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DOCUMENT TECHNIQUE DT 3/6

PARTIE OPERATIVE POSTE T6

Rouleau presseur en haut I §,F.

Passage de GV en PV de la descente
du rouleau par détecteur optique

(réflexion sur bobine). I S,A
Rouleau presseur en bas 1 15,0

Présence bobine
115,C

Ejecteur E3 /

023,D
O 23,E

\\
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Déplacement horizontal ensemble
coupe/collage par vérin sans tige
V110254

Montée
0 21,1

Descente
410 21,0

Rouleaux porteurs
Rotation O 21,3

V10 rentré I 15,3

V 10+ O 22,D vérin
sorti couteau rentré,
V 10- O 22,E vérin
rentré couteau sorti.

V10 sorti I 15,2

| Ensemble
coupe/collage
et rouleau
presseur

Amortisseur Al
Rentré I 15,E

0239
0 23,A

//

""""" Légende: |
O Output=Sortie
I Input=Entrée
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DOCUMENT TECHNIQUE DT 4/6

EMBALLEUSE ANOULD :

LISTE DES ENTREES SORTIES EMBALLEUSE
ENTREES

VAR

Commentaires

Unité

| 14.E

Presse V1+ sortie

15A

Cellule P.V. descente rouleau presseur

15,B

Cellule macule en position

15C

Rouleau en appui gauche

15D

Pince V9+ serrée

|5,E

Pince V9- desserrée

I5,F

Rouleau presseur haut

16,5

Presseur bobine poste collage

115,0

Rouleau presseur bas

15,2

Coupe V10+ sortie

1153

Coupe V10- rentrée

115,C

Présence bobine poste enveloppage

116,D

B.P. enroulage

116,E

BP plissage

(7D

B.T. semi auto

| 7,E

BT auto

SORTIES

VAR

Commentaires

Unité

020.C

Sélection presse 1

020D

Sélection presse 2

O 20,E

Marche presse

O 20,F

Arriére presse

0210

Marche frein et variateur rouleau presseur

0211

Inversion sens de marche rouleau presseur

021,22

Marche ensemble de collage

0213

Marche frein et variateur rouleau porteur

0220

Déblocage macule 1 V5

0224

Sortie VV1+ presse n°1

0225

Entrée V1- presse n°2

022C

Pince macule V9

022D

Déplacement coupe V10+

O022E

Déplacement coupe V10-

0236

E.V. soufflage

0 23,7

E.V. collage

0247

Cycle enroulage voyant

0254

Avance couteau V11

0255

Rampe de soufflage
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DOCUMENT TECHNIQUE DT 5/6

DESCENTE ROULEAU M12

E12 | [SERRAGE PINCE
121

T [5D + I15E

122 DESCENTE ROULEAU PRESSEUR GV

T I5A

123 DESCENTE ROULEAU PRESSEUR PV

T I5C + 1150

S12

EMBALLAGE M14

El4

141 CALCUL CIRCONFERENCE

~ lun\' ey r ca .w\\k_

Fap)

142 DESSERRAGE PINCE

T

+asEy P70 Jc

DT 4)¢

143 ROTATION PORTEUR PV

T Wi8=W40

144 ROTATION PORTEUR GV

MONTEE

I I15F

145 SERRAGE PINCE

-T- 115.D
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DOCUMENT TECHNIQUE DT 6/6

COUPE M15

E1S5
151

X151,LV>CW18

V= valeur courante temps de ['étape en cours.

DEPART COUPE / COUTEAU

1152

RETOUR COUPE

[15,3.(X15,1,V>CW2)

Représentation des
macro-étapes selon la
syntaxe constructeur.

DESCENTE RP

ROTATION PORTEUR PV

W20-300 < W10

DESCENTE RP / PV

(W10 >2W21)+15,C

S15

COLLAGE M16

El6
161

- CALCUL longueur trait colle

DEPART COUPE

Wi12>W8

COLLAGE

W12>W9

PURGE

1152

RETOUR COUPE

X153

ROTATION PORTEUR PV

o~

(W182W42)] 15,31 5,F
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Cloture Immatérielle
-~ l -
Pour controle d'acces
Référence A présiser en fonction de la hauteur de détection
Hauteur de
gg:é;ue:a h b;::.u;rﬂ Nombre de rayons : Entraxe ?i‘ggs":f
793 825 3 Doubles Rayons 3oomm CP000Q3
993 1025 4 Doubles Rayons | 250-300-400 mm | CP0004
Renvoi | Référence | Hauteurdu | Enraxede | Emtraxede | Entraxe de
d'angte 4 prdciser: | miroir i x Fixation ;L | Focation:s | Focation :s
: BRAO32 CP0003 880 680 340 40
Sécurité BRAC4O CP0004 1080 780 190 40
Protection
Détection toutes les dimensions sont en mm
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Od

Principe de fonctionnement

Les Barridres immatérielles BX .. sont composées d'un

TRANSMETTEUR et d'un REPONDEUR équipdes en R - |E
alternance de diode infrarouge d EMISSION et de Daouble Rayon 3
RECEPTION ( voire croquis ci-contre ). E —_— A

Quand le transmetteur et le répondeur sont en vis-a-vis
et qu'aucun obstacle ne perturbe le cheminement des

rayons lumineux, il g'établit un dialogue optique entre R -——— | E
les différentes diodes d' Emission et de Réception . La Double Rayon 2
liaison est entidrement optique entre les deux boftiers ( E —— R

pas de cable de liaison ) .

Le balayage trés rapide ( environ 10 000 fois par
gsoconde ) crée une trame invisble entre les deux
boftiers et sur toute leur hawteur. R - ——— | E
Double Rayon 1
Si il y a intrusion dans la zone protégée , le dialogue E — R
établi est rompu et les 2 relais de sortie changent d'état
( les relais somt collés & faisceaux passant ).

Transmetteur Répondeur
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