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MOUVEMENT DE ROTATION
DECLENCHEMENT PRISE DE VUE

Le systeme présenté est un berceau qui permet la commande a distance de 1’orientation et du déclenchement
d’un appareil photo ou d’une caméra.

Ce systeme est utilisé pour I’observation dans les zones a risques ou inaccessibles (sites nucléaires par

exemple).

Les mouvements des axes X et Y seront commandés par des servomoteurs issus du radiomodélisme.

Un servodéclancheur permet la prise de vue.
Un radio récepteur qui regoit les ordres de la radiocommande pilote les servomoteurs.

Une batterie alimente le systéme en énergie électrique.
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DESSIN D’ENSEMBLE
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PALIER

13 1 PTFE

12 1 | PIGNON DE SORTIE Z7 PA MOULE

11 1 |ROUE INTERMEDIAIRE Z6 PA MOULE

10 1 |ROUE Z4 + PIGNON Z5 PA MOULE

9 1 |ROUE Z2 + PIGNON Z3 PA MOULE

8 1 |PIGNON MOTEUR Z1 CuZn 30 Pb

7 1 |POTENTIOMETRE

6 1 |CARTE ELECTRONIQUE

5 1 IMOTEUR

4 4 | VISFBZ M2-30

3 1 [CAPOT SUPEMRIEUR PS MOULE

2 1 |PLATINE PS MOULE

1 1 |CAPOT INFERIEUR PS MOULE

REP] NB |DESIGNATION MATIERE OBSERVATIONS
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SCHEMA ELECTRONIQUE (simplifi¢) DE LA CARTE
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ehtrée des Informations
du recepteur radio

Courbe N tr/min en fonction de U volts du moteur (en charge) |

Caractéristique du moteur

AUVORS
5
4 T
3 P
2
1
Ntr/ mig

O 4 2 3 4 s & 7 8 g 10 X1000

Un tension nominale = 5 volts
In intensité nominale =200 mA.

Fréquence de rbtétion sous VnetIn
N= 6000 tr./ min.

Tension de démarrage = 2 volts
Couple maximal = 0.15 N/cm

Dégagement de chaleur =0.45 W
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DOCUMENT REPONSRE - ( CORRIGE )

:Rotatlon de l’axe Y

Axe support

—|servo moteur
_J__ NN
T \

)

Db |

Données :
diamétre Da=28 diamétre Db =14
La fréquence de rotation du servomoteur (Da) est.de 6 Tr/min

QUESTIONS :

1 Citer la partie en mouvement par rapport a la partie fixe, pour le systéme ci dessus :

13

L’ensemble servo moteur et plgnon « Da »tourne autour du pignon Db qui est monte sur

Paxe support fixe.

Mettre une fléche sur cet élément mobile Q sur le schéma ci-dessus

2 Calculer la fréquence de rotation Nb de cette partie mobile en Tr/min

4]
2- N=6x(Da/Db) N=6x(28/14) N=3 Tours/mn
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DOCUMENT REPONSRE - ( CORRIGE )

5 D’aprés le document de définition du servomoteur compléter le schéma cinématique

du train d’engrenages en indiquant leur repéres (Z1 Z2.....) /4
Tableau des nombres de dents
z5 | 26 ]
24| | 2 zZ Z21=10 |Z4=45 | Z7=45
R E:}
129 .
Potentiométre 72 =44 Z5=9
Moteur :
Z3=9 76 =45
6 Calculer le rapport de réduction du systéme (garder le résultat sous forme de fraction ) 12
r=R=(Z1XZ3XZ5XZ6)/(Z2XZAXZ6 X Z17)
r=( 10x9x9x45 ) / ( 44x45x45x45 ) r=1/110
7 Donner la désignation et I'unité » des composants suivants /3
Désignation Unité
C1: CONDENSATEUR |
R 1: RESISTANCE
RV : RESISTANCE VARIABLE
Tl: TRANSISTOR |
La résistance R est ajustée » pour N = 6000 tr/min au moteur
8 Déterminer U pour N = 4000 trs/ mn sur la courbe volts/nombres de tours du moteur | /2
U=4 Volts
9 En vous aidant de la question 8,calculer R5 sachant que I =2000mA 12
e . ,
RS =U/I=4/0,2 R5=20Q
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DOCUMENT REPONSE

Questions

1. Le fonctionnement de la machine 4 centrer est exprimé par un grafcet du point de vue Partie
Commande (P13/14).
On demande de compléter le grafcet Partie Commande (P13/14) en vous aidant du grafcet de
point de vue Partie Opérative (P11/14) et des documents P9/14 et 10/14?
2. Sur le grafcet Partie Opérative (P11/14), 4 quoi servent les étapes S et 12 ?
Les étapes 5 et 12 sont des étapes d’attente.

3. Sur le schéma de puissance du vérin de serrage S (P14/14):

3.1. Compléter le symbole du vérin en repassant en trait fort la position du départ de cycle.

"A" qui a un role.
Donner son Nom ?
Ltmzteur de débit umdzrectzonnel

Donner son role ?

Foncu pourétre zmpf&m‘e entre le distributeur et le vérin. Du
as, ﬁglzbreme 1 ge;%&nt la phase d ’admzsswn (Sortze)

5.1 Cornpleter le schéma de commande sur le document réponse (Fig. 3 P14/14) correspondant 3
ré quatlon ci-dessous :

KM=r1t. a .(m+kml)

5.2. Quel est le rdle du relais thermique ?
Protection contre les surcharges. La surintensité qui en résulte risque de dégrader Uisolement des
enroulements par exés d’échauffement.

Tpts

2pts

2pts

| 3pts

1pt

2pts |

Ipt

2pts

Total

20pts
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DOCUMENT REPONSE
Grafcet du point de vue Partie Commande

dcy.pp.b1.s0.g0.do
1 S—
T sO
2 B—-
T b0

T si
7 B+
T b1
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DOCUMENT REPONSE

Fig. 2 : Schéma électro-pneumatique du vérin de serrage concentrique S

Vérin S

élément A

ko

Distributeur 4/2 S ST
- / 0D ]

Capteur s1

km1
s T Circuit d'auto-alimentation

| km2

®

Circuit de puissance 380 V

A
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