[ PREPARATION TYPE )
1) Controéle de l'isolement du moteur:

- Cette mesure s'effectue hors

avec un még etre (controleur d'isolement).

- Ce controle doit-étre effectué entre les enroule ts et entre chaque enr et la masse du moteur.
- La valeur minimale doit étre de 1 M2
FrmemeT e = Tableau des relevés:
oYY S X
’é Mesureentre | 1et2 let3 2et3

e O n

2) Relevé de la caractéristique n=f(1):
Le schéma de montage:

| Rhd
g
0-250v U Rhe Je
204 ® Génératrice
Frein 3 poudre
Le tableau des relevés: Pour: U= Ie=
n en tr/mn
I en A
Mode opératoire:
- Régler la valeur de la d'ali jon du a sa valeur nominale.
- Démarrer progressivement le moteur
- Régler la vitesse du a sa valeur nc /
- Charger le progressi en aj a chaque fois la vitesse et la tension du moteur jusqu'a obtention

des valeurs nominales: courant et vitesse nominales.
- Enlever les charges, puis effectuer les relevés dé n et I sans modifier le réglage de Rhe et en maintenant U constante.

Rappel: le circuit inducteur ne doit jamais étre coupé si le circuit
d'induit est sous tension : RISQUE d'emballement

3) Mesure de la résistance de I'inducteur;

Cette méthode est l'application de la loi d'ohm, il suffit donc de mesurer la tension aux bornes de la résistance
de l'inducteur et l'intensité du courant qui la traverse.

Le schéma de montage: Le tableau des relevés:

- Mettre sous tension le montage.
U - Régler la résistance Rp de maniére
220V-2A & obtenir le courant nominal
I - relever I et U.
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{ PREPARATION TYPE |
1) Controle de I'isolement du moteur:

-~ Cette mesure s'effectue hors ion avec un mégohmétre ( contréleur d'isolement).
- Ce controle doit-étre effectué entre les enroul el entre chaque enroul et la masse du moteur.
- La valeur minimale doit étre de I M
—————————————— i Tableau des relevés:
oYY ;

1

!

' -

; . [ Mesure entre | 1et2 let3 2et3
M b

! O i Ri

i

" 2) Relevé de 1a caractéristique n=f(U):
Le schéma de montage;
Rhe

+ Ie
= e+
A
Q- 250y U
20A
—®

Le tableau des relevés: Pour: Ie=
U en A

Dy tr/mn

Mode opératoire:

- Alimerter le circuit inducteur

- Régler le courant d'excitation du a sa valeur nominale

- Alimenter le circuit d'induit en faisant varier la tension d'alimentation de l'induit de 0 & Un,
pour chacume des valeurs de U réglées, relever la vitesse correspondante n .

Rappel; le circuit inducteur ne doit jamais étre conpé si le circuit
d'induit est sous tension : RISQUE d'emballement

' 3) Mesure de Ia résistance de I'inducteur:

Cette méthode est I'application de la loi d'ohm, il sufffit donc de mesurer la tension awx bornes de la résistance
de l'inducteur et l'intensité du courant qui la traverse.

Le schéma de montage: Le tablean des relevés: Mode opératoire:
; - Mettre sous tension le montage.
!. U - Régler la résistance Rp de maniére
I 220V-24 a obtenir le courant nominal
; I - relever et U.
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PREPARATION TYPE

1°) Contrdle de l'isolement du moteur :
- Ces mesures s'effectuent hors tension avec un mégohmeétre ( contréleur disolement). —@

- On doit proceder aux mesures d'isolement entre les enroulements et aux mesures dlisolement entre chaque
enroulement et la masse du moteur.
- La valeur minimale de la résistance d'isolement doit étre de 1 MQ

TR WU | entre UT-U2 | entre UT-U2 | entre V1-V2 - entre U1-U2 | entre VIV2 |entre WT-W:
et V1v2 et Wi-w2 et W1-w2 et Masse et Masse et Masse

2°) Mesure de la résistance des enroulements :

- Cette méthode est I'application de la loi d'ohm, il suffit donc , en alimentant en courant continu l'enroulement ,
de mesurer la tension aux bornes de I' enroulement et I'intensité du courant qui le traverse.
- La mesure de R se fait en courant continu en TBT pour ne pas dépasser l'intensité nominale de I'enroulement.

Le schéma de montage: Le tableau des relevés: Le mode opératoire:

- Mettre sous tension le montage.

- Régler la résistance Rp de maniér
a obtenir le courant nominal

-ReleverletU. .

- Appliquer la loidohm : R=U /1

3°) Caractéristique de vitesse n = (1

Le schéma de montage:
Frein & poudre : Charger le moteur en agissant

u A U1 z:'sv:::s‘; ’ sur la tension aux bornes du frein & poudre
P pour obtenir les points prévus.
® oy
e O vi ' M ™ s . .
-5.3 L2 Génératrice & courant continu : Au démarrage ,
= - w1 3~y $/ on assure I'amorgage de la génératrice et on
. ) la régle a sa tension nominale.
L3 i Charge mécanique Puis on chargera la génératrice & I'aide des
( géneratrice commutateurs du rhéostat de charge
ou frein & poudre ) pour obtenir les points prévus .
Le tableau des relevés; Le mode opératoire:

- Le démarrage s'effectuera a vide sous tension
nominale.

- On chargera successivement le moteur de
maniére a obtenir sensiblement les

points 10;1/2in;3/4In;Inet5/4 In.

- On relévera pour chague point de mesure :
l'intensité I avec une pince ampéremétrique et la
fréquence de rotation n avec un tachymétre.

ACADEMIE DE CAEN - BEP et CAP ELECTROTECHNIQUE SESSION 2001

Sujet N° 3 IEP3 - Expérimentation scientifique et techniquel Feuille:1/1

NOM coeeeeieeeireeniirireceeseriiensseenessesesss PEEROML wevveieeneerereeerseseessesamesesoessmsessessonsones
N° d'inscription:  BEP ......ccovvvveveevrecreeencienses CAP et nane e




{ PREPARATION TYPE ]

1) Contréle de I'isolement du transformateur:

- Cette mesure s'effectue hors tension avec un mégohmétre ( contréleur ;i'xlsalement).
- Ce controle doit-étre effectué entre les enroul et entre chaque enrouls et la masse du moteur.
- La valeur minimale doit étre de 1 M2

Tableau des relevés:

Mesureentre | 1et2 let3 2et3

3

2) Relevé de la caractéristique U2 =f(12):

Mesures nécessaires pour déterminer myv et

Le schéma de montage:

3) Le tableau des relevés:

UzenV
12 s
UlenV
Pl ,w

4) Mode opératoire:

- Alimenter le transformateur.

- Relever Ul et U2

- Fermer K2

-~ Faire varier la charge par l'intermédiare de Rhc pour obtenir les différentes valeurs de 12 et U2.

- Pour la valeur de 12 nominal relever la valeur de P1, en prenant soin de bien sélectionner le calibre
de l'ampéremétre du wattmétre.
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PREPARATION TYPE

1°) Détermination du condensateur de compensation

La mesure de I'impédance Zc du condensateur se fait en courant alternatif .

Z=_U sachantque Z= _ 1 = C=_1
1

) Z ® Avec w =2I1{ =100 IT rd/s

Le schéma de montage: Le tableau des relevés et calculs : Le mode opératoire:

- Mettre sous tension le montage
sous tension alternative.

-Relever et U.

- Calculer l'impédance Z, puis la
valeur du condensateur C.

2°) Détermination du facteur de puissance

.Le_ﬂmm )
&
I P Yy
mo—(A—(W) EE—
e K I
P
230V U . C. "
S0Hz @ { relévement d:. oos q;)
N &
Le tableau des relevés et calculs : Le mode opératoire:

- Interrupteur K ouvert ( Tube non compensé)

- Mettre sous tension le montage.

-Releveri, U,P.

- Fermer l'interrupteur K ( Tube compensé)

- Relever de nouveau les différentes grandeurs.
- Déterminer les valeurs de S, cos et Q sans
compensation puis avec compensation .
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{ PREPARATION TYPE )

1) Contréole de I'isolement du moteur;

~ Cette mesure s'effectue hors tension avec un mégohmétre ( contréleur d'isolement).
- Ce contrdle doit-étre effectué entre I' envoulement et la masse du moteur.
- La valeur minimale doit étre de 1 MS2

Tablequ des relevés:

Mesureentre | 1et3

Ri

2) Re_levé des grandeurs P, Q, S et cos @ 2 vide et en charge

Le schéma de mbntage:

| 4
O—®

Frein i poudre

3) Le tableau des relevés:

A vide En charge

U enV
I en A
Pl en W

4) Mode opérateire:

- Alimenter le moteur

- Relever U, I et P enadapiant le calibre du wattmétre en fonction de la valeur de 1.
( Le frein est non alimenté ).

~ Alimenter le frein pour charger le moteur jusqu'a obtention de I nominal.

- relever U, I et P, en prenant soin de bien sélectionner le calibre de I'ampéremétre
du wattmétre.

ACADEMIE DE CAEN - BEP et CAP ELECTROTECHNIQUE SESSION 2001

Sujet N° 6 ] EP3 - Expérimentation

]Feuille 1/1

Nom: ......... ereeeareseneaneartrenns veveeseessree PTENOM: weervereeeerireenernenanenenens

N° d'inscription: BEP .........c..ueue.ee cresrseretaanarans CAP

------------------

................... .

....................




PREPARATION TYPE

1°) Tension de sortie théorique .

2°) Schéma de montage,

Ie
A

o+

S = |
us=f(t
Ue ® 24~

60\

(9

y

Platine Hacheur

3°) Mode opératoire.

- Mettre le montage sous tension continue a partir d'une alimentation stabilisée réglée 3 24 V.

- On fera varier le rapport cyclique o a l'aide du potentiométre situé sur la platine hacheur .

- L'image de la tension de sortie us = f ( t) se lit sur l'oscilloscope .

- Le réglage du rapport cyclique ot s'obtient & partir de Iimage de la tension de sortie us = f(t) de
T'oscilloscope , pour cela : on décalibre la base de temps de maniére & obtenir 5 carreaux pour une période
(ton+toff ), ce qui nous permet ensuite de régler o en visualisant " ton * avec 20% par carreau .

- Us et Is se mesurent avec des appareils magnéto-électriques sur la position continu .

- On réglera successivement le rapport cyclique & en relevant les grandeurs d'entrée et de sortie : Ue, le et
Us, Is . Les oscillogrammes us = f(t) ne sont A relever que pour o =20% et & =80%

4°) Tableaux de relevés et de calculs.

CALCULS
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PREPARATION TYPE

1°) Tension de sortie théorique .

Fonction globale du convertisseur .

~o U
UeT Ue = cte —_— TUS
Us = variable [

. . [ "
Hl s'agit d'un convertisseur de tension alternative de valeur

et de fréquence constantes en tension continue redressée
2°) Schéma de montage. de valeur moyenne variable.

E—" Allumeur |-
o L K

oc
——— G1

Synchro.]
230/ 15V

15v

._S- Y1
(A

( T g
oh ° < L4 24v
+ Us Jus=f(H) | 60 W
230V G/) 0
50 Hz - M
N ¥
Remarque : Si ce schéma de raccordement n'est pas
conforme A lallumeur du centre d'examen, le schéma < <
adapté sera fourni par le centre.

3°) Mode opératoire.
- Mettre le montage sous tension .
- On fera varier 'angle d'amorgage o a l'aide du potentiométre situé sur la platine de l'allumeur .
- Limage de la tension de sortie us = f{ t ) se lit sur l'oscilloscope .
- Le réglage de l'angle d'amorgage o s'obtient & partir de limage de la tension de sortie us = f(t) de
l'oscilloscope , pour cela : on décalibre la base de temps de maniére & obtenir 4 carreaux pour une période
de 77 rd, ce qui nous permet ensuite de régler  avec un ange de  77/4 rd par carreau .
- Us et Is se mesurent avec des appareils magnéto-électriques sur la position continu .

- On réglera successivement l'angle d'amorgage o en relevant Us, TsetPa. Les oscillogrammes us = f(t)
ne sont a relever que pour & =T17/4 rd et ot =31 /4 rd.

4°) Tableaux de relevés et calculs .

MESURES | CALCULS
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{Théme support : alimentation stabilisée

PREPARATION]

Fonctions : F1 = transformateur (abaisser la tension).
‘F2 =redressement;(conversion dlternatif/continu).
F3 = filtrage (réduire Pondulation).
F4 = régulation (maintenir 3 une valeur fixe).

Nature et valeur de la source. ::Courant alternatifen 220V.

Schéma de montage :

Pa ‘Régulateur
olols R e
Ue " EJ Us
Mode opératoire : On mesure Us 4 vide avec I'interrupteur onvert.

On fait varier Is en agissant sur le rhéostat.
Pour Is nominal on mesure Pa avec le wattmétre.
Pu =Us'Is se déterminera avec les valeurs indiquées par le voltmétre et 'ampéremétre.

Tableaux de mesures :

Pour Js-nominal, calculer le rendement
Us Is 41 Pa Pu .

Is=0
1w/

13In/4
-(In
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[ PREPARATION TYPE ]

1) Mesure de la résistance des enroulements du transformateur:

- On utilise un multimétre numérique. @

1 3 Tableau des relevés:
Ri R2 lMsnreentre let2 3etd
2 4
Ri= R2=

2) Relevé de la caractéristique n=f(12):

Le schéma de montage:

Pl enw

02,

2y

e | | | | | | ||
n

4) Mode opératoire:

- Fermer K1.

- Alimenter le transformatewr, puis ouvrir K1

- Relever la puissance absorbée a vide Plv

- Fermer K2

- Faire varier la charge par l'intermédiare de Rhc pour obtenir les différentes valeurs de 12, U2 et P1
en prenant soin de bien sélectionner le calibre de l'ampéremétre du wattmétre.

- A la fin des relevés, fermer K1 avant coupure de l'alimentation.
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[Théme support ;' Moteur asynchrone: triphasé:en :chargé

1- ‘Schéma de montage :

(0)1)
I s Pu
L > (A )yr——ro (A ) —(2
| (:\D 1~ '_ Frein poudre
L2 : 1 1
: ‘ 1 { MODEMECA
’ I ' Mesureurs-de. puissance
‘modeélec], Pa - et ampéremiétre ..

.2- Mode opératoire :

On fait:varier Pu, en agissant sur: la tension aux bornes du frein-a poudre,
pour obtenir les, points prévus.

La mesure de I et de Pa nécessitent. I"utilisation-du: mesurenr de puissance-ou-du modggélec.

On calcul le rendement.

3- Tableau.de mesures.et des calculs :

1o T v

2
| 3Inf4 ¢
1 1n :
BETY N
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[Théme support : Motenr i courant continu shunt]

PREPARATION TYPE|
1- Schéma de montage :
Rh de démarrage
L E. M
Q Q
B L
Ie 1. .
’ Frein 3 poudre
MODEMECA

-Appareils-ou.modeélec

2- Mode opératoire :

On-démarre le groupe avec le théostat de- démarrage et 4 excitation maximale afin d°éviter
I’emballement du moteur.

On:régle le-moteur a son point nominal : Un, In, Nn en-augmentant progressivement la charge.
.Ensuite on maintient U constant ep-agissant sur le-théostat d”excitation.

Le:réglage de la charge s”éffectura a Paide du bouton de réglage positionné sur. Ie-mode méca.
On reléve Te, afin de le garder constant par {a suite.

Relever pour chaque réglage de 1, les valeurs suivantes sur e banc de mesure :U, Ie, I, Pa, Pu, Tu

Calculer-pour chaque valeur.de | le rendement dumoteur : 7= llz‘al

3- Tableau de mesures :

I U le | Pu Pa | Tu -

BT

‘3in/4
in22
To
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