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Objectiï : Le but de cette partrtié est de se fam~iariser avec le mécanisme afw de mener ü bien
les calculs de dimensionnement et les chou cinématignes développés dans les partie 2 et 3.

1-_ETUDE_TEÇHNOL~_6It~UE.

Dans cette partie, nous allons suivre la chaîne de transmission de puissance et étudier les diâérents
choix technologiques ~ adoptés.

Liaison arbre moteur lpignon 11.
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Pro oser une autre solution.
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~ Liaison caurorme 13 / arbre 21.
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Quel incidence ce choix eut-il avoir sur le mon_
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~Etude aies matériaux utilisés
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La. l

	

e est réalisée en X30 Cr 13 (Ancienne déni

	

'on Z30 C13). Expliquer cette désignation.
Pourquoi ce matériau ?
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Le carter_est réalisé en AU-4G. Qu'est ce que fAU-4G ? Pour uq oi c̀e matériau ?

. .~~

	

. .d.! . . a~i.~~-:~.,. .. ~..~.~,.t.~ .~. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

	

. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . _ .
. . . . . .~l.,,t.~. ~.:. .

	

. . . .

	

,t... . . .SiO~.. . . .~.~.~. P.~3.~ . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . _
. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .~ . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . _ . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . ./1

Mention Complémentaire D.C.M -	P e 1 sur 8

	

Session 2002



-=
'----------''-------'----'---'-----'---'''---------------''-'''

~ ~

	

-

	

-

	

- ~-

	

t

~~~ . . . .~~ .-~ . . . . .

	

.----~~~~ . . . . . . . ~ .~ . .~ . . .~ .~ .- .~ . .- . . .~~- . . .~ .- . . .~~
.~~u~'-~~.-'-«~_~^~~~~^ .-«~~~^ . .a~~i - .- .- .-- . .-- .- . . .---- . .----_
. . .____ . ._ .______ .___ .___._____.___ . . ._____ .______ . . .________ .__ . ._____/0~

~.~~]~~~~~~~«~~~~~ ~~~~~~m~~~~~~~ ~~~~x~~~~~~~~~~~x0w~~~«~~
-

	

«~~~~~~~~

	

. ~

~~~w~/~~

	

j~o~~m ~~x~~x~~n~~~~~~~~'~0~~~/ '8~m~u~~ ~~n~~/
~~u~~v~r~~~~~~~
~~

~~~=~~ .~

	

.~~ .~~,*~

	

~^~~[ .~~~~ .^~~ ~~~~ .~~«^-»

	

^ ,~~'

	

~ ,° ~^~y~~ su` ~,°~

	

~

	

~~a~~'

	

=~~,

	

.
00~={r~*m~~~~~~~~~~~~~ ~~' ~~` ~~

	

. '

	

-x-"

	

r ---

	

,

	

' ~-~T' -'------'-'-'- " _--'---' -
~~~=~~~ ' ~x~ ` ~~~ ' ~~,^~^

	

~

	

"~~'~" .r~~-'-'--'-"-----'-'--'-'--_-'-'---" .---'
~~~=~~~-.-_ . . . .-- . .-- . .-- . . . .- .- . . .--- .- ._-.----_ .- .- .- . .---

~~ ~~~~~~~~~~~~ ~~~~~~ ~~~~~~~~~~~~~~
~~~~~~~~~~ ~~~~~~

~ ~~~~0

	

~m x~Y~~ ~~
~~~~ ~~ ~~ ~~~~ ~~ ~~ ~~~
~~~~~
~~~~~ «~~ m~~~~ ~~~ ~~~ 0~~~~~

~~~:~~~



2.3- Etude de la transformation de mouvement.

fonction du

	

stéme dalle-manivelle" ?
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Compléter le niveau AO du système "bielle-manivelle" :

Mouvement d'ernrée ~
`r~.~ _ ~ s F~~.n ~

Ur+

2M u ~ rn ~ F o~. Fc~nS~~

Mo_uvemern de sortie ?
S~.Ls~(.~.lÎ-~.rii

~, a.~ w~a.~:~. .v

Donner des exemples demécanisme dans leque~~ce système bielle-manivelle est utilisé .
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Objectif : Le but de cette partie est de dimensionner la section droite minimale de la bielle
afin qu'elle puisse résister aux sollicitations de la lame.

1- CETERMINATION SES EFFORTS.

Hypothèses
- Des mesures om montré que les efforts les phis importants correspondaiern à la position des pièces
dans le cas de la figure n°l .
- On négligera le poids des pièces devant les efforts engendrës par la coupe .

Y

Figure n°1

1.1- Efforts sur la bielle.

D~ Isoler la bielle et faire le bilan des actions mécaniques extérieures appliquées à la bielle.

Figtue a°2

D Appliquer le Principe_F~ondam~ental de la Statique (PFS) pour un solide soumis à deux forces,
trouver la relation entre M2ilb et P9i6 et en déduire la direction de faction de la scie sur la bielle .
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Force Point
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Direction Sens Intensité
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i.~ E,f, forts sur la scie.

Hypothèses :
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Les efforts de sciage sont modélisables gar une forcéF passant parD définie sur la figure ci-
dessous, de valeur 300N.

-

	

Les efforts dus aux galets som modélisables par une force passant par C de direction et de
norme inconnue .

D Isoler la lame et faire le bilan des actions mécaniques extérieures a

	

li uer à la lame.

~. A .1-~ ~.

	

6/g _- -

	

gl-6
.

	

l2
~ Appliquer le P.F.S pour un solide soumis à trois forces non parallèles (poirn de concourante,
d
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edes forces et déterminer toutes les actions mécmni

	

es extériewes a

	

li uées à la lame .
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Fo _ Pointd'a y~lication Directs :~n Sens Intensité
F_ ~

~ n
P a9 P

~. détermination du point de concourante.

C
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~s, dynamique des forces. (précisez l'échelle choisie)
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/2
~. détermner de la valeur de toutes les actions mécaniques.
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Objectif : Le but de cette partie est de déterminer nn rapport de réduction compatible avec les
moteurs fournis par la société PI'hMA,NN qui permet de ne pas dépasser les vitesses
maximales de la lame autorisées dans le sciage du bois.

1- CIILCV! DE !.A VITESSE D'EWTREE DU RÉDUCTEUR .

D Sachant que 1e moteur repéré 18 tourne à une fréquence de rotation maximale de 69b0 tr/min,
calculer la fréquence de rotation angulaire du pignon Z 1 par rapport au carter 1 : ~uii
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Z- CAtÇtJL DE LA VI_TE55~DE__SORTIE DV RÉDUCTEUR .

Soit wi~~~ _. .~~$ f~ S . .

Hypothèses : Pow différernes raisons (vitesse minimale de coupe, auto-iu~8amation du bois), la
vitesse optimale de la lame doit être aux alentours de 12 km/h.
La vitesse maximale de 1a lame est obtenue pour la position de la bielle sur la figure 1

2.1- Étude du déplacement de la lame.

r~ Quel est le type de mouvement de la lame l I (nature, direction, . . . : . . .) ? (voirfigure ci~dessous}.

~. . . . .~:rce,w~.s ~ . .t.~~. . .

	

.A

	

.ec.!i~ . i !! ~

	

.

	

. 41:x. . . .~. c~~ .~ .

	

. . . . .

	

.

	

.

	

. .

	

. . . ../0,5

D En déduire le vectew vitesse~(PE6/1).

-3
~ 5w la &gare ci-dessous, représebter le vecteur vitesse V(PE9/1). (Échelle : Icm =1 m/s).
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Z.2- Étude du déplacement du vilebrequin.

D Quel est 1e
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D,~Comment est dirigé le support du vecteur vitesse de M appartenant à 21 par rapport â 1
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D En déduire le su
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D En utilisant Ia propriété d'équiprojectivité_~es vitesse pour la. bielle et les réponses aux questions
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us, V(ME6/2}. (Échelle : Icm =1 m/s~

D En déduire la valeur du vecteur vitesse V
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D Connaissant V(MEZ1/1) et sachant que le rayon OM est de 14 mm, calculer osUt.
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3- CALCUL ~l1 RAPPORT QE RE~I1GlZ_ON.

DA l'aide des vitesses angulaires trouvées précédemmem, calculer le rapport du réducteur
co

	

atible avec la vitesse maxi de la lame.
. . .~~- . . . . . . . . .~` : ... . . . . .

W~~ . .
:�, . . . : L~~. ._. . . . . .~~. .~~. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .h. . . . .

	

. . . . . . .

	

. . . . . . . . . . f-1 . . . . . . !~

D Comparer avec celui utilisé dans la scie.
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