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1° PARTIE. ON DONNE :

i

2° PARTIE.

PAGE de GARDE

FICHE D’ INSTRUCTIONS

CONDITIONS DE FONCTIONNEMENT — CYCLE .

CROQUIS — REPERAGE DES ACTIONNEURS ET PRE-ACTIONNEURS ASSOCIES,
AFFECTATION DES VARIABLES.

Document " RESSOURCES " GRAFCET " Point de Vue " PARTIE SYSTEME.
Squelette du GRAFCET " Point de Vue " PARTIE OPERATIVE.

ON DEMANDE :
1 VERIFIER LE DOSSIER. ( Signaler immédiatement toute anomalie. )
2 DECODER LE CAHIER DES CHARGES.
3 COMPLETER LE GRAFCET " Point de Vue " PARTIE OPERATIVE.
4 Au terme du temps imparti, de 0 H. 25 min. ;
RENDRE SEULEMENT le document ;
ON DONNE :
PAGE de GARDE
Document " RESSOURCES " GRAFCET " Point de Vue " PARTIE COMMANDE adapté
au logiciel de programmation.
Squelette du SCHEMA de 1a Partie COMMANDE.
Squelette du SCHEMA DE CABLAGE de la Partie QPERATIVE.
ON DEMANDE :

1 VERIFIER LE DOSSIER. ( Signaler, Immédiatement, toute anomaile. )
2 DECODER LES DOCUMENTS.

3  COMPLETER LE SCHEMA de la Partie COMMANDE.

4 COMPLETER LE SCHEMA DE CABLAGE de fa Partle OPERATIVE.

5 Auterme du temps imparti, de 0 H. 20 min. ;

* RENDRE LE DOSSIER COMPLET :

01/ 11
02/ 11
03/ 1
.04 /11
05/ 11
06/ 11
07 /11

07/ 11
07/ 1

08 /11
09/ 11

10/ 11
11/ 1

10/ 1
11/ 11
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INSCRIRE VOTRE :

w °

610 — NOM.
611 — PRENOM.

612 — NUMERO 1’ INSCRIPTION. ( Matricule )

a Pemplacement prévu.

it 7 Alafin de I'épreuve ; RENDRE LE DOSSIER COMPLET.

o 8 AUCUN DOCUMENT AUTORISE.

IO 30 0 OO O 0 0 000 D 00 0 O 0 A 0 0 3

EVALUATION

Y,
Sl

GRAFCET " Point de Vue " Partie OPERATIVE,

/ 8,5

SCHEMA DE 1A Partie COMMANDE. /3,6
SCHEMA DE CABLAGE / Partie OPERATIVE. /8
TOTAL : / 20
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Tlmme SYSTEME de CONDITIONNEMENT. "

Sous-ensemble : VISSEUSE de BOUCHON.
Il ) I {

P O

T U PR O

5 LI

g PRESENTATI()N DU POSTE

GENERALITES.

L' étude porte sur une " VISSEUSE _\de BOUCHON ", sous-ensemble d'une machine
participant au co\ndiilonnement de parfum, en assOmant les tiches :  /

00 — AMENER le flacon au poste.

01 — BEMPLISSAGE du flacon.

02 — TRANSFERT du flacon, d'un poste a I' autre.

03 — PRESENTATION d'un bouchon sur le flacon.

=« 04 — VISSAGE du bouchon sur le flacon.
3 05 — EVACUATION du flacon.

|"| 1 ~ FONCTION GLOBALE. ' "ll

10 — VISSER le bouchon sur le flacon de parfum.

2 — FONCTIONS COMPOSANTES.
" 20 ~ Immobiliser le flacon.
21 — Visser le bouchon positionné.
22 — Libérer le flacon.

3 — CONDITIONS DE FONCTIONNEMENT. Voir I' illustration : Doc. 04

30 — CONDITIONS INITIALES :
301 — Dispositif d ' immobilisation en position " ARRIERE ",
302 — Support de téte de vissage en position " HAUTE ",
303 — Moteur de téte de vissage a |l ' arrét.

31 — CONSIGNES DE DEPART :

310 — L'opérateur donue I'ordre de départ de cycle par une impulsion
sur le commutateur monostable * smo0 “, '

4 — DESCRIPTIF du CYCLE.

40 — SIMULTANEMENT, on commande :

400 — la mise en rotation du moteur " M1 " entrainant la téte de vissage.
401 ~ la translation en position " AVANT " du poussoir "P ",

41 — On active, alors, la translation en position " BASSE" du support "A " de la
téte de vissage.

42 — On autorise le retour en position " HAUTE " du support "A " de la téte
de vissage.

43 — SIMULTANEMENT, on commande :

-430 — la translation en position " ARRIERE " du poussoir "P ",
431 — 1 arrét de rotation du moteur " M1 " de la téte de vissage.

“1 l\(}tivé_T

@D :
Rotation
| /Moteur “M 1«
b “d4“ Arrét,
Translation] | “ BASSE “ 2

du support “A ¥,
de téte de vissage.

en position ™1 “HAUTE“ 3 |=>

Translation “ AVANT “ 1
1 C en position | | “ARRIERE “ 4

e

l du i‘l‘ousfsoir ]
P ]
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I Théme : SYSTEME de CONDITIONNEMENT.
- Sous-ensemble : VISSEUSE de BOUCHON. |
lllII|lllllllnlltllll(ll!“l!‘lliil‘l"H(l!llllqlxIIIH\I"!llI!Hi5i)lll|!lll Illll)ll!
14 It | o0 . | L U Ay 0 S0 I 0 A W 2000 R N Y 20 S 5 SO A ) f N
(l!lll!)l!lillllll|Illllll?",,, 13+21 43“ ?A-'-’-
- PRESENTATION du POSTE;E , . . ® 3g o
| ) \l“ _NEJ - |Kkma1
14 2232 44
SA2 —
S
Moto réducteur “l} “
associéa “M 1 “I
b Moteur
d’entrainement
de la téte
Support “A*“ de vissage “ B “.
» —f - Vérin de translation
associéa “2C“ du support “A“,
de la téte de vissage.
Téte d’entrainement
l‘B“ ]
associée a4 “R“ q
1o
Dispositif de “ Mi. P ¥ 2D
.P. —> -
tubulaire “C“.] : 1811 2yviz
‘ Vérin de maintien
en position. 1C
21 |4
*  Poussoir “P “ 1YV1I2 10}3>< 1YV14
associéa “1C*“. 1D
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. Theme : SYSTEME de CONDITIONNEMENT.
s Sous-ensemble :- VISSEUSE de BOUCHON.
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ﬂleme SYSTEME de CONDITIONNEMENT.

Sous-ensemble : VISSEUSE de BOUCHON.

EEEEL LT EE R L EE T FE LR L E PR LR PR
"CHOIX TECHNOLOGIQUES — AFFECTATION des VARIABLES / AUTOMATE(S) |
[ 3 |ill||l|l£‘"lllIZx]|ll|l(“?i|l‘!£x|||l!ll E ) LRI SR L T T L )
COMPOSANTS | Repéres | \yemo. | cobe | CODE
construc-

teur NIQUES Logic. { AUTO.

Commutateur monostable.
Commande ma_nuelle par sm® ig
bouton poussoir.

Normalement ouvert. Départ cycle.

LL.S. Monostable. .
Normalement ouvert. 181 i1
Fin de course de “ 1 C+ “,

Controéle de fin de course

de “1C—“par: _ _ 1s1 i1
LL.S. Monostable. ‘ ,
Normalement ouvert. 2s1 i2

Fin de course de “ 2 C + “.,

1.L.S. Monostable.
Normalement ouvert. 2s0 i3
Fin de course de “ 2 C — “,

EEE P e P P T PP R R
!fxxu:l'|v)"|l!|5{‘:!ﬁl:ll_!!!l|:l!(1|Xv|llll!:llx!!vl=l|l’;|l)1.I!llf]lll|lli|(l|
- CHOIX TECHNOLOGIQUES — AFFECTATION des VARIABLES / AUTOMATE(S) I
“H'I HHHHHHHHHML-U A 6 xlrleus_xntnuwsnuiiii"iij_LiLLLxl

PRE-ACTIONNEUR(S) MNEMONIQUES | CODE | CODE

Logic. | AUTO,

Electro-distributeur 4 / 2,
Bistable. Double commande 1Yvid 01
électro-magnétique. 1YV12 02
Rappel différentiel,
Associéa “1C*“,

Contacteur. MONOSTABLE.
Commande électro-magnétique. KM 1 09
24 V. Associéa M 1. ‘

Electro-distributeur 3 / 2 .
Monostable .

Commande électro-magnétique. 2YV12 03
Rappel par ressort.
Associéa “2C ¥,

ACTIONNEURS

VERIN DOUBLE EFFET. : ' 10
VERIN SIMPLE EFFET ' 2¢
MOTO - REDUCTEUR - M1
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X Théme : SYSTEME de CONDITIONNEMENT. , iy
Sous-ensemble : VISSEUSE de BOUCHON.

xxxxx )00k

0 10 0 O O 0 lxltll‘i"{!l!lrtnl'|l[‘§l:xl'll¥'lil

1 GRAFCET “ Point de Vue “ Partie SYSTEME |

o
-

4 conditions générales satisfaites.

1 IMMOBILISER le flacon.
4 flacon immobilisé.

2 VISSER le bouchon.

-+ bouchon vissé.

3 LIBERER e flacon.

+ flacon libéré.
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Theme SYSTEME de CONDITIONNEMENT.

Sous-ensemble : VISSEUSE de BOUCHON.

conditions initiales satisfaites

-~ E

consigne(s) de départ exécutée(s).
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VISSEUSE de BOUCHON.
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Fichier des Affectations. “ WEDT . Sym “ / AUTOMGEN
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Sous-ensemble : VISSEUSE de BOUCHON.
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GRAFCET “ Point de Vue “ Partie COMMANDE
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... 280

adapté au logiciel de PROGRAMMATION
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" Théme : SYSTEME de CONDITIONNEMENT.

Sous-ensemble : VISSEUSE de BOUCHON

SECTEUR ° @24 v

24V R
P 240V O
Bl
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' Théme : SVSTEME de CONDITIONNEMENT. o SCHEMA de CABLAGE de la PARTIE OPERATIVE i
; Sous-ensemble : VISSEUSE de BOUCHON. e e e e
e e e R T
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