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PALPEUR DE PRECISION

Palpeurs de précision

A lecture au 1/100 de mm et au 1/1 000 de
mm, 3 mécanisme de transmission antichoc.
Deux repéres mobiles de tolérance. Réglage
fin de l'aiguille par vis de réglage. Dispo-
sitif de relevage incorporé, actionné par un
déclencheur souple démontable. Canon de
fixation en acier inoxydable.

Livrés en coffret.

Code 604E 290D - lecture au 1/100 de mm ;
canon de fixation @ 8 mm h6.
Capacité + 0,26 mm. Course libre 2,5 mm.

Code 601B 290D -

lecture au 1/1 000

de mm ; canon de fixation &8 mm h6.
Capacité + 0,050 mm. Course libre 2,8 mm.

—{!

réglage fin

ampl {tude 0,05
g8 hb 4
échelle 1:1 B
41 axe de. secteur 1 v
40 cadran 1 -
39 vis FS M 1,6x2 2 e B 12 PP bl ans
38 goupille 2
37 pal peur 1
36 vis FS M 1,6x3 3
35 vis FS M 1,6x12 4 e O L POl s
34 Joint 1
33 verre 1
32 Lndex 2
31 vis FS M2x4 1
30 couvercle 1 | 2017(A-U4B)
29 secteur denté 1 | CuZn33AlS
Repere |Désignation Nb [Matiere Observatlons
I

T

1 |

5

28 vis CS M 1,b6x4 2
27 platine inférieure 1
26 entretoise - 3
25 atguille 1
24 platine supérieure 1
23 pignon de centre 1 .
22 roue intermédiaire 1 o ““og '22 z"; y "““! ts ssertl s 22
21 ressort 1
20 porte couteau 1
19 vis CS M1,6 1
18 ressort 1
17 levier 11].
16 ressort 1 1.
15 vis-axe 1.
14 noix d’‘entrainement 1
13 goupille ' 1
12 segment d’arrét radial 1
11 ressort 1.
10 bouton 11-
S tige de réglage fin 1 [C35
8 guide de coul isseau 1
7 couteau 1 [37Crs
6 excentrique 1 [C35
5 axe .1 |C35
4 coul isseau 1 {CuZn33AL5
3 tige de coul isseau 1 | X4CrMoS18
2 guide 1 | X4CrMoS18
1 bottier 1 | A-USGT
Repére |Désignation Nb | Matiere Observations
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RENSE |GNEMENTS TECHN/GUES B | : :
- |
CARACTER ST/ , PRINC IPAUX ECARTS EN M/ '
QUES D’UNE ROUE A DENTURE DROITE CROTETRES.
Modul e
&twtném‘ col . . 4
m cul de Paliers de diamétres | jusqu’s 6 | 10 11
Nombre d résistance des matériauwx ors de damdtres | s i | 2 | @ s [ o e [ a [ jm s [oais
re de dents dét 10 ) 3 3
Z ermlné d partlr  NT 18 | 30 0 . 3 s 3
D cu rgpport de vitesse E:ﬁ ue T 61+ 8+ 9 ‘+ m - 20 180 250 | 315 400
as z1 0 0 0 ol + 16|+ 18 | + 2 |+ 25 £ 29432 )+ 36
P p=mir 4 H? 0l v2[+s - 2 0 9 0 0
- - “a + 18]+ 2|+ 25 b L SO L
Saillie 5 0 0 0 0 o +30 | +35 [+ 40|+ 46|+ 82
ha ha=m < H8 F14 | + 18 ) g g 0 0 0 0 * o
Creux b4 ol= o +22° +2; +3: *'3: +8 |+ +n2{+m +,:
- 0 0
hFf hf =1,25.m < W N Y T R ) Y S 0, 0 0 o
¢ ] 0 0 P s M 7 | +100 | +115 § 4130 | +140 -
Hauteur de dent h h = H1 +60 | + 75 | + 90 | +110 | +130 g g g L 0
TP =225m 0 0 o 4 0 +ts: +t9!(l. +220 | +250 | +290 ; +320 | +360
Lmd‘r‘epr‘cmcté,f d P CH] ": - 4[-5]- 8 1{-9]-10 _,: 0 g 0 0
TP =m. Z = —gl_onj-u|l-wvj-20{-23|-~2 :;; ~ 15 |~ 17 | ~ 18
{amétre de téte d ns 0 o o n 5 s : _3 -4 |-«
i omet a da=d+ Zm :: - S|- 6| - 81-91-M}-1B1-1 wl-onl-n J
Lméfede ; i,S 4+ 25| + 3 + 41 + 48] + s5 h - - 23 - 25
pled . dF df = d — 2,25m :i:?—s -4_4,5—5.5tgt;§*: +‘1:+::‘.:+|z,s
k5 ¥ il+ 9 = 8110 |- nS| - 125
LTQZWdedentWQ b b=kum of+ ']+ +'i,; :‘:;Il: :l: :-2;:-&24 +21 | + 29 -
‘ - f8 — 8| -1, 13| -—16|~-2|-2]- + 4+ 44+ 4 -
Entr’axe de | ‘engrenage . a_d1+CQ —':l—llf—zz- -nl-313|-a _i: ::: “: ‘3;’ —g - 82
ST ev—— - - 4 - - ol - -
2 o8 "85—12:—12 -13 :2; -9 |-W |-~ ;-1 7 _::
h6 6: 0 o0 0 0-25—29 el L L B .
-6|-8.-93|l-nj-1u . g 0 ¢: O ) )
6 [ FIi+ ¢ +t.5+5.51'a5_m -8 |-z2|-5l-2 -3 3
SEG | 8 | —3 |-« - as- 55| “i: ::-;+:: +:zs§+u.s+ts + 18
D + 2 i+ 4 + 8 + 1 +.30 + 35 |+ 40 i +.46 52
ARRET A MONTAGE RADIAL SR EHES R R ERA R 1E 1 B 1 ER AEE R
- ] +6 .+ 12 +153+w?s +42 |+ 51| +55 )| +6 ;+79 +88 T
o - : + 22 | + 28 | + 32 | +37 |+ 43  + S0 + 98
o e AR e e e
Désignation [ S6 < SR T i 8 R
: normal { sée: P \ (7 | -8 -1 -13l- — =107 | —125 - —148  —162_| ~182
Segment d’‘arrét, radial, d x e 18 -2 -2 ..;2 _i? -2 | -3 | —-38|—4  _5 -5 |- 6
b7 0 0 vt 0| o - S0j-®|-n:-8 -9 -8 19
-0 .- 12 -15! 18 . : 0., 8¢ 0 0
. .8 TR —:‘o ~25|-30 |35 |- 4. -4 ;-5 -
d 8 t=0,02 ~28 i —38 - 471 -89 -n :50 —60 | ~-72 -8 -100 -10 | —125
d 90,03 —8 @ - . 89 [—106 | —126 | —148 --172 - 191
f8 =0 -13.-16|-2;-25 -2 s
3 = ~20 -2 -3 -—43|-5| -6 -3 |-3% -4 -0 -5 - & <
+ | nomtnot dutits | ® c ¢ h8 0o 0 o 0 o ? -8 |- 9% ; ~108 -122!-137 | 18
.4 | ,.4a2 | 0,3 3 o 0,6 0,2 d9 30— 30 - 4 -0 - - ~-54 -6 -72'-81 | -8
7 1225 [ 0.0 [ < A 12 | 0,6 | SRR~ St Sl St - S Bl Bt - S
5E 0. | 1.5 ] 0.8 (- 931 =171 —142 |~ : 10 [ -1%0 | 210
3 255:43 3’5 LA 0.5¢ 1,9 3 e9 14 -0 -25. -321—4 . 50 174 | —200 ; —245 -285  —320 | —350
w s fsa: [of 1 F Lol 23] 1 3 Ts e Caeilailia|Tiee | uss |~ 8 -0, Zno [ -12
[ ~ 5 ] Sa7 0.7 ; 0.6¢ 3.2 1 an 220 —30 -4 — 50 - 65 — i —159 , —185 —215 = —240 | —265
! - = § | cae 0.7 0,74 Z 1.2 - T80 —105 —130 - —160 | —185 : — —100 | —120 | —145 —10 180 | -210
) =~ 1 0,74 € o © —240 | —290 | —340 | —
< - | 7 7489 0.7 5 S 1,2 ST ] 0 0 0 : 395 - -460 510 | —570
] = 8 | 8an 0.9 72 4 5 1.2 80 — 75 - 90 —110 | g 0 0 [] o o7 To
] 94 12 = 0.3¢ 7 1,8 T 30 110 | —130 | —160 | 190 0 0 0 _—
Q ——1 03¢ 1’1 16 1,08 8 O isN +30 + 37 +45 +55; + 65 + 80 —220 | —250 -290 -320 | -360
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