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est souverain.



"1'; BEP Métiers de | électronique EP] Epreuve ponctuelle 3*™ partie Session 2003 I

E

Données™ Dossier technique support des épreuves EP1.
Dessin d’ensemble du tourniquet tripode (DT1).
Nomenclature du tourniquet tripode (DT2).
Dessin d’ensemble de 'unité rotative (DT5).
Vue éclatée de 1'unité rotative (DI7 bis).
Dessin de définition de I’arbre 35 (DTS bis).
Dessin de définition de la noix (DT9 bis).
Document ressource sur les matériaux (DR1).
Document ressource sur les tolérances géométriques (DR2).

Analyse /4
Lecture /20
Ecriture /16
TOTAL /40
NOTE /20
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BEP Métiers de I 'électronique EP1 Epreuve ponctuelle 3*™ partie Session 2003
A I'aide du dessin de définition de la noix (DT9 bis) :

2.3 Identifier et désigner la forme géométrique des surfaces et des volumes : /2
Surface Rep. Désignation Surface Rep. Désignation
A Surface conique C Surface torique
B Surface plane D Surface cylindrique
2.4 Quantifier les caractéristiques d’une surface ou d’un volume : /2
Volume Rep. Diameétre Hauteur
E 17 11
F @ 25 20

2.5 Décrire les positions relatives des surfaces et des volumes d’u@e) /2

A et D sont : | Inclinée | Parall¢le | Perpendiculaire Cm\que &u coaxiale |
B et D sont : | Inclinée | Parall¢l¢ | Perpendiettaire [D c@ﬁq\qﬁ%@@?ﬁ

B et E sont : | Inclinée Parallel§ M(ﬁgﬂrﬂ) C’pnce ué\ou ?{(ﬁxwle
B et F sont :( Inclinée [Paraligle Perpendgcm \ C&pc\?‘nmqﬂg E\u chaxiale

’élément de base, puis les éléments d’addition constituant ce matériau : /2

» Elément de base : Aluminium
> Eléments d’addition : Cuivre, magnésium et silicium

2.7 Décoder les cotes et spécifications géométriques liées aux surfaces (DR2) : /3

2.7.1 Décoder la tolérance géométrique suivante : /1.5

[ [ To2] A ]
» Surface de référence
» Tolérance en millimétres
» Perpendicularité
2.7.2 Expliquer la cote tolérancée ISO @72 H7 : /1.5

@72 : Diameétre nominal
H: Position de la tolérance de 1’alésage
7+ Qualité de la tolérance de 1’alésage
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' BEP Métiers de électronique

EPI Epreuve ponctuelle 3™ partie

2.8 Donner le sens de la représentation codée des différents traits :

Session 2003

Rep

Désignation

Utilisation

1

2

3 ECRITURE : (16 points) :

A Paide du dessin d’ensemble de I'unité rotative (DTS) :

3.1 Afin de réaliser le boitier 33, exécuter son croquis (vué de face en coupe AA et vue de

cété) :

Sur le dessin de définition de I’'arbre 35 (DT8 bis) :

3.2 Représenter la section sortie AA.
3.3 Coter les taraudages en forme et position.
3.4 Coter la rainure.

3.5 Coter le filetage.
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