BEP Métiers de I'électronique EPI Dossier Professeur Session 2003

5. Evaluations en CCF proposées :

Fichiers : Construction mécanique\Evaluations\CCF EN 2003 N°].doc
Construction mécanique\Evaluations\CCF EN 2003 N°2.doc
Construction mécanique\Evaluations\Corrigé CCF EN 2003 N°2.doc

Les corrigés des évaluations en CCF sont disponibles en texte masqué

Important :  L’¢laboration du dossier technique construction mécanique, nécessaire aux
différentes évaluations, est laissée a I’initiative du professeur de construction qui choisira parmi les
différents documents fournis.

6. Annexes :

- Présentation des positions remarquables de fonctionnement

Fichier : Construction mécanique\Dossier de guidance\Dossier TRIPODE Positions de
Jonctionnement.doc

- Présentation de la composition des principaux assemblages

Fichier : Construction mécanique\Dossier de guidance\Dossier TRIPODE Présentation des
assemblages.doc

- TPN°1: Systeme de controle d’acces : découverte du fonctionnement
Fichier :  Construction  mécanique\Dossier de  guidance\TP1  Découverfe  du
Jfonctionnement.doc

- Fiche muette expression du besoin
Fichier : Construction mécanique\Dossier de guidance\Expression du besoin éléve.doc

- Mises en plan
Fichier : Construction mécanique\Modeéles 3D\Nom du sous-ensemble\Nom de la

piece SLDDRW
- Evaluations CCF
Fichiers : Construction mécanique\Evaluations\CCF EN 2003 N°I.doc
Construction mécanique\Evaluations\CCF EN 2003 N°2.doc
Construction mécanique\Evaluations\Corrigé CCF EN 2003 N°2.doc
- TP SOLIDWORKS
Fichiers : Construction mécanique\TP solidworks\TP1
Construction mécanique\ TP solidworks\TP2
Construction mécanique\TP solidworks\TP3
Construction mécanique\ TP solidworks\TP4
Construction mécanique\TP solidworks\TP5
Construction mécanique\ TP solidworks\TP6
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Présentation des positions
remarquables de fonctionnement.

Vue d’ensemble du tourniquet tripode sur son support.
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BEP Métiers de | ’éleclrom'que EP1 Dossier Professeur Session 2003
AT ‘ Présentation des positions remarquables de fonctionnement.

1 Vue en perspectlve de la partie mécanique de I’objet technique :

? Flux sens B
2 _—& Basculeur B

- FoY f_____________——-oElectro aimant

/
-olLevier

Flux sens A

Basculeur A o-

Electro aimant A +1

™~ Amortisseur

Attention !
Les ressorts ne sont pas représentés.

Unité rotative

2 Vue en projection de la partie mécanique de I’objet technique (non
coupée) .

Flux sens A Flux sens B
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BEP Métiers de ! ’électronique EP1 Dossier Professeur Session 2003
- Lo Présentation des positions remarguables de fonctionnement.
3 Posmon repos a 0° (vue en projection coupée) :

O‘d

Flux sens A Flux sens B

Remarques : Le ressort de traction maintient 1’unité rotative en position repos 0°. L’effort qu’il exerce sur le levier contraint la
piste a se positionner sur le galet.

4 Passage non autorisé en sens A (vue en projection coupée) :

Le basculeur A bloque Punité
“rotative par I’mtennedloire
de la came dentelée. O

110°

L'électro aimant
est actionné.

Remarques : - Le ressort de traction est un élément résistant a la rotation exercée par I’utilisateur.
- 11 joue aussi le rdle de ressort de rappel en position repos 0°.
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~Présentation des positions remarquables de fonctionnement.

5 Passage non autorlse en sens B (vue en projection coupée) :

Le basculeur B bloque F'unité
rotative par lintermédiaire
de la came dentelée.

L'électro aimant B
est actionné.

=

Remarqgues :

- Le ressort de traction est un élément résistant a la rotation exercée par I’utilisateur.
- I1 joue aussi le role de ressort de rappel en position repos 0°.

6 Position apreés rotation de 30° en sens A (vue en projection coupée) :

30°

- Y
L
—
i’;j - e — ) - \_J;‘}

[ B S
. ) "':’*.;
L ’

Remarques :

- Le ressort de traction est un élément résistant a la rotation exercée par I"utilisateur.

- I joue aussi le rdle de ressort de rappel en position repos 0°.
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BEP Meners del electromque EPI Dossier Professeur Session 2003
sane o - Présentation des positions remarquables de fonctionnement.

7z POSItIOn apres rotation de 60° en sens A (vue en projection coupée) :

Remarques : - Le ressort de traction exerce 1’effort maximum.
- Il n’est ni résistant, ni moteur a ’action exercé par 1’utilisateur : c’est une position limite.

8 Position aprés rotation de 90° en sens A (vue en projection coupée) :

Remarques : - Le ressort de traction est un élément moteur 2 la rotation exercée par I utilisateur.
- 11 joue aussi le rdle de ressort de rappel en position repos 120°.
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RSy S Présentation des positions remarguables de fonctionnement.

9 Antl regressmn apres 67° (vue en projection coupée) :

! Action de
! 32° lutilisateur
sur le bras,
s
% i
‘/‘/. I/-. i
&GP , :
A L'électro aimant
B est actionné.
1
[y
o
\ :
. )\ i
L ! e
: ‘ .| Le basculeur B bloque P'unité
S ' ———— rotative par Pintermédiaire
ol e P .
de la came dentelée.
Remarques : - Le ressort de traction est un élément moteur 4 la rotation exercée par I'utilisateur.

- I1 joue aussi le role de ressort de rappel en position repos 120°.

10 Position repos a 120° (vue en projection coupée) :

Remarques : Le ressort de traction maintient ’unité rotative en position repos 120°. L’effort qu’il exerce sur le levier contraint
la piste a se positionner sur le galet.
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Presentation de la composition des
principaux assemblages.

1 Assemblage Tripode sur support :

St Licence d'éducation SolidwWorks - A titre éducatif uniquement - [Tripode sur support] ‘ |
| O b W [¢ [lespogose sl [|svsaaaac+Fos®a]
q e

T lows

Remargque : SolidWorks permet de visualiser cet assemblage suivant 10 configurations différentes et 6 vu@

prédéfinies. Chaque configuration correspond a une position particuliére de fonctionnement (voir arbre de
construction du paragraphe 2 « Assemblage Tripode sur support en vue éclatée »).
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BEP Métiers de électroni que EP1 Dossier Professeur
: o g 2 Presentation de la composition des principaux assemblages.

2 Assem blage Trlpode sur support en vue éclatée :

3t Licence d'education SolidwWorks - A titre €ducotit uniquement - [Tupude sur suppost]
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gy SR _Présentation de la composition des principaux assemblages.
4 Sous ensemble platme
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LEHET i _Présentation de la composition des principaux assemblages.
6 Umte rotatlve eclatee

3 Licence d'educalion SolidWorks - A titre éducatit uniquement - |Unité rotative sclatée]
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fy UL T Préesentation de la composition des principaux assemblages.
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7
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COUNTE ~ Presentation de la composition des principaux assemblages.
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SsEler . - Présentation de la composition des principaux assemblages.
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TP1 SYSTEME DE CONTROLE
- D’ACCES
Découverte du fonctionnement

Données : Pages 12 et 13 du dossier éléve.
Systeme.
1 L’appareil est hors tension (fig 1 et 2) :
1.1 Que se passe-t-il sion I'utilise ?

=

1.2 Quel est I’'état des afficheurs ?

=

1.3 Pour quelles situations ce comportement est-il souhaitable ?

=

2 L’appareil est sous tension en passage autorisé (fig 3):
2.1 Que constatez-vous lors de I'insertion du badge ?

p—

2.2 Que se passe-t-il si on utilise I'appareil dans le sens A ?

-

2.3 Peut-on revenir en arriére ?7

=

2.4 Caractérisez le mouvement pendant la rotation (rayez la réponse fausse).

Entre O et 60° Mouvement résistant | Mouvement entrainant

Entre 60 et 120° Mouvement résistant | Mouvement entrainant

2.5 Pour les DEL DL1, DL2, DL3 de la carte encodeur, que constatez-vous pendant la

rotation ?

=

2.6 Quel est I’élément qui commande I'allumage de DL3 ?

=

2.7 Quel est I'élément qui commande I’allumage de DL1 et DL2 ?

=
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