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partie
Epreuve de Construction

Cette etude comporte trois parties :

- Analyse
- Lecture
- Ecriture

Documents autorisés :

- Dossier éleve

- Dessin d'ensemble du tourniquet tripode (DT1)

- Nomenclature du tourniquet tripode (DT2)

- Dessin d'ensemble de 'unité rotative (DT5)

- Vue éclatée de l'unité rotative (DT7bis)

- Dessin de définition de.l'arbre 35 (DT8 bis)

- Dessin de définition de la noix (DT9 bis)

- Document ressource sur les matériaux (DR1)

- Document ressource sur les tolérances géométriques (DR2)

Le candidat devra répondre directement sur les différents documents réponse.
A P’issu de ’épreuve, I’ensemble de ce dossier devra étre agrafé dans une copie
d’examen anonymable ; seule cette copie devra comprendre les coordonnées du candidat.
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‘ I BEP Meétiers de | électronique EP1 Epreuve ponctuelle 3°™ partie Session 2003 !I
1 ANALYSE : (4 points)

W C R E
Matiére d’ce Matiére d’ceuvre
:entranteuvre > FONCTION sortante >
GLOBALE
A-0
TOURNIQUET
TRIPODE

En vous aidant du dossier technique support des épreuves EP1 :

1.1 Identifier Ia matiére d’ceuvre entrante :

>
1.2 Identifier la matiére d’ceuvre sortante :
>
1.3 Identifier Ia fonction globale :
>
1.4 Identifier les énergies mobilisées :
>
>
1.5 Identifier dans la nomenclature les caractéristiques d’une piéce :
Repere Nom Symbole Désignation Diamétre | Longueur
de forme de la forme nominal | sous téte
9
68

2 LECTURE : (20 points)

2.1 Compléter le repérage des piéces sur la vue éclatée de I'unité rotative (DT7 bis) :
2.2 Inventorier les piéces qui assurent la liaison encastrement entre I'arbre 35 et le noyau
38 (DT5) :

» Réponse :
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: l BEP Métiers de | électronique EPI Epreuve ponctuelle 3*™ partie Sessiorn 2003 II
. A laide du dessin de définition de la noix (DT9 bis) :

+

2.3 Identifier et désigner la forme géométrique des surfaces et des volumes :

Surface Rep. Désignation Surface Rep. Désignation
A C
B D
2.4 Quantifier les caractéristiques d’une surface ou d’un volume :
Volume Rep. Diamétre Hauteur
E
F

2.5 Décrire les positions relatives des surfaces et des volumes d’une piéce :

A et D sont : | Inclinée | Paralléle | Perpendiculaire | Concentrique ou coaxiale
B et D sont : | Inclinée | Parall¢le | Perpendiculaire | Concentrique ou coaxiale
B et E sont : | Inclinée | Parall¢le | Perpendiculaire | Concentrique ou coaxiale
B et F sont : | Inclinée | Paralléle | Perpendiculaire | Concentrique ou coaxiale

(Entourer les bonnes réponses)

2.6 Identifier la nature d’'un matériau et décoder sa désignation a I'aide de la norme (DR1):

2.6.1 Rechercher la désignation normalisée du matériau :

>

2.6.2 A quelle famille appartient ce matériau ?

>

2.6.3 Donner 1’élément de base, puis les éléments d’addition constituant ce matériau

> Elément de base :
> Eléments d’addition :

2.7 Décoder les cotes et spécifications géométriques liées aux surfaces (DR2) :

2.7.1 Décoder la tolérance géométrique suivante :

L1l [02] A |

>
>
>

2.7.2 Expliquer la cote tolérancée ISO @72 H7 :

7
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' " BEP Meétiers de 1'électronique EP1 Epreuve ponctuelle 3°™ partie Session 2003 |I

2.8 Donner le sens de la représentation codée des différents traits :

Rep Désignation Utilisation
1
2

3 ECRITURE : (16 points) :

A l'aide du dessin d’ensemble de l'unité rotative (DT5) :

3.1 Afin de réaliser le boitier 33, exécuter son croquis (vue de face en coupe AA et vue de
c6té) :

Sur le dessin de définition de ’arbre 35 (DT8 bis) :

3.2 Représenter la section sortie AA.

3.3 Coter les taraudages en forme et position.
3.4 Coter la rainure.

3.5 Coter le filetage.
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Nota : Le carter 53 et ia came supérieure 43 ne sont pas représentés.
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Format A3H

Ech.1:2

TOURNIQUET TRIPODE

Ne:DT 1

BEP Métiers de I'électronique | code:  Doqgig . 2,




- ' [ z | 4 _J,,_i\,;i ® Iripoge s suppon Nomencioture SLO0R W
44 3 1Vis CHC - M8x45
A 43 1 |Came superieure A
: 42 3 __|Enfretoise
41 1 _|Bride blocage came
40 1 _|[Came poly
39 1 _|Came dentelée
1 38 1 |Noyau T
37 3 [Vis CHC - M10x35
36 1 |Noix
35 1 {Arbre
34 2 {Roulement rigide & biiles 6206-2RS1 B
P | 33 1 |Boitier de roulements
32 2 |Rondelle d'appui 76 4 |Rondelle L 8
31 2 |Coussinet basculeur 75 4 |Vis H M8-12
30 2 |Basculeur 74 1 _|Corps
L 29 1 |Pivot amortisseur 73 2 |Coussinet @15 —
28 1 |Pivot ressort 72 2 |Joint d'accouplement
27 2 [Coussinet levier 71 1 _[Tige et piston
26 1 |Galet came 70 4 |VisFHC-M 4x8
25 1 |Levier &9 2 |Ecrou H autofreiné - M 4
c 24 | 1 |Ecrou Hm - MI10 68 | 14 |Ecrou Hm - M4 ¢
23 1_|Anneau élastique pour arbre 20 x 1,2 67 2 |Pivot de connexion
22 2 |Anneau élastique pour arbre 15 x 1 66 2 |Plaque support
21 2 |Anneau élastique pour arbre 12 x 1 65 2 _|Tige avant
20 3 _|Anneau élastique pour arbre 10 x 1 64 2 [Tige amiere
19 2 |EcrouH-M 14-8 63 2 |Rondelle butée
18 2 |Rondelle M 14 62 2 [Noyau mobile
17 4 |EcrouH-MB-6 61 2 |Bobine et support
16 4 {Rondelle M8 60 3 _|Embout
5 15 4 [Support amortisseur 59 3 |Bras o
14 2 |lsolant 58 2 |Vis sans téte HC - TC - M3x6
13 1 |Axe amortisseur-vis 57 2 _[Patin
i 12 1 _|Vis de régliage 56 2 |[Bouton moleté
o 11 3 | Vis CHC Méx16 55 2 |Vis
i ‘ 10 3 |Rondelle WL6 54 2 |Coté —1
9 8 |VisHMé6-16 53 I _|Carter
8 8 |Rondelle Wé 52 2 |Ecrou H M10
7 2 iSupport électro-aimant 51 2 _|Gousset
6 1 _|Pivot fixe amortisseur 50 1 _|Fixation
3 5 1 _|Pivot levier 49 1 _|Support mécanisme £
4 2 |Pivot basculeur 48 1 _lEcrou H autofreiné - M 16
3 1 |Pied 47 1 |Rondelle L 16
2 1 _|Base d'amortisseur 46 1 _|Clavette paraliéle A 8 x 7 x 20
1 1 |Platine 45 3 |Vis FHC - Méx20
1#— | Rep, | Nb, |Désignation Matériau Rep, | Nb, |Désignation Matériay
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E |1 [Unité rotative
Rep./Nb. Désignation Matiére |Observation
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B sauf indications. ‘

’ (Al Cu 4 Mg Si)

Noix EN AW-2017 | ©125*50
N Désignation Matiere | Observation
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Désignation usaelle TG0 ALUMINTUM RAwnmn:muumnmmucomm g
fe[n] Tals]-Tala]o]o]o; ULES Nucpoom umeles mo | Rowin Epiols
' ) H MGE MO ENAW - I20[A1985) & Maténels dloctrodomestiques. Chaudronnog |Banne résistance aux %
Dtd o : . gy e NFEN 1780 BN AW - 1050 (A 9051 0 75 | Muériels pourindustrcs chimiques el atlorain a
{E|N] !Aial—lqﬂo}olo]l[N’;s[mlW:l_f La désignation utilise un code numérique. Si AW - STA NI MGAS] ] 0| Tices crosdronnies e, gnes obos o : R
et ’ [ cela et fustifis, il peut &re sulvi par une EN AW - 5085 A1 Mg) 30 70 | Tuyoutenos. Borne soudabilit. ~
désignation utlisant les symboles chimiques BN AW - 207TA] CulldgSi} S U0 | Pbces usindesel borgles Evior e fos uiioer %
des éléments et de mombres indiquant la EN AW - 075 {A) Zn5,SMgCul 51 40 | Pécesusinéesel krgées de hmees a Fmr salin. %
Coce deacompesion | TEMeUr nomurai pureté de I'alumini ium ou la tensur nominale iAW-VMIA'erﬂbCul & 0| comciérisiques = e soudent diclenars g
Firi e des léments considénés. e v, ominks ou g Désiguation numérique 3
Nuances usuelles Amin | Re min Emplois J CUIVRE ET ALLIAGES Cuurtication gu cuivre R } J i ®
EN AW-1050 (Al 95 0 | 35 | Appareils méogers Maléricls électrques. | DE CUIVRE Badowalgnas i o
EN AB21000[AICuiMgT} | 300 | 200 |Se moule bien. Susine t-és bien. Ne pos ukiiser en air salin. ] NFEN 1412.- NF A (2-009 Cose do iz o posr Ch 15610 S -
EN ABAXMABGLOMg) | 750 | 180 | Se moule trés bisn. Susine et se soude bien. Convient en air salin. . | Lo désirmation ullise un cod . Grospe certeram H o
EN AB-4200[AISi12) 70 | 80 | Semoule el s soude 'rés bien. La Jore teneur on silicium rend Fusinage dificiie. ¥ \ gnles L [;:::Senum nque ou Désignation pas symboles chimiques E[Zn P i g
I ABSEO0[ADiGS] | 180 | 100 | Excallonies cpitudos a usinage, au soudage, au poisage. Résis & ir soi._ | es symboles chimiques. Dans ce demier cas, el L Q ~
on associe au symbole chimique du cuivie  Elememdaiage ] i - &
{Cu) les symboles des éléments d'addiion  Tesow nominaleens. ; 'ﬁ_’._ ]
AmAGEs DE ZINC suivis des nombres indiquant les teneurs  Désignation globale 6' %
nominalesdeces élemens ez [T afafw R[] 3 |3
[Noances usuelles| Rmin | Re cain Emplols Nuances usseles” Rumin | Re min] Emplas Q. a
Zomak 3 % | X0 Aﬂhggdebnderbmm:mmmmbmmm CROOA wmm 0| Mavériau o 1és bonne conductioil:é dlectique, conveer: parteuliérament (1] §
7A8 375 | 20 | Moulage coquille ou sous pression. Bon étot de surbace. Bonnes caractéristiques CWOMA (Cu-£TP) 0 | 200 | pour cdbles, habinages et contacts. ’ n “;
AW 2 | M Mwmmbb,mmbmmmnrmmmﬁsﬁqmm- _ CWIIAC {CuPbIP 10 | 300 | Lilisé en décclletage. Tres haute conductibiliké slecnque e thermique. “
[Kayem | 20 |- | Allioge pour la labrication por fondsrie d outilages de press et da moules CWASK {Cufsrd)beoose) 40 | 39 | Moteriav de Soltement pour boges. doilles, cherr:ses. segmens. 3 3
[ CCAAK (CuSal0) Piésoes. quytlins ss naracténistiques partictliéres. ] M- g
i ' OCA%X {CuSnTZodPH7} ) - | Retmenesie. ~r g
Désigoation mumérique ALUMINTUM OCR% (Cual] B0 | | Cominucion mécarique. g &
El" i IA lwl - gl 117 * CW 8K (CuSabP 20 | 180 [ Fiéoes dusure: pignons et reuns dengrenages, écraus,
o 3 I—Er-i' ! HMGB comom CWI0IC [CuBoZ){cuivre qu béryltium)| 1400 | 135 | Fessorts imaiér:els électriques, moteriels néasiant & a corrosion). Connectsurs. X
Coditication de lalummnium ! : —— CWSZL {CuZn!5) Oation} 40 | - [ Alliage delorgeage d froid. se pol: brer. el corvient au revélements é.aciro.ytiques. =3
, [ : ) [ OO Ouzaantal @ | | Pices moes
Produl caircoye e | ' La désignation usuelle est ka désignation CWSE, (O] W | 710 | Constructior. mécanique géné-als el piboes décaupées dans e I e, s polt i) g
e 6o n comaceion chimigue numérique. Elle peut éveniuellement &ire OO [CZaIMaZAlIFel) 410 | 160 | Bonnos coroceéristques mécaniques. Boraws qualiés ronames.
onde de f cuins  chimique suivia, si cela est justifide, par la désignation [ CWIIR [CZ:ANaN2APH] S0 | 240 | Misesr. couvre aisce. Prix modéré. C-Dh
utilisomt les symboles chimiques. CWBI2N [CuZn30Ph2) 400 | 200 | Alioge le plus diilise pour la pluporl des pibces décolletécs. Trés bonne usincbilite. -
CWEl] [CuNINEZeZ7 ] {maillechort) M | 120 | Makricls de microlechniques. Resisiance 4 [ corrasion. Soucabilié. -
Exzariz: EN AW - 2017 (Al CudMgSi) ooz oA 600 | 250 | Pices devant esser & ko corroson iagens irospheriques, e de me g
¢ omert a2l X Pour les applications électriques le symbole Al [OWaTG [CaAITrel] 60 | 30 | Inocyddbies & huaud. Piéces mécsmiquias diverses lcompresseurs, pompes, eic. %
bemeridabage . —_— wpécédéde]nlaﬂmﬁ_ CWHIC oSt ieuproallicium) 400 | 140 | Pricesde fretement sous fortes charges. avec chocs éventuels.
Tengur Aom TaE er - i W : matérioux corroyés - C.ou B : matérioux moulés,
T ' Exemere: EN AW - 1350[EA1 99,5
——— - Démens | Symbolaction | Dément | Symboisction | flémem | Symbofisaton | Blémeat | Symbolisaton
d'alliage chimique d'allioge chimique d'alliage chimique dadliage chimique A
Ahuminium Al Cérium Ce Galitm Ga Plomb Pe 154
Antimolrio Sh Chrome Cr Lithhum [N Stlicum g Qa
Argent g [Coball Co | Mogresim Mg | Thme i $
“Barylium B |Cuve Cu__ [ Manganise Mn | Venodim YV S
Bae . B Biein Sn Malybdéne Mo Znc I S
* Cadmium Cd Fer fe Nickel Ni Ziroonium 1
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Tolérances géométriqgues

CASE 1

CASE 2 CASE 3

1 INSCRIPTION DES TOLERANCES l |
R

0,10

| A

Les tolérances géométriques s'inscrivent

L—A—_

| Il

dans un cadre de tolérance a 2 ou 3 cases.

Case 1: Le symbole

Case 2 : La tolérance en mm précédée de
@ lorsque la zone de tolérance est .
cylindrique

Case 3: La lettre majuscule repere de
"'élément de référence.

La surface toléraf\cée est rel:éfs aux
2 REPERAGE DE L'ELEMENT 5 Uit (% (o mine por
DE REFERENCE

une fléche.
Repérer I'élément de référence par -

1) UN PIED : triangle noirci ou non dont ]
"'un des cotés touche I'élément. L 010 | A ou

2) UNE LETTRE MAJUSCULE placée
dans un carré.

3 VARIANTES l

Lorsque I'élément de référence est preés !L
des cases, il est possible de le relier direc-

tement a celles-ci. La lettre majuscule peut

étre supprimeée.

—v"
A0

4 TABLEAU DES DIFFERENTES TOLERANCES GOMETRIQUES

Planéité d’une surface 7
2 S . . i
L2l s Rectitude d’'un axe — d’une ligne S
L@ v uw . e
c |83 N .
g c | Cylindricité d'un cylindre /O/
59| R A A
; 2 Circularité d'un cylindre — d’un cone O
T O e e o e e - - S
oa
| Forme d’une surface quelconque N
: p=4 s
; . @1 Inclinaison 4
. O = b o o S SO
! “ L B .
2 § =1 Perpendicuiarité |
L |52 G
P ] D — vy
| 5 | e | Parallélisme //
- I i
. 2 |8z | Localisation d'un élément ! Q}
el O - - e e e =
£ SF i _— |
s | 5% Coaxialité ou concentricité i
~Q 1, 8 [ - I - - . - . — .!l__._>_____ —_——
3| P Symétrie ‘I p—
a SRS, J S, . S
}L}"_ — { Battement simple i /
- 5 [N - _ e
== ; Battement total

Systéme de gestion d’acces DR2
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