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CONSTITUANTS POUR BUS AS-i
Architecture du systéme de cablage ASi
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Cable plat jaune pour bus avec profil spécial permettant d'éviter les inversions de
polarité, constitus de 2 conducteurs, nan tarsadés, non blindés.

Cable plat noir pour alimentation — 24 V séparée, avec profil spécial permettant
d'éviler les inversions de polarits, oons'ulue de 2 conducteurs, non torsadés, non
blindés.

Répartiteur passif permettant le raccordement par prises vampires de deux cébles
AS-H jaunes.

Répartiteur actif, constitué d'un module de connexion + un module utilisateur
permettant le raccordement de 2 capteurs et 2 actionneurs traditionnels.
Répéteur, prolongateur de ligne permettant de rallonger les liaisons AS-i de 100 m
(soit 300 m maxi).

Repartiteur acti, constitué d'un  module de connexion + un module utilisateur
permettant le raccordement de 4 capteurs traditionnels.

Répartiteur passif permetiant le raccordement par prises vampires de deux cabies
Dérivation de raccordement sur le bus par prise vampire, raccordement au capteur
ou actionneur par cable 2 x 0,34 mm? & connectaur M12 droit.

Derivation de raccordemesnt sur le bus par prise vampire, raccordement au capteur
ou actionneur par cAble 2 x 0,34 mm? a fils dénudés pour bomier.

Répartiteur passif permettant le raccordement par bornier & vis d'un céble ASH.
noir et d’'un céble rond.

11 XZ-CG0120eC : Dérivation de raccordement sur le bus par prise vampire, raccordement au
capteur ou aclionneur par cabls 2 x 8,34 mm? a connecteur M12 coudé.

12 TSX SUP A0s ou ABL-6: Bloc d'alimentation pour I'ensemble des capteurs/actionneurs du bus AS-.

13 Maitre : Maitre du bus AS-i.

14 Module d'alimentation : Module d'alimentatior séparéde 24 V pour 'ensemble des capteurs/action-

TSX SUP ADS neurs grands consommateurs de courant.
Autre : XZ2-SDE1133 + XZ-SDP40D1 : Répartiteur passif 4 voies permettant le raccordement de 4 capteurs ou de 4
actionneurs Asifiés.
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Tlots de distribution

Les flots sont constitués :

= d'un module de téte comportant une connexion AS-i et une connexion pour l'alimentation
24V des électrovannes ;

» De trois modules AS-i intermédiaires maximum, permettant d’adresser chacun jusqua 4
électrovannes ;

= De distributeurs 5/2 monostables ou bistables ou 5/3 bistables a commande
électropneumatique ;

= De modules transfert permettant le passage bistable—>monostable ou monostable—
bistable.

Un flot ainsi constitué peut donc occuper 4 adresses AS-i pour 16 électrovannes au maximum.

Les adressages des sorties correspondent au schéma suivant :
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Figure 1 : principe d’association des modules AS-i et d’adressage correspondant

Données constitutives des postes 9, 10 et plateaux 1 et 2:

Mouvement Distributeur Repére Commande Adresse AS-i
distributeur
ROT 10 5/2 bistable 102v1 102YV12.0 @ 10.1
102YV14.1 @ 10.0
ASPI 10 5/3 bistable 103v1 103Yv12.0 @ 10.3
103YV14.1 @ 10.2
TRANS 10 5/2 bistable 101v1 101YV12.0 @ 11.1
101YVi4.1 @ 11.0
VERT 10 5/2 monostable  100V1 100YV14.1 @ 11.2
BRID 9 5/2 monostable  91V1 91YVi4.1 @ 12.1
VERT 9 5/2 monostable 92V1 92YV14.1 @ 12.0
PLATEAU 1 5/2 monostable  111V1 111YV14.1 @ 12.2
PLATEAU 2 5/2 monostable 112Vi 112YV14.1 @ 12.3
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EN 954-1 : Estimer le risque

CATEGORIE

B, 1}, 2|3 44

Point de départ =
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fig2
S  Gravité de ia lésion
S1  Lésion légére (normalement réversible)
S2  Leésion grave (normalement irréversible), y compris le déces
Prendre en comple les conséquences habituelles des accidents et les processus de gueérison not-
maux. Par exemple, les ecchymoses et/ou déchirures sans complication et/ou brolures légéres se-
raient classées S1, tandis qu'une amputation ou un décés seraient classés S2.

F  Fréquence et/ou durée d'exposition au phénoméne dangersux
F1 Rare a assez fréquent eV/ou courte durée d'exposition
F2 Fréquent 3 continu etou longue durée d'exposition
Sélectionner F2 s'il est nécessaire de pénétrer de fagon réguliere au sein de la zone dangereuse pour
insérer/déplacer des piéces ou pour opérer des réglages Sitintervention a lieu de temps en temps ou
sicela ne renire pas dans le cadre da fonctionnement normal de la machine {(débourrage ou casse outll
par axempla) et/ sile temps d'intervention est court, sélectionner F1.

P  Possibllité d'éviter le phénoméne dangereux _ .
P1 Possibilité dans certaines conditions (ex : fuite ou mtervgnhon d'un tiers)
P2 Rarement possible (ex : le phénomene est difficilement identifiable)
La possibilita d'identifier et d'éviter le phénomene dangereux doit permetire de choisir P1 ou P2. Cn‘tereg
importants : identification possible ou non (champ visuel, bruit ...), vilgsse d'apparitio_n. opérateur quati-
1i¢ ou non, fuite possible ou non, expériences pratiques de sécurité liées au procédé.

B8, 124 : catégories pour les parties des systémes de commande relatives & la sécurité
. - catégories préférentielies pour les points de référence

@ :catégories possibles qui peuvent nécessiter des mesures supplémentaires

O - mesures qui peuvent étre surdimensionnées pour le risque en question

Il est bien sir de Vintérét et de la responsabilité du concepteur d'estimer le plus objective-
ment possible fa catégorie de risque de sa machine. Csla fui permettra d'ajuster les mesu-
res de protection & mettre en oeuvre dans leur fonctionnalité, leur fiabilité et bien sir leur

colt.

Au niveau des circuits de commande, la EN 954 fixe les prescriptions technigues et le com-
portement du systéme en fonction de la catégorie de risque obtenue :

Catégorie 8 :

Notre conseil :

Catégorie 1 :

Notre conseil :

Catégorie 2 :

Notre conseil :

Les parties du systéme de commande de machine relatives & ia sécurilé et/ou
ses dispositifs de protection, ainsi que ses composants doivent étre congus,
sélectionnés, montés et combinés selon Pétat de la technique afin de pouvoir
faire face aux influences attendues. Lorsqu'un détaut se produit, la fonction de
sécurité peut ne pas étre accomplie.

Cette catégorie concerne en général les machines qui mettent en jeu de faibles
energies et Jes applications domestiques. Le choix des composanis et la con-
ception du circuit de commande doivent surtout étre adaplds a leur utilisation
prévue en termes fonctionnels : vibration, température, fréquence d'utilisation ...
L'aspect économique doit guider le choix dans l'utilisation des composants.

Les conditions de la catégorie B doivent s'appliquer ; de plus les parties du sys-
tdme de commande relatives & la sécurité doivent utiliser des principes et des
compasants eprouves (voir 6.2.2 EN 954-1). Au niveau des seuls composants
électroniques, it n'est normalement pas possible de réaliser la catégorie 1.

C'est le choix de composants plus sirs qui va nous permettre d'étre conformes
& cette catégorie. Au niveau de 'organe de commande, obligatoirement des fins
de course & action mécanique positive, des boutons d'AU 4 arrachement ... Au
niveau du relayage, prévoir des relais surdimensionnés ou deux relais monids
en redondance, ou un relais de sécurité cablé en monocanal. Le test cyclique
des composants et du systéme de commande n'est pas obligatoire a ce niveau.

Les prescriptions de B et 1 s'appliquent. De plus, les fonctions et organes de
sécurité du systéme de commande doivent étre contrdlés a intervalles réguliers,
notamment au démarrage de la machine.

Utilisation de composants sOrs abligatoire. Emploi d’un relais de sécurité redon-
dant et auto-contrdlé qui va vérifier 4 chaque mise en route de la machine sa
capacité a remplir sa fonction de sécurité a la prochaine sollicitation. Nous con-
seillons & ce niveau de risque un céblage monocanal avec des procédures ré-
guliéres (hebdomadaires, mensuelles ...} de tests des orgarnes de commande
{bouton d'AU, interrupleurs de position ...). Si cette procédure n'est pas possi-
bie, passer & la catégorie 3.
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Arrét d'urgence/contrdle capots mobiles - cablage monocanal

Réarmement manuel

Combinaisons sur canaux d'entrée
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Document ressource
Exemples de circuits d'arrét en vue d’assurer la sécurité
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PNOZ X7: 2F PNOZ X1:3F +10
Alimentation : 24V AC/DC uniquement

3]

Validation manuelle auto-controleeD

Auto-contrdle dans les organes de commande [
Redondance dans les organes de commande [-
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PNOZ 16s: 2F + 25ta PNOZ X3:3F + 10 + 1Sta PNOZ 11: 7F+10+2$ta
A1-A2 _ glimentation AC A1-A2 : almentation AC A1-A2: almentation A
B1-82:24V DC 81-B2: 24V DC B1-B2: 24V DC
Fonction traitée : Arrét d'urgence/coniréle capot mobile ‘
Niveau de sécurité conseillé : 2 Détection mise a la masse X ]
Réarmement automatique [] Détection coupure fil i
Détection courts-circuits ‘

|
{ Validation manuelle

Ce schéma da céblage os! donné 4 titre indicatif. La mise en pratique de cet exemple de cablage nécessite, dans tous les cas, une étude propre a chaque équipement,
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Constituants pour boutons d'arrét d'urgence

ZA2-BZ102

ZB2-BE101

ZA2-BS944

ZA2-BT4

ZA2-BST4

Corps complet & 1 élément de contact (¢iémens pré-assembiés sur 'embase de fixation)

Désignation Contact Schéma Rétérence ‘Masse
e kg
Pour boutons Q" by ZA3-BZ102 N T 0020
“coup de poing” e
~ -
o~

Corps complets & 2 éléments de contact (sisments pré-assemblés sur lembase de fixation)

Pour boutons ‘V+0" = & ZA2-B2104 0,030
“coup de poing” -
B S
O+ F i s ZA2-BZ105 0,030
o 3) -

Eléments de contact adaptables (raccordement par vis-étriers}

Pour réaiisation de corps “F ‘?I ZB2-BE101 (1) 0,015
a 3 ou 4 éléments de contact
maximum ou rechange du 1% i B
ou du 2° glément N i
Q" - ZB2-BE102 (1) 0,015
o S

Tétes pour boutons “coup de poing” & accrochage Arrét d'urgence

Désignation Diamétre Couleur " Refsrence Masse
mm kQ
Intraudables 230 Rouge ZA2-85834 06,040
Tourner pour déverrouifler _
240 Rouge ZA2-BSB44 0,050
infraudables @30  ___ Rouge _ ZA2-BS934 0,060
Déverrouillage par clé n° 455 S
D 40 Rouge ZA2-BS944 0,070
Pousser-tirer 230 Rouge ZA2-BT44 0,060
240 Rouge ZA2-BT4 o 0,050
© 40 S
pour cadenas _ FAouge ZA2-BT409 0,085
i © 60 Rouge ___TA2-BX4 0,060
Tourner pour déverrouilier @30 Rouge ZA2-8S44 0,040
240 Rouge ZA2-BS54 0,050
Q 60 Rouge ZA2-BS84 0.060
Déverrouiliage par cié n° 455 @30 Rouge ZA2-BST4 0,060
Verrouillage du poussoir . __ R
dés l'impuision. @40 Rouge ZA2-BS14 0.070
Retrait de la clé au repos. _ e
260 Rouge ZA2-B524 0,080

{1) Pour vente par lot sous emballage colectif, consuiter notre catalogue avril 1993 n° 41610.

Tétes pour boutons “coup de poing” pousset-tirer.avec soufflet slastomére pour
étanchéité renforcee.
Tétes pour boutons “coup de poing” & sefrure avec autres numéros de clé.

Autres réalisations
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Principe de représentation de I'état des actionneurs

Champ image 3 : Représentation de I'état supposé du vérin horizontal :

Symbole | Type variable |Valeur | Image associée
Chim303 |UINT 0 ”
1
T
3

Le mot Chim303 devra directement recevoir, dans ses deux bits de poids faible, les valeurs
des détecteurs de fin de course du vérin de translation horizontale selon le schéma ci

dessous :

P Rangdubit . .
Chim303§ 15 114:13:12:11:10: 9 : 8 : 7 : 6 : 5 : 4 : 3 . 2:1:0
"0 JoJoloJoJoJolololofoJojolojfr |
Trans3r | ——
- 'Trans3t

Ainsi, la valeur prise par le mot Chim303 témoigne de I'état supposé du verin compte tenu
de celui de ses détecteurs de fin de course.

Les lignes de code permettant I'affectation du mot associé a I'image pourraient étre :

Chim303:X0 := trans3t ;
Chim303:X1 := trans3r ;

Sous-épreuve 52 Document ressource page 19
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Représentation graphique de l'algorithme
pour le diagnostic de défaut (dans SP3)

@but )

Chtxt302 := 1

Chim303=0 ou
Chim302=0?

Non

Chim303=3 ou

Non

i =0 ?
< Chim301=0 7

Chim302=37?

Chtxt301 et Chtxt302 : mots associés a I’affichage de
champs de texte (voir pages 8, 12 et 13)

Chim301, Chim302 et Chim303 : mots associés a
I’affichage de champs image (voir pages 8 et 19)

Oui——»

A 4

Chixt302 := 2

Chtxt302 := 3 J

| !

Oui

Non—»

2 < Chitxt301 <64 ?

v
Chtxt302 := 4
Y 1 y
e
Chixt301=17? Oui———»
Chtxt302 := 5
Non
" e _ ¥
N
Fin
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Grafcet dépose fourchette — poste 3

Ce grafcet est conforme a la nouvelle norme CEl 60848
"Langage de spécification Grafcet pour diagrammes
fonctionnels en séquence”. Les actions ‘associées sont

similaires a celles écrites dans le grafcet & gauche.

]
B
X2 . Pr_fourch == X2 .Pr_fourch

31 |+ T3vert K3 T3vert

= Vert3t. Vertdr 4 Vertst VeilF |,

32 |—{S|{T3asp=1| T3vert 32 | T3vert | T3asp:=1

v .

e Asp3t w= Asp3t Cette actior;’ dite action a I'activation est une action
mémorisée. La variable booiéenne T3asp est affectée &
la valeur 1 lors de [‘activation de I'étape 32. La valeur de

33 33 cette variable restera inchangée tant qu'un nouvel

- .| événement ne la change pas.

o Verf3t. Vertdr . Asp3t = Verldt . Vertdr . Asp3t -

34 +—{ T3trans 34 +— T3trans

wde  Trans3t . Trans3r . Asp3t == Trans3t . Trans3r . Asp3t

35 - T3avert 35 T3vent

A e Vert3t. Vert3r . Asp3t A == Vert3t . Vertdr . Asp3t y
36 S| T3asp=0] Tavert T3souf 36 —{ Tavert T3souf Tiasp=0{
o Asp3t e ASPI v f :
La variable booléenne T3asp
est affectée 4 la valeur 0 lors

37 37 de 'activation de l'stape 36.

= Vert3t . Verl3e o Vert3t . Vertdr ‘

38 R3trans 38 t—{ Ra3trans

T e T T e s | sniton o et sl 4 e 2

R3trans a la valeur vraie si I'étape est active

39 39 ou la valeur fausse si I'étape est inactive.

Cette valeur imposée s'appelle assignation.
== ﬁ —— ﬂ
Entrées Sorties
Symbole | Type de | Commentaire Symbole | Type de | Commentaire
variable variable
Pr_fourch |BOOL Présence piéce T3vert BOOL Descendre
Vert3r BOOL Vert. remonté T3trans BOOL Avancer
Vert3t BOOL Vert. descendu R3trans BOOL Reculer
Trans3r BOOL Trans. Rentrée T3asp BOOL Aspirer
Trans3t BOOL Trans. sortie
Aspi3t BOOL Piéce aspirée
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