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Epreuve E.4
Etude d’un Systéme Informatisé

Traitement de piéces en ABS par galvanoplastie

Document Réponse (13 pages)

Réponses aux questions B.1

B.1.1 Nb de trans erts = ...

B.1.2 Duréethéoriqueminimale :..........................

B.1.3 Prétraitement : ...
RINGAGE 1 & e
DeésoxXydation @ .. ...
Post-activation ...
RiINGAGE 2 & e
Dépot électrolytique @ ...

RINGAGE 3 & e
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Réponses aux questions B.2

B.2.1 Nb de transferts =

1o transtert ...
B. 2.2 T emMPS = e
B.2.3 DS AN = s
B.2.4 DS AN C e =
B.2.5 DS AN = o
B2,
B2, T
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Réponses aux questions C.1

C11  Operateur: ...

Opérande ©.............ooii

C.1.2  Petite vitesse, sens horaire : ($1001) = ...

Grande vitesse, sens horaire : ($1001) =.....................................

C.1.3  (pour chaque cas proposé, entourez la bonne réponse)

Module Janz - BigBox : Adéquat — Inadéquat
VIOtIE ¢ e ea e
Module DIOCOM: Adéquat — Inadéquat
MOtiE & e e
Cartes CIF : Adéquat — Inadéquat
MOtif &
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Réponse a la question C.2

Dépose d'outillage

( Mouvement GV B )

( Mouvement PV B )

®
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Réponses aux questions C.3

C.3.1

Longueur L =

Justification - ...

C.3.2 Nb Trames/SeConNdes = ...
C.33 Tauxdecharge = ...
C.34
: SOF !
' identificateur
C.3.5
Station 1 J
SOF 1 0 1 1 0 0 0 1 1 0 1
Station 2 - T -
I SOF 1 0 1 1 Lol 0 0 1 0 1
Résultante : :' ------- R r ------- i e e ahE L L L EE LR
l SOF
Station émettant effectivement sa trame : [] station 1

[] station 2
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Réponses a la question D.1

Module CAN -BIGBOX

CTachePrincipale

Transfert(1,6)

Robot1
CRobot

Message "A\Ox1"

Message ACK

g

a

[ ]

£ e

3 &

3 o %

S| & ¢

52§
[

S.DS
a
[3]
L2
1]
[V

CanOpen
CCanOpen
i
!
}
1
|
|
{
i
Dl
|
il
|
Message "R\0x1" D<

ESI- Document Réponse
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Réponses aux questions D.2

D.2.2 Liste des INformations = ..o,
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Réponses aux questions E.1

E.1.1 classe CRobot :

.....................................................................................................
..........................................................................................................
..........................................................................................................
..........................................................................................................
..........................................................................................................

E.1.2 structure de données TOrdre :
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E.1.3 structure de données TPosition :

E.1.4 énumération TReponse :

E.1.5 définition de TiInfo :
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Réponses aux questions E.2

E.21  (justifier si non conforme)

E.2.2 void CRobot::AjoutHisto(TOrdre& ordre)

..........................................................................................................
..........................................................................................................
..........................................................................................................
..........................................................................................................
..........................................................................................................
..........................................................................................................
..........................................................................................................
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E.24 TOrdre CRobot ::DernierOrdre()................cccoceeiiei

Réponses aux questions F.1

F.1.1
Entité / " Routeur Connecteur .
protacole Cable UTP ADSL 802.3 RJ45 TCP P hub switch
Couche 1
Nom de la .
couche Physique
F.1.2
Routeur ADSL PC de gestion PC de commande Systéme temps réel
Adresse IP
Masque
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Réponses aux questions F.2

F.2.1 Portducommutateur = ...,

JUSHIICAtION & oo

F.2.2 Oui / Non (entourer la réponse exacte)

JUSHTICatiON £ e,

F.2.3 Croisé / Droit (entourer la réponse exacte)

JUSHH A ON & oo e e e

Réponses aux questions F.3

F.3.1 (Barrer les réponses inexactes)

int Sock = socket (AF_INET, SOCK_STREAM, 0) ;

int Sock socket (AF_INET, SOCK_DGRAM, 0) ;

int Sock socket (AF_INET, SOCK_RAW, IPPROTO_ICMP) ;
int Sock socket (AF_UNIX, SOCK_STREAM, 0) ;

int Sock socket (AF_INET, SOCK_STREAM, IPPROTO_TCP) ;
int Sock socket (AF_IPX, SOCK_STREAM, 0) ;

int Sock = socket(AF_INET, SOCK_STREAM, IPPROTO_UDP) ;
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F.3.2 sin_port=

F.3.3 in_addr:

.........................................................................................

..........................................................................................................

Réponses aux questions F.4

F.4.1

PC de supervision Systéme temps réel

Adresse Ethernet

Adresse P

F.4.2 Trame 13 :

PO SOUICE = o e
EMIiS e Par e,

F.4.3 Paquets fragmentés : Oui/Non (entourer la réponse exacte)

JUSHIfiCation © ... ..
F.4.4 CapteurcConCerNé = .. ...
F.A.5  Trame 14 @ e

..........................................................................................................

Fin du Document Réponse.
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