M.C. Metteur au point en systémes de controle et
 d’asservissement des matériels agricoles et travaux
publics

E E 2.1 Analyse technologique et fonctionnelle
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MISE EN SITUATION

Support de I’étude : Chariot a bras télescopique

Systéme étudié : La boite de vitesses power shift
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Q 1: ATaide du dossier ressources (page 3 sur 9).

1.1 Indiquez le nom des différents éléments constituant ce schéma.
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Vers boite de vitesses ( Distributeurs & centres fermés )
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1.2 Indiquez les valeurs de pressions. d’ouverture des éléments dans les

1.3 Reportez dans IGSO

/3

/3

les indices de pressions ex T1 ( Dossier ressource page 3/8).

1.4 Etablissez dans le tableau ci-dessous la liste des opérations a effectuer afin de /6
pouvoir régler le fimiteur de pression de démarrage. -

Ordre

Opérations

1

2
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Q 2 : Al'aide du dossier ressources ( pages 4 et 5 sur 9).

2.1 Indiquez le nom des différents éléments constituant un convertisseur.

/1.5
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Q 3 : Le chariot & bras télescopique est au point mort, moteur en fonctionnement.

3.1 Coloriez les zones de pressions en fonction des couleurs suivantes. / 2

- En rouge : la pression de 14.5 b

-Enjaune : La pressionde 6.5 b
- En vert : La pression de retour au réservoir -Enbleu: La pression d’aspiration
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3.2 Complétez les électro-distributeurs afin d'obtenir la premiére en marche avant. /3
(voir dossier ressources page 6 sur 9)

3.3 Coloriez les zones de pressions pour la position de premiére marche avant en fin /3
de modulation.

- EN ROUGE : la pression de 14.5 b
- EN VERT : la pression de retour au réservoir
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ressources page 7 sur 9)

3.4 Notez sur les vues la définition des prises de pressions T1, T2, et T5 ( voir dossier
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Q 4 : A l'aide du dossier ressources ( page 6 sur 9 ) complétez ie schéma ci-dessous.

4.1 Tracez en rouge le cheminement de la premiéere avant. ( voir fleche sur la vue ) /4
R
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4.2 Indiquez dans les le repére des différents embrayages. /4

Examen : M.C. Metteur au point en systéme de controle et d’asservissement des MATP

Epreuve : E E 2.1 Analyse technologique et fonctionnelle Page 8/10




SUJET

Q 5 : A l'aide du dossier ressources ( pages 8 et 9 sur 9 ) complétez le schéma ci-dessous. -

5.1 Tracez en rouge le + APC et en bleu le(s)masse(s) du boitier.
5.2 Positionnez le commutateur en marche avant.

5.3 Quelle tension aurez-vous a la borne 1 du boitier ?

.............................................................................................................................
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5.4 Queileé électrovannes sont alimentées en position premiére marche évant ? /3
5.5 Quel estle role de I'éléement M7 ? /3
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Q 6 : A l'aide du dossier ressources ( page 9 sur 9 ) complétez le tableau ci-dessous.

6.1 Afin de pouvoir effectuer un diagnostic, complétez le tableau d’activation des
électrovannes. ' /4

Rapports engagés Erﬁbrayages actifs Electrovannes actives

1AV . FL + 1

2AV ~ FH +1

3AV . - FL+2

4 AV FH+ 2

5AV  FL+3

6 AV \ FH+ 3

1AR R+ 1 - Y3+Y 14

2 AR R +2

3 AR R+3
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