AN

Ces éléments de correction n’ont qu’une valeur
indicative. Ils ne peuvent en aucun cas engager la
responsabilité des autorités académiques, chaque jury
est souverain.
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Des défauts insertion bille ont mis en évidence un manque de débit hydraulique, dd & une
défaillance sur I'alimentation du moteur du groupe.

Le service maintenance a constaté que le relais thermique F1 n’a pas déclenché :
Ce manque de fiabilité le décide a le remplacer par un disjoncteur magnétothermique.

QUESTION 1 :
. ll - Ladocumentation ressource (page 17/20)
" ON DONNE : - Le schéma ci-dessous avant modification

“———_—BN DEMANDE : "

1-1) D’indiquer, a I’aide de 1a documentation constructeur, la référence du disjoncteur
magnétothermique, avec adjonction d’un contact de signalisation de défauts « F » + contact
auxiliaire instantané « O » (latéral gauche).

GV2 ME 07 /5
GV ADI1001 /5

Références & commander :

1-2) De modifier le schéma de puissance en utilisant le disjoncteur.
Les contacts auxiliaires seront dessinés mais non raccordés.

Schéma avant modification Nouveau schéma
L1 Réseau 400 V
L2 50 Hz

L3
97| 51
L 3 L] L] \,] \,3 5
£ £

Ql | |:| :] 98| 52

Note : /20

Moteur : M1
0.75 kW 3~ s
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Afin de vérifier la compatibilité de la plage de réglage de la protection thermique du
disjoncteur, on souhaite connaitre l'intensité appelée par le moteur.

QUESTION 2 :
- La documentation ressource (page 17/20)
- La plaque signalétique détériorée du moteur
ON DONNE : - Rendement du moteur : n = 0,75
- Rappel: P= U.IV3.Coso.n
LERQY - SOMER ~3 LS90
\ Hz | tr/min | kW |Coso¢ |A
A 230 50 1400 | 0,75 | 08 | O
Y 400 50 1380 0,75 | 0,8
Y440-450 | 60 | 1690 | 0,90 | 0,8 /
{
ON DEMANDE :

2-1) De calculer l'intensité nominale In appelée par le moteur :

1,804

I=P/U3.Cos @ n = 750/400x 1,732 x 0,8 x 0,75 =

/8

2-2) D’indiquer la plage de réglage du disjoncteur magnéto-thermique que vous avez choisi :

Plage de réglage :

De 1.6 a 25A

/4

2-3) De vérifier la compatibilité de la plage de réglage du disjoncteur avec l'intensité appelée par
le moteur, sachant que | rsgiage disjoncteur = 1,1 X In :

Plage compatible
(Répondre par oui ou non)

oul

/4

Note : /16
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Actuellement la vitesse du moteur du tapis d’évacuation est régulée par un vanateur ALTIVAR 08
alimenté en 230V,
Ce demier étant défaillant et obsoléte, le service maintenance décide de le remplacer par un ALTIVAR
28 alimenté en 400V triphasé.

QUESTION 3.:
ON DONNE : - La documentation ressource (pages 17/20 et 18/20)
- Le schéma ci-dessous avant modification
- La liste ci-dessous du matériel a utiliser
ON DEMANDE :

3-1) De modifier le schéma de puissance afin d’alimenter le moteur en 400V triphasé
en utilisant :

- un disjoncteur magnéto-thermique GV2 MEO03.

- 'ancien contacteur (que 'on conserve en utilisant les trois pdles)

- le variateur ALTIVAR 28 ATV 28HU18N4.

Schéma avant modification Nouveau schéma
L1
L2 L1
L3 L2
N L3
N
1 3 L k3 &3
X \ X Q2 < KK
Q \\ N\
@ T3
1> :
----- I>lI>1> ) -
Alimentation variateur d Alimentation
2 4 230 V mono. > 4 5 variateur 400 V
1 -
( K U1'\./1’W1 - KMl __\--.\ Ui, ViW1=
. sortie 230 V .
KM?2 S sortie 400V
12 )4 S
:"i ----- R R A [t SO SRR IS SRS
Loy e Jes 2! A 5 1.
| ATTIVAR © = ‘ ! S 9 3L 1§53 §
! s s ! . AT.TTVAR :
i = 5 5 2 3 z ¢ | : - < S 2 _ o :
i O o oo = 5 3 2 o < T !
Al;l;loe‘l}té potentiomatre Alimenté poteéntiométre Note : /16

400V
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3-2) Quel est le réle du potentiométre raccordé a I'Altivar.

régler la vitesse du moteur M2

3-3) Quel est le role de la liaison +24 — LI1 2.

Sens de marche du moteur

/3

/3

La nouvelle alimentation 400V triphasée du moteur demande quelques modifications.

QUESTION 4 :
ON DONNE : - La plaque signalétique du moteur du tapis
LEROY- SOMER ~3 LS58
\ Hz | tr/min kW | Coso |A
4230 50 1400 0,09 0,8 0,7
Y 400 50 1380 0,09 0,8 04
Y440-450 60 1690 0,11 0,8 04
ON DEMANDE :

4-1) D’indiquer ci-dessous le nouveau couplage du moteur.

COUPLAGE ETOILE

/2

4-2) De dessiner sur la plaque a bornes, la position des barrettes pour obtenir ce couplage.

/5

Note :

/13
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Actuellement I'enfoncement de la bille dans le corps de vanne est réalisé par un vérin
hydraulique double effet. Ce vérin reste en permanence en pression alors que le cycle
d’enfoncement ne dure que trois secondes pour un temps de cycle de production de sept
secondes. ‘

QUESTION 5 .

Afin de réduire la consommation d’énergie et 'usure de Uinstallation hydraulique, il est envisagé de débrayer la pompe
lorsque le poste est en phase d’attente.

- La documentation ressource (page 20/20)
- Le schéma ci dessous avant modification
- Les contraintes techniques suivantes :
- appareils compatibles avec les huiles
hydrauliques minérales
- raccordement électrique des bobines du
ON DEMANDE : distributeur par connecteur DIN
- tension de commande 24V- 50Hz

ON DONNE :

5-1) De choisir le distributeur pouvant réaliser le blocage du vérin ainsi que le débrayage de
la pompe pendant les temps d’attente de ce poste.

Référence: DIVW2CNAP /10

5-2) De compléter le schéma hydraulique ci-dessous en plagant le distributeur Choisi

Schéma avant modification Nouveau schéma
3A 7 3A

Z = lA A{

B A B

3V2 /)f' v MO /10

3Vi A
3YA | | _3YB
AN 4
P T
Ll
0Z1 gy
b z
? 0v1 ov1
P bt (e /M)




0506-MSMSMTA

E2-A2 DOSSIER CORRIGE Page 10/20

ﬂ ON DEMANDE : “

5-3) A la suite de cette modification du schéma, de réaliser la mise & jour du dossier

technique :
en compliétant la nomenclature ci-dessous.
P1 Pompe hydraulique
ov1 Limiteur de pression
021 Manomeétre
>13v1 Distributeur hydraulique 4/3 monostable
> 32 Régulateur de débit /10
3A Vérin hydraulique

5-4) D’indiquer ci-dessous ['utilité du composant « 3V2 » dans le fonctionnement du systéme :

3vV2: Permet de régler la vitesse de sortie du
vérin 3A /5

Note : /15
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Actuellement la détection de la présence de la bille dans le corps se fait au poste 2 « Insertion |
bilie ».

Aspiration par

Principe .
{ aénérateur de vide

p)  Tue
/ ’ ‘inqartin .
/ l Insertion Controle

présence bille
gﬁ = l
A/d ©

1- Bille en place | 2-Insertion 3- Controle

. Si Oui, alors il y a présence bille
Un vacuostat détecte la dépression : <: S : . b de bill
i non. alors il v a absence de bille

Au moment de I'aspiration, I'étanchéité entre le tube et la bille est parfois imparfaite,
provoquant un signal erroné « non présence bille ».

QUESTION 6 :

ON DONNE : - Ci-dessous I’extrait du schéma pneumatique
du systéme de contrdle actuel.

ON DEMANDE :
6-1) De donner la désignation de ces trois composants.

15A : Générateur de vide
] — |7
* —> « VENTURI » / 4
]

*J . Vacuostat
1583 : X 4cuostat /4

Distributeur 3/2

15Y12 v zlx 15V1 : /4

monostable NF
Note : /12
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Ce manque de fiabilité du systéme de détection « présence bille » par aspiration, décide
le service maintenance a le remplacer par une détection a l'aide d’'un détecteur de proximité
inductif.

Support  yetection se fera au poste 5 o se fait déja le contréle présence joint.
Détecteur de proximité
inductif a installer

Détecteur de

roximité a rayon
laser déia existant

wenglor
optoélectronique

t
)
1
1 B
]
( A
% w,
] i~
S
T Hd

Joint torique

QUESTION 7 : Contraintes de choix

" - Les t°°“trai"tes de choix ¢i- | goitier court / portée augmentée
L ON DONNE __u _ contre Distance bille/détecteur : 5mm

La documentation Tension d’alimentation : 24V =
“ ON DEMANDE : Il

constructeur (page 19/20). | o nologie 3 fils PNP
Raccordement par cable

7-1) D’indiquer la référence du détecteur inductif 8 commander en respectant les

contraintes de choix.

Référence 2 commander : XS81 N18PA349 /5

7-2) D’indiquer sur quelle polarité vous devez raccorder les 2 fils d’alimentation :

Polarité du fil marron: | POSitive + VAl

Marran

Novir
Rlen

Note : /15

Polarité du fil bleu : Négative -

/5
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" ON DONNE : “ - L’extrait des affectations des entrées automate

%I3.0 | Vertical support joint reculé 851
%I11.0 | Bp Dcy Sdey | | %I3.1 | Vertical support joint avancé | 8S2
%I1.1 |Bp Amrét SAr | |%I3.2 |Pince évacuation vanne 981
%I1.2 |Horizontal dépose corps 281 fermée _
reculé %I3.3 |Pince évacuation vanne 9S82
%I1.3 |Horizontal dépose corps 282 ouverte
avancé %I3.4 | Détecteur laser présence joint | Déjo
%I1.4 |Vertical dépose corps reculé | 1S1 | |%I3.5 | Vacuostat contrdle présence SP2
%I1.5 | Vertical dépose corps avancé | 1S2 bille :
%I1.6 |Insertion bille reculé 3S1 | |%I3.6 |Horizontal pince évacuation 1081
%I1.7 |Insertion bille avancé 382 reculé
%I1.8 |Extracteur reculé 4S1 | |%I3.7 |Horizontal pince évacuation | 10S2
%I1.9 |Extracteur avancé 482 avancé '
%I1.10 | Pince écartement joint 581 | |%I3.8 | Vertical pince évacuation 1181
fermée reculé
%I1.11 | Pince écartement joint 582 | |%I3.9 | Vertical pince évacuation 1182
ouverte avancé
%I1.12 | Vertical pince et extracteur | 6S1 | | %I3.10 | Vérin gauche entonnoir reculé | 1281
%I3.11 { Vérin gauche entonnoir 1282

" ON DEMANDE : “
8-1) Dans le cadre de la mise a jour du dossier technique, veuillez compléter

le schéma de la carte des entrées, en installant le nouveau détecteur présence bille (que I’on appellera
« Débi ») a ’entrée libre I3 15

Schéma a compléter
+24 -0V
4 832 '@ Tz n
o 8S1 > T Pour des raisons de cofit on
laissera en place 1’ancienne
— o> @ Ty détection 4 I’entrée I3.5
¢ 98 @ T2z
— Dé ~ ( Cette entrée sera simplement
————E—_— —@ T4 supprimée ultéricurement dans

/__SEZ_.____@ T« la programmation ).
,Zibébi i i
‘ @ T2 15

Note : /15

Partic 4 compléter |
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QUESTION 9 - Le nouvel extrait modifié des affectations des entrées
) automate et variables internes.
ON DONNE : - L’extrait du programme automate avant modification.
%I11.0 |Bp Dcy Sdey | |%I3.0 | Vertical support joint reculé 8S1
%I1.1 |Bp Arrét SAr | |%I3.1 |[Vertical support joint avancé | 8S2
| %I1.2 |Horizontal dépose corps 281 | |%I3.2 |Pince évacuation vanne 9s1
reculé fermée
%I1.3 |Horizontal dépose corps 282 | {%I3.3 |Pince évacuation vanne 982
avanceé ouverte

%I1.4 | Vertical dépose corps reculé¢ | 1S1 %I13.4 | Détecteur laser présence joint | Déjo
%I1.5 |Vertical dépose corps avancé | 1S2 | | %I3.5 | Vacuostat contrdle présence Sp2

%I1.6 |Insertion bille reculé 381 bille
%I1.7 |Insertion bille avancé 3S2 | | %I3.6 |Horizontal pince évacuation 1081
%I1.8 | Extracteur reculé 481 reculé
%I1.9 |Extracteur avancé 482 | |%I3.7 |Horizontal pince évacuation 1082
%I1.10 | Pince écartement joint 581 avance

fermée 04T R | Vertical ninca Avacnatinn 1181
%I1.11 | Pince écartement joint 5S2

ouverte
%I1.12 | Vertical pince et extracteur 6S1 | - [Etape 102- évacuation vanne sans joint

- Etape 103- évacuation vanne compléte
- Etape 104- évacuation vanne sans bille

- L’extrait ci-dessous du programme avant modification

%I3.1 %I3.4 %I3.5 | (%MS
\ (
%I3.1 %I3.4 %I3.5 [%M6
\ )
%I3.1 %I3.4 %I3.5 f%w
\ C

ON DEMANDE :

9-1) De modifier les trois lignes de programme afin que la détection de la bille ne soit plus assurée par
le vacuostat mais par le capteur inductif.

%I3.14 %I3.4 %I3.15 f%MS
\ (
%I3.14 %I3.4 %I3.15 f%M6
\ )—— Note : /15
%I3.14 %I3.4 %I3.15 %M.7
B\ (
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Grafcet Point de vue P.O. de la tiche

« Orientation entonnoir d’évacuation »

Extrait du Grafcet « Marche auto »

Vérins 12A et 13A rentrés

- Vérin 12A sorti et
Vérin 13A rentré

10

_'_ Fin de tache
1 « Pose joint »
10 Réceptivité 10
lidea
o it Etape 105 active
| Etapel0 _ - I’activation de -+ ‘..p :
active i -
Réceptivité liée |
101 11 i Pactivation de :
l Pétape 105
- Vanne sans joint - Vanne compléte -_Vanne sans bille
Rentrer | Rentrer Sortir | Rentrer Sortir Sortir
10 —{verin 12a| verin13a| | 103 —{verin 12a|vern1aa| | 19 [—|verini2a|verin13a| 4

| Verins 12 ett3A sortis

-+~ Etape 11 active

SO ON DEMANDE

divergences en « OU », en fonction des informations ci-dessus.

Grafcet Automate de la tAche

10-2) De compiléter la réceptivité permettant I'initialisation du grafcet de tache
« Orientation entonnoir d’évacuation » lorsque I'étape 11 du grafcet de la « Marche
auto » sera activee.

Extrait du Grafcet « Marche auto »

« Orientation entonnoir d’évacuation »

10-1) De compléter sur le grafcet automate les réceptivités manquantes au niveau des

-t %15.2
1
10 Réceptivité 10
liée a - o
e %X10 ... lactivationde —t b:_:ms
' Reéceptivité lide
101 11 a Pactivation de
A ] Vétape 105
-+ %MS.___. -+ %M6 . -+ M7 |
10 —%Q3.2(%Q3.4| |103|1%Q3.1/%Q3.4 | 10 [{%Q3.1{%Q3.3| 4
—t %I13.10. %I13.12 — %I3.11 . %I3.12 = %I13.11 . %13.13 ‘
| Note :

/25
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Dans le cadre de ces modifications, « le chargé de travaux » de I'entreprise vous
demande de procéder a [a consignation du systéme ainsi qu’'a [a réalisation des travaux.

QUESTION 11 :

ON DEMANDE :

11-1) Quel titre d’habilitation devez vous posséder ?

BR /5

Réponse :

11-2) Quelles sont, dans P'ordre, les 4 opérations que vous devez réaliser pour procéder a la
consignation du systéme ?

1- Isoler

o. Condamner
. ldentifier

4- Verifier ’absence de tension (V.A.T.) /8
(MALT + CCT : non obligatoire en BTA)

11-3) Pour réaliser cette consignation, quels sont les équipements de protection individuelie
que vous devez utiliser ?

Indiquez seulement ceux qui sont obligatoires.

/5

Note : /18




