Ces éléments de correction n’ont qu’une valeur
indicative. Ils ne peuvent en aucun cas engager la
responsabilité des autorités académiques, chaque jury
est souverain.




Question 1 : Rl:......./2
R2:........12

X R T—
Alt/h....../2
Total : .........../ 10 points

Question 2 ¢ ..., /3
Question3 : cadre 1 ........../4

Sens bleu ......... /1
Question4: cadre 2............/ 2
Question 5 : croquis.......... /6

Question 6 :
Valeurs des couples...........c.. ce. ./ 6(4X1,5)

Question 7 : calculs des couples ........ / 6(3X2)
Intérét.....n /' 3

Total :

/ 15 points

Question 8 : conception
Mise en place vis :
Représentation filetage dimensions................ /15
Implantation.............. /1
Conception Pignon satellite :
V' 1amage ... /2

V' denture... s /15
v dent cachée......rcrcererera. /1
v respect des JeuX ......omrrccrnnnnns /2

v représentation dadf ... ./1
v propreté-netteté.....nnnc... /1

v hachures........mcnrccenncssnnnd 1
v aréte inférieure.......oovncrrrirnes /1
v' taraudage corps de fusée ................/1

chdine de cotes
v Japlacé....rcorcissrnnens A1
V' TPACE e eenreseenenens 1 2

Cotes fonctionnelles
v Ajustement .../ 3
A L« SO /3
Sous- Total N Ap-&

Question 9 : définition du pignon
Vue en coupe : forme- normes- hachures- axe

Mise en places des cotes fonctionnelles .........../2
Diamétre 1amage ........ooeeeeerereeecereses e /2

Tolérance géométrigue :
Mise en place référence spécifiée ............ /1.5
Spécification géométrique .....................

Sous- Total

Total : / 36 points
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Diagramme du ressort de barillet de la montre

couples fransmis par le ressort de barillet

C (N.mm)
4'{ Cmax ..,..../ZS.Q
44{ ch 1.22, .6
€Ccan|. A4 ..
A §cas
45/ Cb |44 4
AV A | e
|7
Nombre de tours
du barillet

Echelle des couples 10 mm dessin= 4 N.mm /
Zo tile correspondag la durée de marche de 72

v Détermination de Cfb
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v Détermination de Cfh
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guidage en rotation du nouveau pignon satellite LORCMov—
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Dessin de définition coté partiellement
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