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Le candidat est invité a apporter une attention particuliére sur la lecture de ce
dossier ressource, avant de répondre aux questions (30 minutes environ).

I - Présentation de la tondeuse autoporiée

Celle-ci est équipée d’un systtme de
ramassage (d’herbe) intégré avec la possibilité de
vidange du bac en hauteur (benne de camion). Le
déplacement de la machine s’effectue avec des leviers
de translation (repérés 1 et 2) situés de chaque co6té de
I’opérateur. Chaque levier est relié a une transmission
hydrostatique (permettant ainsi la marche avant ou la
marche arriere en ligne droite, virage a droite ou
gauche, virage serré vers la gauche ou la droite et le
neutre de la transmission).

De méme la transmission est équipée d’un
frein de service assurant aussi la fonction de frein de
stationnement (commandé par une pédale).

I — Sécurités machine
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{2} Levier de mise en
marche (Droit)

(A} Position
“"VERROUILLAGE NEUTRE"
(8} Position "NEUTRE™
{C) "AVANT"
(D} "ARRIERE”

L’utilisation machine en sécurité¢ est gérée par un boitier de gestion électronique, « boitier de

raccordement » assurant I’alimentation ou non :

- du démarreur lors de la phase démarrage ;
- du stop de la pompe d’injection (solénoide) en cas de mauvaise utilisation ou

dysfonctionnement machine.

Les informations sont transmises au boitier a partir des contacteurs suivants :

- Contacteur de frein (mont€ sur la pédale de frein)
= frein serré = contact fermé = sécurité active (état « 1 »)

- Contacteur sur chaque levier de translation (contacteurs de sécurité R et L)
= position verrouillage au neutre du levier = contact fermé = sécurité active

(Stat « 1 »)
- Contacteur du si¢ge

= Siege occupé = contact fermé = sécurité active (état « 1 »)
- Contacteur d’embrayage unité de coupe (prise de force)
= levier en position débrayée = contact fermé = sécurité active (état « 1 »)

- Contacteur du bac collecteur

= bac fermé = contact fermé = sé€curité active (état « 1 »)
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III — Cinématigue machine

Transmisston hydrostatique droite

Pompe de gavage |

Transmission hydrostatique gauche

Unité de coupe
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iv- Hvdrgulz’que machine

ramassage:
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Soodores - T de ramassage {gauche)
“(2) Disibuteur dembrayage  {6) Veérin de déversemant du
: B ehal bac deramassags

tevage du bacde

(8 Tiroi decommande de. (13} Clapet régilateur de

déversement du bacde " . gavage. .

ramassage {14)- Filtre ¥-huile.
(8) Tircir de commanda de (15} HST (gé;ucbe)"

lovage de tohdeuse {18) - HST (groit) - -
{10} Clapet anti-refour (17)- Porps hydraulique

(11) Soupaps de déchargé (18) Crépmed‘asparahon

(12) Vérin de Jevage de
jondeuse

Elément

Pression de fonctionnement

Clapet régulateur de pression de gavage

0,54 0,6 Mpa
5,1a6,1 kg/cm2
72,5 4 87 psi

Clapet anti-retour et de surcharge haute pression

8,5422,5 Mpa
189 4 230 kg/em?
2683 4 3263 psi

Clapet des équipements

10,74 11,77 Mpa
110 2 120 kg/em?2
1566 a 1708 psi
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V — Systeme électrigue
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Vi — Tableaux de combmazson des sécurités

R Position d tat
Tableau 1: smarques osition du commutateur
commande : o -
N .. {Marche avan .
marche /arrét Contacteur _marche arndre : )
moteur des evsefsd’ DESACTWE ACTIVE | ACTIVE | ACTIVE | ACTIVE | ACTIVE | ACTIVE | ACTIVE | ACTIVE
.avancement 'pqmt mort : :
Coftacteur gggfcy:%vs : : U : .
deprisede Lz ACTIVE | ACTIVE | ACTIVE | ACTIVE | ACTIVE | ACTIVE-| ACTIVE | ACTIVE
force A T'VE .
N Frein : i v
Contactetr |:ACTIVE _ _ i | DESAC | DESAC | DESAC | DESAG |,
getrein  {lbre: | ACTIVEJACTIVE | ACTIVE [ACTIVE | "rve™ | "rive | TivE | Tive
’ | DESACTIVE
Contacteur - DESAC | DESAC , e | DESAG | DESAC
e sisge. ; AGTIVE | ACTIVE TIVE TIVE ACTIVE ACTIVEV TIVE TIVE
" .Fermé et
Contacteur i abaiesé : ! ) ;
debacds ~ [ACTVE | acTive | PESAC | acmive | PROAC | acTive | PESAC | acTive | PESAC
;ramassage- ‘Quvert etrelevé
.. . |:DESACTIVE | '
o | Arrét moteur En En En En En En
| Arét moteur | Solénoide fonction | fonction | fanction | fonction | fonction | fonction.|  Arrét Arrét
: ) ‘A_C'TIV_E nement | nefnent | nement | nement | nement | nement .
P .~ 'Pasde | Pasde | Pasde | Pasde | Pasde | Pasde
gﬁﬁgﬁ? Dréagzr— D:aar;:r- démar- | démar- | démar- | démar- | démar- | démar-
| B ‘ rage rage rage rage- |. rage - | rage
Centactey S -
. | d&sdeurit . .
Tablean 2 : - commandes Rem;rques Position du commutateur
Commande du'moteur \
marche/arrét 1 Marche avany
. : : marche arrigre © _ )
maoeur desleviersd® | DESACTIVE ; | ACTIVE | ACTIVE | ACTIVE | ACTIVE | ACTIVE | ACTIVE | ACTIVE | ACTIVE
‘avahcemanit - | point mort
ACTIVE
Contactear Embrayé : ;
| de‘prise de DESACTIVE DESAC { DESAC | DESAC | DESAC | DESAC | DESAC | DESAC | DESAC
m; ? | Dibrayé : TVE | TWE | TIWVE | TIVE | TIVE | TIVE | TIVE' | TIVE |
ks JACTIVE: |
s Freiné: 3
Contacteur [ACTIVE .- | DESAC | DESAC | DESAC | DESAC .
ds frein Libre : ACTIVE | ACTIVE | ACTIVE | ACTIVE| “rive™ | "Jive” | TIVE | TivE
DESACTIVE ) i
Contacteur DESAC | DESAC .~ | DESAC | DESAC
|desiege | Sidaeinoccups | ACTIVE [ ACTIVE| “qyye ™ | qyye | ACTWE | ACTVE | "qve ™ | “rive
. Fermé: et
‘Contacteur jabaissé : : .
debacde  [ACTIVE acTive | PE3AC | acive | PEOAC acTive | PESAC | acTive | PESAC
{ramassage "} Cuvertetrelevé | 1 ; |
. |'DESACTIVE
P Arét mioteur ¢ . En En
Arrét moteur | Soléhoide fonciion | Arrét Arrét Arrdt | fonction | Amét Arrét Arrét.
' ‘ ACTIVE nement _ nement
«l:anéement Pasde | Pasde | Pasde | Pasde | Pasde | Pasde | Pasds | Pasde
du moteur démar- | démar- {- démar- | démar- | démar- | démar- | démar- | démar
rage rage rage rage rage rage rage .1age
Epreuve : E 2 Epreuve de technologie — Sous épreuve E 21 Bac Pro Maintenance des Matériels DR §/7
Option : C

0506-MM C T 21




: 1
Tableau 3: : -.Comacems'-  Hemaries o s
Co ande o eman.-._gue_s._ ogt:on du.commutateur
marche/arrét
moteur PR ST B b
" ' DESAC.{-DESAC | DESAC | DE AC |-DESAC | DESAC:| DESAC
| TIVE. §UTIVES | TIVE ) | CTIVE | TIVE' | TIVE
"Contacieur gggfgin NP SRR & [ C T S
U prise de - ; .ACTNE.'V-'ACTNE; | ACTNE ACTIVE | ACTIVE
: jforc,:e, AC’TIVEf S
Frein : . ! T e
Contactelr | ACTIVE Varrive | acyive b arsnie | DESAC | DESAC | DESAC | DESAC
de frein Libre ; ACTIVE | ACTIVE | ACTIVE [ ACTIVE | “rve | TiVE | TIVE | TIvE
'DESACTIVE ’ T
Contacteur ' e | DESAC | DESAG | s | Lo | DESAC | DESAC
de didge ACTIVE .ACTIVE’ TIVE | TIVE ACTIVE | ACTIVE TIVE TIVE
Contactetir . v . il i ‘
|debacde  |ACTIVE acTive | PESAC acive | DEonC | acTive | DESAC
raassage | Ouvertetrelevé | ’ :
| |:pesacmve | L
. |Anétmoteur: | En .| En : feEd - { En ,
Arrétmoteur | Solénoide fonction | fonction| At | Amét fonc!:on* 'fbnct_ien Arréy Arrét
ACTWE nament | nement” | ént | nemer
A -Pas de | Pasde | Pasde | Pasde Pasds | Pasde
éinrc;z:r;i?t - démar- _démar— ‘ démar-- démar-.| demar-
B rage rage- rage i rage rage
Tableau d: _desécunt 1 Remarques Pasition du commutateur
Commande commandes e .
- du moteur. | -
marche/arrét . et X
paoteur e .,DESACTWE-_ * | DESAC | DESAC'| DESAC | DESAG | DESAC | DESAC | DESAC | DESAC
il ot 1 TiVE TIVE | TWE "% TIVE TIVE TIVE TIVE TIVE
avancement - | point mort : :
: [ACTIVE
Contacteur | EMbrayé : .y :
de prise de DESACTIVE DESAC | DESAC | DESAC. _»_DESAQ DESAC | DESAC | DESAC | DESAC
5 rfe Débrayé : TIVE TIVE TIVE | TIVE .| TIVE TIVE TiVE TIVE
° ACTIVE ' R ¢ '
_ Freing ; ) . - )
‘Contacietr {ACTIVE e AT : ‘DESAC | DESAC | DESAC | DESAC
de frain Libre : ACTIVE | ACTIVE | ACTIVE | ACTIVE | "y | TivE | TIVE | TWVE
DESACTIVE : ‘
Sxege oocups : . ] ' o - .
Contacteur nA et DESAC | DESAC | . DESAC | DESAC
de sidge ACTIVE | ACTIVE. TivE | Tive - ACTIVE | ACTIVE TIVE TIVE
Contacteur | abaiss DESAC | , -+ | DESAC . | DESAC DESAC
debacde ACTIVE ACTWVE TIVE ACTIVE TIVE - ACTIVE TIVE ACTIVE TIVE
ramassage |Ouvertetrefevé
: DESACTIVE
Arrdi moteur : En En
Arrét moteur | Solénoide fonction | Arrét Arrét Arrét | fonction | Arrét Arrét Arét
ACTIVE nement nement
Léncement Pasde | Pasde | Pasde | Pasde | Pasde | Pasde | Pasde | Pasde
du moteur démar- | démar- | démar- | démar- | démar- | démar- ; démar | démar-
rage rage rage rage rage fage rage rage
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