Ces éléments de correction n’ont qu’une valeur
indicative. Ils ne peuvent en aucun cas engager la
responsabilité des autorités académiques, chaque jury
est souverain.
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ETUDE D’UN DEBITMETRE

A. ELECTRONIQUE Baréme

A. 1.

A. 4.

A. 4.1, Bus de Données

Citer les organes permettant de détecter le débit de carburant :
“Trans meﬂ—w g Avol¥ e.k' Q\cu»kcgle-

Quelle est la caractéristique du signal électrique variant en fonction du débit ?
,Z& g») Ve,.-ot AACAACC

Quelles sont les informations affichées par le débitmeétre ?
- DabY
u\\'( \’c/
e \)3 d= (JO\ ‘LDS\-O-V\‘/
- A\cv\ft

Etude de Ia carte Z2 : Logique de commande et de controle '
('Schémas structurels des pages 6/ 11 et 7/ 11 de ce dossier ).

A.4.1.1. Combien de bits comprend le bus de données de ce microprocesseur ?

S bn\is

A.4.1.2. Surligner le chemmement du bus de données en jaune sur les schémast
structurels des pages 6/ 11 et 7/ 11 de ce dossier.

A.4.1.3. Préciser la caractéristique de ce bus relative au sens de transfert des données:

15‘1 A:V e C\’;O\«W\QQ

A. 4.1.4. Donner dans le systéme décimal et le systeme hexadec1ma1 les valeurs binaires
limites que ce bus peut véhiculer :

Valeur Maxi ‘Valeur mini
Systéme décimal 255 o
Systéme hexadécimal FF )
O.CC_CPY&L ) +\2:\L - ‘26

) Mo ¥ 3F 8o
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A. 4.2, Bus d’adresses

A.4.2.1. Combien de bits comprend le bus d’adresses ?

ALL s

A. 4.2.2. Surligner le bus d’adresses en vert sur le schéma structurel de 1a page 6 de ce
dossier.

A.4.2.3. Donner dansle systérrie hexadécimal, les valeurs limites adressables :

De OO a FEFE

A. 4.3. Mémorisation
A. 4.3.1. Quelle fonction réalise les circuits MN203 et MN204 ?

Fonction du circuit MN203:  Tlemo tis ation - L\ M

Fonction du circuit MIN204: emonisation des nnees.

.

A. 4.3.2. Quel est la caractéristique de chacun de ces circuits concernant le sens de
transfert des données?

Circuit MN203:  Accss o ledure sele | fLable par uv.

e,Lc_'Y'Me tk‘ tnc,v\u\'ws&.) Vb&hﬂ-

Circuit MN204: A—cc es '~

A.4.3.3. Quelle est la capacité mémoire de chacun de ces circuits ?

Circuit MN203: Z(Z = «09§ ocleks

Circuit MN204: 28 = 256 ocels.

A. 4.4. Décodage d’adresses ( Circuit MN 201)

A. 4.4.1. Donner ci-dessous le niveau logique des broches 4, 5 et 6 pour que ce circuit
soit validé ?

EN, EN, EN,

O o 1
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A.44.2. Compléter la table de vérité suivante relative au circuit MN205,

VMA A15 EN,
0 0 A
0 1 A
1 0 A
1 1 O

A.4.4.3. Quel doit étre 1’état de VMA et de AlS pour que le circuit
MN201 puissent étre validé ?

VMA = 4 AlS=) 4

A.4.44. Lecircuit MN201 étant validé, compléter le tableau suivant :

Référence du Adresse de
A15]A14| A13| A12| Sortie active circuit Fonction de ce circuit e
. . ; validation
sé€lectionné
1 0101} 0 C? ° M1 303 Swwelloce ir] ( vopetarim)| Sooo
1{10]o0} 1 Q. Mo 34 Vakielal on conble @) §ooo
1{1{0}{11]o0 Q, Y 304 Dececlege avhomne a%ww A ooo
1104 1}1 @, MN 306 | Selicke apponcd o unikcl mmeoex | 8000
1 1 0 0 5:, HN 3oS Veliloto. ols edecs Cooo
1{1]o0]1 Qs MM o4 Vplitciahion  RAFT D ovo
1 1 1 0 (5 ¢ - — P
1111111 Q, MHN o3 Awloirakon boclune ePROM F 0oo

A.4.5. Etude de la carte Z3 : Chien de garde.
( Dossier technique Fig. 7 page 16 et nomenclature )

A.45.1. Citer brievement les trois cas pour lesquels ce circuit remet
microprocesseur a z€ro

- Dcft olehtion e 24y

— Remiie mews famin v

B Aéaeuu_ cle ﬁ?’/‘\qj ole ér« ako/i'uw.cwu/‘.
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A.45.2. Lors d’un fonctionnement normal du débitmeétre, le programme émet un
signal @ vers le circuit « Chien de garde » par I’intermédiaire du circuit MN307.

/ 5V \
NUM

c312 1
MN307 oy i . 71~ ,
L T
R316
v3 v2

N L

Ce signal, appliqué au condensateur C312, est donné dans le chronogramme page 5.

&2»«7( {; O&ogeuij_ o(z C
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Calculer la constante de temps « T = RC » relative a la structure C312, R316.

C- /?3:'(* Cg,(e

3 -9
(= A0.40" x A00 . AO ~ Apen

A.45.3. Tracer les chronogrammes des différences de potentiels V3 et V2 prises
respectivement sur les broches 3 et 2 du circuit MN302 sachant que la tension de
seuil de ce circuit est de Vdd / 2. Utiliser la courbe de charge d’un condensateur
donnée page 4.

Echelle : 0,5 ms par cm

5V 1

5V.

%

Y

5V

=S

=

-

—_

A.4.54. Relever sur le chronogramme la durée de I’'impulsion V2 :

A mnms

IS VR VN
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A. 4.6. Etude de la transmission d'information par bus Arinc.

A. 4.6.1. A partir des informations et du mot ARINC suivants:
Label 244 -Fuel Flow-BNR-codé sur 16 bits-range32768-unité pph

Coder le Label en binaire en complétant le mot ARINC.

SSM| Données SDI

1lolojolojlolololololo]l1]lolol1lolol1]olololo]1

311301 29 11410 9
Label

A. 4.6.2. Donner la valeur du bit de parité en complétant le mot ARINC.

4

A. 4.6.3.Calculer la valeur de la donnée.

73 eph.
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B. ELECTRICITE

* Les alimentations 28V & courant continu du débitmétre sont obtenues par un transformateur-

redresseur (TR) & partir du réseau primaire alternatif 200V-400Hz.

Symbole fonctionnel du transformateur-redresseur: . 200V

400 Hz ' / ‘ DC

~ Caractéristiques : ' ' _ _ L

" Entrée : Puissance‘absofbée: 4880 W

.Sortie: Tension : 27,6V . Intensité : 145A -

Schéma électrique : _ : ' o

A
B -
.C

Cable 22m_mZ

%\."m\r W

uz— Z;\B é + @ sz)

- :':Z B 4. Justlﬁer la d1ﬂ'erence de section des cables d’entree etde sortie :
L o c(@a mu ca c[sy L«ﬁ—éu \/\J@,
coucle—e. // 47, A

. 3 Quel éstle couplage des enroulcmcnts au seconda1re du transformateur?

; L i B
: 2 Quelle est la: tensmn dc sortie & v1dc entre phase au secondalre du transformateu_r -




DR page : ld//ll

. COEFFICIENT : 2-

.
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DUREE : 4 heures
DOCUMENT

1890 | gN |\ day uojeubiseq 9

. N
LH0SSIY] Mg SdHOD| 4
—SADUSYII OVANNYT L 6 anova| 1
boz.ﬁ [ T ¥N3LOVLIOY
/ IVEIAANOVId[ b ]~y ”
13Nz 2z mo<_mpwu02mnuzem |
| FVHIONE 35S0 | T e / VRS D
\ ~38S00] 7 < LOVINO b
M/VIJT.I. = }l\\\
N\

BJANEOURLY oﬂcouzom
1% 1oddns enbeq
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DOCUMENT
Dossier questions - réponses DR page : A4/141

Etude mécanique du COMMUTATEUR ROTATIF 440 (DT page ......)

Lecture de dessin _
En fonction du type de hachures indiquer la matiere des éléments suivant :

Acler Alliage Alliage de TPlastique et
d’aluminium cuivre isolant

Plaque support’ ><

><<

Bague

Rotacteur

Etude de sch\éma

Etant donné le schéma technologique du commutateur ci-dessous, quels sont les piéces qui
composent chacun des sous-ensembles rigides A, B, C et D (indiquer le repére des piéces)

A
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Epreuve E1A : étude d’un systéme d un aéronef

DUREE : 4 heures COEFFICIENT : 2
DOCUMENT

Dossier questions- réponses DR page : 42/(11

- A {.2.<./..3..1...4..,..3“/...@00‘13&{)..0(2.Md.hﬁedﬂ&-.}

Colorier sur la vue de face du plan d’ensemble les éléments correspondant a ces sous-ensembles :

- Aenrouge
- Benjaune
- Cenvert

- Denbleu
\

Quel est le nom de la liaison entre le sous-ensemble A et le sous-ensemble D ?

Prvo T

Parmi les schémas cinématiques normalisés ci-dessous, quel est celui qui correspond 4 cette liaison ?




