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MENTION COMPLEMENTAIRE
METTEUR AU POINT EN SYSTEME DE CONTROLE ET
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Ce dossier comporte 7 pages numérotées 1 sur 7 4 7 sur 7.
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I1-Etude des composants électrigues du circuit

IY-I-Levier inverseur

Compléter le tableau de fonctionnement du levier inversewr.
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Tensionenire * neufre arriere
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[-I-2- Donner3 contrbles 4 rfalisersurces capteuss.
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II-IV-Capteur pression d’huile

Indiquerla ¥¥sistance ducapteuren fonction des conditions de foncticnnement.
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111I- Commande pédale Pembrayage

Compléterle tableau de contle du potentiométre de la pédale dembrayage.
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IT-I1Y-Capteurs de régime

I-T-1-Tracerd main levée, la forme génémle dusignal délivé parces capteurs.

Préciserles unités sur’axe des abscisses et des ordonnées.
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I1-V-Capteur températore d’huile

Indiquerla ¥sistance ducaptevrdans les conditions de fonctionnementsuivantes :
- Tempémture huile moteur:-95 °C
- Temperature haile transmission : 50°C
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ITI-Efude du circuit é!ectriqne

Vous devez contrdlerle potentiomaire de la pédale 187.

ITII-Sur le schéma du documentsujet3 sur 7, Surligner :

- en orange : son alimentation
- enbleu:sa mise 4 la masse
- envertson signal

ITYI-IX-Tndiguer Ies hornes du calculateur vous permettant ces confriles :

alimentation ‘IJ-f:i masse 1. dmS, signal : R £

TII-11I-Indigrer latension affichée par unvoltmétre branché entre les bornes A etC s
la pédaje estd micourse : —
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Schéma électrique partiel de ’'LS.C.

Moteur en marche, levier d”fiverseur su neutre, pes d’aufre actior du chanffeur,
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N.B : sur ce schéma, seule la partie commande apparsit. Les captenrs ne sont done pas représentés,
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1V¥-Composanis hydrauligues

VI-Contriles hydrauliques

A TPaide du documentsujets sur7, compiéterle tableau suivantindiguantle nom etla

fonetion des composants hydrauliques du circnit. Vous devez contrdlerla pression d’alimentation des embrayages de U'LS.C.

VI-I-Compléter le tablean de contréle suivant
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V-Efnde du circuit hydrauligue

Surie schéma hydmulique page sujet5 sur7, tmacerle cheminement hydraulique de
I'LS.C. lorsque le tacteur en marche amiédre.

VI-11-Pogitionner le manométre sur le documents ajetS sur 7, vous permetiant

de contréler Ia pression d’alimentation de 'embrayage de marche arriére.

VIJII-Préciser Péchelle de mesure (calibre)dumanométre ufilis é pour ce test:
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VIiI-Efnde de la partie mécanigue de I'L.8.C.

VII-I-Reporter les numéros des pidces manquants.
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VII-II-Sur le schéma en coupe de marche arriére :

Tracer le cheminement du mouvement en bleu

ISC marche arriére

CRITERES ET BAREME DE NOTATION

Question INDICATEUERS CKRIIEKES EIBAKEME
4 3 Z I U
I Les 4 modes sontcomecis O erreur | 1 erreur B 2 errenys et +
I-H Tés parametres sontidenfiies | g erreur | 1 erreur |2 erreurs +2 erreur
-1 Tableau comectemeni remply | ¢ erreur 1 erreur +1 erreur
-1 TABIEaU COncCement empl | G arromr EX 1 erreur +1 erreur
B-III-1 Le signalestrepresenie G;neur 1 erreur
T2 [3 Contoles SO0t IGENTines FyE— e 1 erreur
IV | 1ablcay ConEcement ©mpll | { erreur : = 1 exreur
[V La procédure esthable 0 erreur 1 erreur
T Les chemmements SONTUSIES | () errenr | 1 ermeur |2 emeurs |3 errears | -3 erreurs
TH-IE Tes bomes Sonfidenithées ; e Y — 1 erreur
IOl |LZ fensicn €51 donnee A 0 erreur 1 erreur
[y Tableau COMECIemMent EMPIE | 0 erreur | L emeur | 2 emews | 3 eeurs | 43 erreurs
v Le cheminement €5t jusic 0 erreur oreis e & 1 erreur
Vi Tableau coneciement remplh: 0 ermeur : Siie 1 erreur
VI | M anomeTe ConsetemeTs bnehe B D errenr 5
VT Talibre défmi e : i m(}eneﬁ; 1 erreur
VIH [Reporeperes comects O erreur | 1 emeur | 2 erreurs | 3 ermeurs | 43 erreurs |
VAT Uhéminément jusie S 0 erreur e | erreur et +
2 i =
Somine [Somme | Somine | spmime
des 4 | des 3 | des 2 | des 1
NOTE DE L’EPREUVE /60
TOTAL SUR 2¢ /20
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