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MENTION COMPLEMENTAIRE
METTEUR AU POINT EN SYSTEME DE CONTROLE ET
D’ASSERVISSEMENT DES MATERIELS AGRICOLES ET DE
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’ Epreuve EE 2.1
Analyse technologique et fonctionnelle
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Ce dossier comporte 7 pages numérotées L sur 74 7 sur 7.

11 est demandé au candidat de vérifier le dossier remis avant de commencer & composer.

I- Etude du fonctionnement du « drivetronic »

_ I-I- Indiquer dans les cases correspondantes les différents modes de fonctionnement du

«drivetronic »
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I-II- Nommer les composants d’enfrée et de sortie de PP'UCE permefiant le
fonctionnement de I’LS.C.
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I1-Etude des compos ants €lectriques du circuit I-TE2- Donner 3 contdles A alisersurces capteurs.

II-I-Levier inverseur
Compléter le tableau de fonctionnement du levierinvesseur. e
POSHHOIIEVIET T T T e e
[Tenston entre : neunire arriére II-IV-Capteur pression d’huile
B3 etB5 . Indiquerla eésistance du capteuren fonction des conditions de fonc ionnement.
AT etBS Conditions de Jonctiofinement Pressxon_ dans Je circuii] Résistance du capieur |
AdetBS Maofeur a artet b
B2IeTB3 I Moteur tournant IZHh
BEdetB35 - M ¢feur fournant - : T
BT et B>
L II-V-Capteur température d’huile

Indiquerla sistance du capteurdans les conditions de fonctionnements uivantes -
- Température huile moteur: 95 °C
- Température huile transmission : 50°C

IT-I1- Commande pédale d’embrayage

Compléterie tableau de contrble du poten-tiornétze de la pédale d’embrayage.

I Positon Pedale e
Resismice entré | Hauté 7 embrayée | Basse / debravee Micourse I11-Etude du circuit électrique
D efE : Vous devez contdlerle potentiométre de la pédale 187,
T PFL-I-Sur le schéma du docuimentsujet3 sur 7, Surligner :

AetC i 4
AT B STRD TEEEG - enocrange :son alimentation

’ ’ - enbleu:samise 4 Ja masse

- envertsonsignal

IT-4II- Capteurs de régi '
APEUrS de regime : IIT-TI-Yndiquer les bornes du ealculatenr vous permettantces confriles :

--1-Trcerd main fevée, la forme génémle du signaldélivré parces capteurs.
Préciserles unitds surl’axe des abscisses et des ordonnées.

alimentation : ...occciviics MASSE T signal t

. II1XEI-Endiquer Ja tension affichée par unvoltmétre branché enire les bornes A etC si
4 Ia pédale estd mi<course :

Y
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Schéma Electrigue partiel de 'LS.C,

Moteur ent marche, levier d’inverseur an neutre, pas d’autre action dus chauffeur.
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N.B : Sur ce schéma, seule Ia partle commande apparsit. Les capteurs ne sont dont pas représentés,
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IV- Composants hydrauliques

VI- Controles hydrauligues

A Paide du document sujet 5 sur 7, compléter le tableau suivant mdlquant le nom et la

fonetion des composants hydrauliques du circuit. Vous devez contrdler la pression d”alimentation des embrayages de I'LS.C.

VI-I- Compléter le tableau de contréle suivant,

Repére Désignation précise Fonction dans Je circuit
Pression nominale dans Pembrayage | Intensité nominale de commande

Action conducteur | Embrayage avant ; Embrayage arridre EVPr1 EVP 2

Levier inversear

vers Pavant

- Levier inverseur

28
vers PParriére

Levier inversenr

au neutre

32 Levier inverseur

débrayé

Pédale embrayage

enfoncée

33
Interrupteur

........................................................................................... pommean appuyé

49

VI-HI- Positionner e manomatre sur le document sujet 5 sur 7, vous permettant

de contréler la pression d’alimentation de Pembravage de marche arriére.

VI-IIT- Préciser I’échelle de mesure (calibre) du manoniétre utilisé ponr ce test :

V- Efude du circuit hvdraulique

Sur le schéma hydrauligue page sujet 5 sur 7, tracer le cheminement hydreulique de
I’LS.C. lorsque le tracteur en marche arridre.
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VII- Etfude de ]a partie mécanique de PLS.C.

VII-I- Reporter les numéros des pibces manguants.
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VII-II- Sur le schéma en coupe de marche arriére :

- Tracer le cheminement du mouvement en bleu

ISC marche arriére

CRITERES ET BAREME DE NOTATION

Question INDICATEURS CRITERES ET BAREME
4 3
I-1 Les 4 modes sont corrects 0 erreur | 1 errenr §
I-1I Les parameétres sont identifiés 0 errenr +2 erreur

111 . |Tableau comectement rempli

+1 emeur

II-T | Tzbleau correctemnent rempli

~+1 erreur

I-F-1 | Le signal est représenté

JI-TII-2 |3 contrdles sont identifiés

IFIV | Tableau correctement rempli

II-V 1 La procédure est fiable

1 erreur

III-T  |Les cheminements sont justes

+3 erreurs

IH-H  |Les bomes sont identifiées

1 erreur

II-iT  |Latension est donnée e ] 1 erreur
IV | Tableau correctement rempli 9 errenr +3 erreurs
v Le cheminement est juste 0 errenr [Shgaisre 1 erreur

VI-1 | Tableau correctement rempli

( erreur

VI-II Manomeétre correctement branché &

e

VI-HI | Calibre défini

0 erreur 1 erreur

2

VII-I  |Report repéres corrects

AT TR xS
-G erreur | 1 erreur l 2 erreurs

VII-II | Cheminement juste

3erreurs | +3 erreurs

el O emeur faapin mniede 1 erreur et -+

25 s L ) TR T

Somme | Somme | Somme | Somme

des 4 des 3 _des 2 des 1

NOTE DE L’EPREUVE

/60

TOTAL SUR 20

/20
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