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Caractéristiques techniques et feuilles de cotes
Carte codeur HIPERFACE® type DEH11B

3.12 Carte codeur HIPERFACE® type DEH11B
Référence 824 3107

Description Les variateurs MOVIDRIVE® MDX61B peuvent éire équipés de la carte option codeur
HIPERFACE® type DEH118. La carte codeur met & disposition une entrée pour le co-
deur moteur et une entrée pour le codeur externe, également appelé codeur machine.
L’'entrée pour le codeur externe peut aussi servir de sortie de simulation codeur
incrémental.

Caracftéristiques électroniques

Sortie simulation  X14: | Sortie simulation codeur incrémental | Entrée codeur externe (max. 200 kHz)

codeur incrémental ou Niveau de signal selon RS422 Codeuws admissibies :
entrée codeur externe avec nombre d'impulsions : «  Codeuwrs HIPERFACE®
* 1024 impuisionstour {codeur + Codeurs sinfcos AC 1 Vgg
HIPERFACE® sur X15) +  CodeursTTL
« comme sur X15: entrée codeur : .
Alimentation codeur :
moteur (codeur sinfcos ou TTL 1)
sur X15) DC+12 V, lpax = DC 650 mA
Entrée codeur moteur Codeurs admissibles :
X15: »  Codeurs HIPERFACE®
* Codeurs sinfcos AC 1 Vgg
* Codeurs TTL
L]

Résoiution admissible : 126/266/512/1024/2048 fincrémentsfiour)
Alimentation codeur : DC+12 V, g, = DC 650 mAY

53156AX
1) Capacité de charge globale de I'alimentation codeur DC 12 V < DC 650 mA
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Caractéristiques techniques et feuilles de cotes
Carte resolver type DER11B

3.13 Carte resolver type DER11B
Référence 8243077

Description Les variateurs MOVIDRIVE® MDX61B peuvent &tre équipés de la carte option resolver
type DER11B. La carte resolver met & disposition une entrée pour le resolver faisant of-
fice de codeur moteur et une entrée pour le codeur externe, également appelé codeur
machine. L’entrée pour le codeur exteme peut aussi servir de sortie de simulation co-
deur incrémental.

Caractéristiques électroniques

DCH12 V, lypex = DC 850 mA

Entrde codeur moteur X15: | Resoiver
2 pOles, Upgr = AC 3.5 Vg, 4 kHz
Ui/ Upgr=0.5

83157AXX

Manufacture d’Appareillage Electrique

Documents Techniques - page 27/44



EQAVP BTS électrotechnique - Epreuve d’avant-projet Session 2006

Caractéristiques techniques et feuilles de cotes
Carte extension entrées/sorties type DIO118

3.19 Carte extension entrées/sorties type DIO11B
Référence 824308 8

Description L'option 0101 1B permet de disposer de plus ¢’ entréeside sorties pour fe MOVIDRIVE®,
Elle est 3 insdrer dans le logement pour bus de terrain. Si le logement pour cante bus de
termin est déja utilisée, Toption DIO11B peut également &tre insérée dans le logement
pour carte extension. Les fonclions programmables pour ces entrées/sorties binaires
suppiémentairas sont les mémes que celles pour les entrées/sorties de I'appareil en

. programmation des bomes E/8).

Caractéristiques électroniques

% % il . S
niréa de consigne n2 X20:UX20:2 [ AIZTAIZY | entrée de tension, temps ds scrutetion : 1 ma
Enirée difiirentiafie ou antrds aved potentied da rdférence AGND

Mode AIZ1HM22 n2=DC0.L+I10Vou OC-I0V. 0. +10V
Résotution 12 bits
Résistance sierne R, = 40 k¥

Sorties analogiques  X2TUX214 | AOVIADVZ : sorties de tension DC-10 V.0, +10 V. fax = DC 10 mA,
protégées contne fes courts-circults ot jes tensions mvvemes

cholx -+ menus P64 _

%21:2%21:5 | AOCHADCS : sorties de courant DO 0(4)...20 mA, protégées contre e
courts-circuits o los tensions inverses, choix - menus PB4

Tamps o appet Smg
Résciution 12 bitn
Enirdes binglres Hars potentiel {oplocouplaurs). compatibies stomate (EN 61131),

femps de scrutation © 1 ms

X32:1..%22.8 oe..ony

Résintance inferne Rin 30 k(L lg» DC 10 mA

. DO V430 Ve 1" = Contact farmé
Niveau de signas DC-3V..45V = 0" = Contiet ouvert Selon EN 61131

Fonclion X221, K228 DI1D...DI17 © choix -+ menus PBY_

Sorties binaltes X23:1..%238 DOt@. D017 © cornpatibles autormate (EN §1131-2,
mps de réaction > T me

Nivaa de signat "G =DCOYV =024V
Farnction X231.%2348 DOAD..DONT7 : Cholt — manus PEY
tmi ® DC 50 mA, proféghes contre ies cournis-circuits o les tensions Iversas
Borrws de mtérence AGND : potentiel de réfdrence peur signaux engiogiques
XARINEZ13H28 (AIZHAIUVAD VAO 23

X229 DCOM : pot. réfbronce poiir enirées bingires X22:1..X22:8 {DHA..DNT)
X220 | DOND : potentief de référence pour signaux binaires, potentie! de référence

pour glimentation DG 24 v
Entrée de tension X&¥G | 24ViIN: tension dalimantation DC+24 V pour sorties binaires DO, DO17
o 1 & par boms 0.08...1.5 murs’ (AWG 28...16)
Section de cabie admissibia 2 s par borme - 0.25. 1 moé (AWG 22..17}

Fonctions + 8 entrées binaires
« B sorties binaires
» 1 entrée différentisile analogique (DC 0..10 V, DC-10 V.. +10 V, DC 0...20 mA avec
charge adéquate)
* 2 sorties analogiques (DC-10V ... +10 V¥, DC 0..20 mA, DC 4...20 mA)

Manusi Variateurs MOVIDRIVE® MDXEORE1B
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Caractéristiques techniques et feuilles de cotes
Option Carte lecture codeur absolu type DIP11B

3.26 Option Carte lecture codeur absolu type DIP11B
Ré¥érence 8249685

L. option DIP118 permet d'élargir le systéme MOVIDRIVE® avec une interface $81 pour
codeur absolu, Ainsi, les possibiités suivantes sont disponibles pour le positionnement
IPOSPISE

«  Prise de référence inutile au démarrage de Yinstallation et en cas de coupure réseau

«  Positionnement avec le codeur absolu ou le codeur incrémentalfresoiver monté sur
e moteur

«  Camaes de position inutiles le long de la plage de déplacement, méme sans retour
codeur moteur

. Traitement libre de la position absoiue dans le programme IPQSPU®

«  Disponibilité de huit entrées binaires et de huit sorties binaires supplémentaires par
rapport & Vappareil en version de base

+  Montage du codeur absolu sur le moteur ou sur la machine (par exempie magasin
grande hauteur)

+  Ajustemant du codeur facile grice & Passistant de mise en route
« Positionnement sans fin possible en combinaison avec la fonction modulo

Description

Caractéristiques électroniques

Raccordement enipdes binaives X60:1 .. 8 | D10 .. DITT hors optocoupieur, lemps de scrutation 1 ms,
mnwmw

patentsl par
automate (EN 51131}

Rasistance B
Niveau de signal (EN §1131}
Fonction X66:1... 8

Racuordemeant soriies binsires X681:1 .. 8

Rae 3 k6L 1 » DC 10 MA
DESI3V . «30V="1" i OC.3V ... ¢B V= "D*
OIY0 ... DITT  choix — menus PG

DO ... DO, compalibie atdomate (EN 61131), tlemps de réaction = 1ms,
protégbes contre las courts-clrcidts ot les tensions inverses

Nivaau oo signsl (ENB1131)  (DC+4 V=1 DCOV=T
Alentior: | ne pag sppliquer de tansion exierme |
DO ., 001? cboixenm?ﬁi}
Forgtion x611..8
Raccompmend du cotdeur X82. Entrbe codeur 581
Bornes da réfdrance X608 DOOM : potentisl 6o réfdrence pour endrées bingires (D110 .. DIt}
XB0:10 OGND « polentiel ¢a référonce pour signaux biraires et 24 VIN
+  sans pordage X808 - X600 (DCOMDGND) — entrdes binakras hors
polertiel
*  awec pontage XBO:S - ¥50:40 {DCOM-DGRD) -» entrdes tinaites svec
potontici
Section de chbis admissitie 1 ¥l par boroe 1 0.08 ... 1.5 mm? (AWG28 ... 18)
2 f8 par borow < 0.25 ... 1 mm? (AWGZZ .. 17)
Enttée de tansion 518 24VIN ; tension d alimentation DC+24 V pour sorties binaires 0010... D017

et codeur {indispensabie)

Manuel Variateurs MOVIDRIVE® MDXGOR/E618
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Caractéristiques techniques et feuilles de cotes
Résistances de freinage type BW.../ BW...-T

3.28 Résistances de frelnage type BW... / BW...-T

Généralites Les résistances de freinage des types BW... / BW.. -T sont parfaitement adaptées aux
caractéristiques techniques des variateurs MOVIDRIVE®,

SEW recommande le montage d'un relais thermique bilame pour les résistances métal-
liques et en acier ajouré afin de les protéger contre la surcharge. Le courant de déclen-
chement est & régler a la valeur I indiquée dans les tableaux ci-aprés. Ne pas uliliser
de fusibles électroniques ou électromagnétiques ; ils risquent de déclencher méme en
cas de dépassement de courte durée a des valeurs encore admissibles.

a 28
i .ﬁ.l;""
B20 Te8 4 8216894
o ¥ TR W
h R PR b 7 '?"
18201350 1820 1369 18204155 18201377
Capacité de 100 % 8I 1.2 kW 2.0 kW 4.0 kW 1.2 kW 2.6 kW 5.0 kw
charge pour 50 % 81" 2.2 kW 3B KW 7.6 kW 2.1 kW 4.6 kW 8.5 kW
25% 8l B KW 6.4 kW 128 kW 3.B kW B3 kW 15.0 kW
12% 81 7.2 KW 12 kW 19.2 kw?) TOMW | 153kW 240K
6 % 8l 11 kW 20 kw2 20 kW2 MAKW | 240 kWY 24.0 kW2
Tenk compta de Ia limitation de pul en génératrice du
{= 150 % de la puissance moteur utile - caractérisliques techniques)
Valeur de résistance Rew 47 1210 % 390:10%
“comw'am.mw.;“; ¥ 3.5 Apms 19Aaus | 78Asus 4.2 Aaws 7.8 Apms 1 Agms
Reésistanca en
Type de construction Resistance métallique sur tube céramique acier ajourd
Raccords électriques Bomes céramiques de 2.5 mm® (AWG12)
Indice de protection P20 (& rétat monté)
Température ambiante  Jy -20...+40*C
Mode de refroidissement KS = autoventilation
pour MOVIDRIVE® 005520075 ] 0110
1) SI= Durée de service de la résistance de freinage, rapporiée 8 une durée de Cycle Tp <120 s
2) Limiation physique de la puissance en fonction de la ign de circuit i édinire et de ia valeur de résislance
Relais de protection thermique

Relals de protection thermique différentiels tripolaires
& associer a des fusibles

Relais compensés, & réarmement manuel ou automatigue :
m avec visualisation du dédlenchement
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Caractéristiques techniques et feuilles de cotes
Selfs-réseau type ND...

3.29 Selfsréseau type ND...

« Protection du variateur contre les surtensions réseau

« Limitation du courant d'enclenchement si pius de trois variateurs branchés en paralidle. Utiliser une sell-réseau
adaptée a I'atimentation de plusieurs variateurs (courant nominai de la self-réseau = somme des courants nominaux
réseau de tous les variateurs en aval).

ce

8285788 8277214

Référen
Tension nominate Un 3 % AC 380V -10 % .. 3 x AC 500 V +10 %, 50760 Hz
Courant nominal! W | ACZ20A ACa5A ACBEA ACT50A | AC200A | AC300A
Pertes Py sous i oW BW BW 65 W 00w 280 W
inductance Ln 0.1 mH 0.03 mH 0.05mH
[Température ambiante By —25.. +45°C
[indice de protection 1P00 (EN 60529)
Barretie & Baratto & Babor"“n:'fsé Boulons M10 Boulons M12
4 mm? (AWG10) 35 mm? (AWG2) PE : boulons M8 PE:2xM10

MDRB0AO370
011070150 0220...0370

=

MDR60A0750| 0900...1320

A puissance augmeniée
(VFC, 125 %)}

Cond

A puissance augmentée 0015...0037 0055/0075 0110/0150 0220/0300 - -
(VFC, 125 %)
1) Homologuées selon UL/CUL, associées & un variateur MOVIDRIVE®, Sur demande, nous fournissons des informations complémen-

taires & ce sujet
2) En cas de raccordement de plus d'un MOVIDRIVE® sur una méme self-réseau, la somma des courants nominaux réseau des ap-

parelis raccordés ne doit en aucun cas dépasser le courant nominal de (a seif-réssau |

3

(1) {1)

3

- L > B
L A B
05642AXX
Fig. 50 : Cotes des selfs-réseau ND...
(1) Espace pour bornes de raccordement {avec protaction contre les contacls accidentels)
Position de montage au choix
Cotes enmm :

% : f§ "E‘g . '* : A
ND020.013 8 | 60 50 31 05
ND045-013 125 95 84 55-75 [} 25
NDO085-013 185 115 136 58 7 8
ND150-013 255 140 170 7 8 17
[WJZOO-DOSZ! 250 160 180 98 8 15
|ND300-0053 300 190 255 145 ik 35

S—
Manue! Variateurs MOVIDRIVE® MDX608/618 ﬁ%ﬁw
UL LV AME—
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Caractéristiques techniques et feuilles de cotes
Selfs de sortie type HD...

3.31 Selfs de sortie type HD...

.

Réduction des émissions parasites rayonnées par le cible motaur non blindé. Avec les types HD001 4 HDOO3, nous

recommandons de faire cing tours avec e cible moteur autour de P'anneau de lerrite. Avec des cables de diamétre
importan, il n‘est pas possible de faire cing tours sur le méme anneau ; il faudra donc brancher deux ou trois selfs

de sorlie en série. Pour quatre tours, brancher deux seifs en série ; pour trois tours, lrois selfs. Pour une HD0OY, le
nombre de tours est prédéfini.

Le type des selfs de sortie HDOGY 4 HDDO3 est fonction de 1a section des cAbles mateur. Un tableau de caracléris-
tiques spécifique pour les appareils AC 230 V n'est donc pas nécessaire.
La seif de sortie HDO04 est réservée pour les appareils de Iz taille € (0800...1320).

Partes max. Py, 15w BW 30w 100w
Pour sections de cable/rsccords | 1.5..16 mim? (AWG 16..6) | 1.5 mm? (AWG 18) | 218 ma? pwGe) |  Boulansde
1) La seif de sortie de type HD... n'est pas un composant déterminant pour Fhomoiogation UL/cUL
- A ™
o 4
L/ HDOOY
HDO02
HDOO03
F 1i1 1
»ilec l
1 5 75
3
© |
g HDOOA
- - e
mI
& &
y
E——_“ ] be 8 .
bl &
05B60BXX

Cotes anmm :

Fig. 82 : Cotes des selfs de sortie HDOD1...HDOG3 el HDOO4 (position de montage au choix)

121

131

64 80 50 50 58 0.5
HD002 ] 49 3 44 38 23 0.2
HOO0D3 170 B4 185 120 50 88 1.0 [R]
HOO04 150 400 360 120 370 - o0 125

Manue! Variateurs MOVIDRIVE® MDX608/61B
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Doc.Tech n°4 Devis matériels de rénovation.
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