Pour mener 3 bien P'étude cinématigue du systéme d"éjection, il faut définir les classes d’équivalence la
constituant.

)

s En exploitant : les animations du systéme d’éjection présent dans le fmpm toire « ANIMATION »,

v arbre de création de l’ag%mhﬁag,e « Sysiéme d’ﬁg ection » ainsi que les documents DT4/7 et DTS/7,

compléter les classes d

‘équivalence cinématique ci-dessous en indiquant le repére des composants
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Me pas metire I visserie

Batterie supérieure = {”f ;817 ;31,36 ;41 ;42 ;52,57 ;58}
Batterie inférieure = { 9 ;10 ;31 141 ;53 ;54 ;55 ;56 }
Retard carotte = {16 ;51}

Rampe 1 = {19a; 38}

Rampe 2 = {19b ;38}
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¢  Compléter le graphe des liaisons ci-dessous : Utiliser le repére défini sur DR7
; Batterie Retard
\ - supéricure carotte
Liaison glissiére Liaison glissiére
d’axe Y d’axe Y
a PARTIE

MOBILE

Liaison glissiére
d’axe Y

Liaison glissiére
d’axeun

Batterie
inférienre

Liaison appui plan
de normal Y

vy//r

f:ﬂ)} e
1)

o A Paide du graphe des laisons précéden

', schématise

neicude cl-dessons duy

schéma cindmatique relatif’ 8 la phase démoulage des contre-dépouilies
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Lors de ceite phase ley batteries supéricures et inférieures s ot g lidaires,
1’ ensemble Retard carotte n’a pas ét¢ représenté ci~dessous ainsi que 1’ensemble Rampe 2.
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Le démoulage et I'éjection des piéces et du déchet sont réalisés en 3 phases.
- Ces trois phases sont définies sur le document DRS et dans le répertoire « ANIMATION »
Le démoulage des contre-dépouilles est réalisé jors de la phase 1.

L’objechf de I’étude suivante est de déterminer la solution technolaglque utilisée permettant d*actionner les
rampes ¢t la course des compesams dans chaque phase afin de cumplét@r 12 étude cmematnque du syst@me
d’éjection, - :

- ";iﬂ’)s

la battem permettant d’actmnmr les mmp@s

- mdnquer la sulutwn t@chnulogzque utxhse;e pour solldanser Iors de la phasel la battem o s

uperwure etria\lbatteﬁe mféneure. o

. Aﬁn o mompléterl analyse mnématxque du systeme d’ejection completer P chronogramme sur
DR9 en indiquant 1a valeur des caurses de chaque pha,se et en tragant l’evalutwn des phases 2 et 3
smvant I’exemple da la phase 1 ‘

i est dcmc n@mmmr@ de vémfiezr si mﬁ;m mumm @% mm.mmm p«mxf dmmm ‘

A l’and@ du ﬁchler ammatxon 3 et du ﬁchmr assemblage « Systeme d’ejectlon », mdxquer le nom de | o
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