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Fiche récapitulative des contrbles hvdrauliguss effectués sur le bouteur :
CONTROLES HYDRAULIQUES
AVEC LES INSTRUMENTS DE MESURE STANDARDS
Régime de rotation du moteur diesel = Nmaxi
Client: M. Dupayrot... ... Tvpe machine: PR 712....... Nombre dheure: 1500h.......
N° Contréie Points de mesur Valeur mesurée Remargues
) At . Niveauy, filires, fuiies
1 Controle visuel et entretien oK A ’
L2 L GO
2 Température de Reéservoir 60°C Doit rester constante
fonclionnement hydrauligue pendant les réglages
- Pressionds s . . .
3 e ND Hydrauligue de travail
pilotage 22
4 Prassion de stand- i g , .
e = HD Hydraulique de travail
oy 20
Clapet limiteur de
pression
T HD —
~ -5.1- primaire 215
> _ L. mvarauli o
-5.2- secondaire nycrauiique 2i1 -Circuit de levage
de fravail
-5.3-Commutation . . .
- ﬁ;i {;%s, e 160 -Pression de travail max
8 Différence de | Hydrauligue de i5 £n commande fine
??SSS%S% 1 AP Travaill . HD /LD 5 Tiroir en puverture maxi
7

o

B M1

M1
Axe droit
M2

Pompe

R
Grone

Axe gauche

(8]

"N
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GESTION ELECTRONIQUE DELA T

NSLATION

b

=
£3 A o
it 1y
= 13

L

101~ Moteur thermique

13 — Capteur de régime de rotation moteur thermique
25 — Potentiométre de la valeur de consigne- accélérateur
$12 - Interrupteur sélection vitesse normale ou réduite
B12 — Manipulateur de translation et rotation

S1 — Interrupteur de démarrage
- Levier de sécurité
Interrupteur coup de poing

b

2S¢ V]

W Wt
td D

- 2l 4 b P
H11 - Témoin de vitesse réduite
¥ gy s ten of LS 2 7 b4 .
— Témoin de dysfonctionnement électronique

ymf:: !t m

0 SN i T S T S T TS

B e €D DRI e |

et Y12 —Electrovannes pompes marche avant

Y9 et Y11 —Electrovannes pompes marche arriére

Y7 et Y8 — Electrovannes moteurs hydrauliques

B14 et B15 — Capteur de régime de rotation <9
des moteurs hydraulique
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GESTION DE LA TRANSLATION

Gauche
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fManipulstewr B 12

Le manipulateur de transiation est un levier & quatre cadrans avec un
bouton poussoir intégré, pour la commande des fonctions de transiation.

En agissant sur e levier du manipulateur, la tension adéguaie ds
transiation ou de virage est iransmise au boltier A1 par ies
polentiométres et 'amplification électronigue du bollier B12. Les signaux
de transiation et de virage sont protégés et validés par des micro-
contacis moniés en paraiiéle.

—rd

Sur les manipulateurs nouvelle version, ie signal de transiation est fourni
par un potentiométre pliolés en paraligle.

[L§ R P memieinion N

En appuvant sur le bouton poussoir au sommet de la poignés du
manipulateur et en inclinant ce dernier & droite ou 4 gauche, on iibére e
signal "rotation sur place”. Ceci n'est pas vaiable pour les machines IR
commengcant a partir du numérc FIN xxx-8200 - voir point 3.2.1.

Certaines machines soni munies, parfois en option, d'un interrupieur
permetiant ia séleclion de diverses plages de vilesse {voir paragraphe
B, point 3.1}. £n ouire, ia fonction du manipulateul peut étre compléiée
par ia commands d'une pédale {voir groupe 10.6, paragraphe B, poinis
1et2)

Capisurs - Réaime du moteur Diesel B 13

Le capieur est monté dans e carter de volant moteur au niveau de la
couronne de démarrage. En tourmant, les denis de g couronne de
démarrage coupent fe champ magnétigue dun aimant permanent
intégré dans le capleur. LU'simant est entouré d'une bobine. Dans cetie
bobine se crée une tension aiternative dus aux varigtions continues du
champ magnélique. La fréguence de celle tension correspond & la
valeur mesurée du régime moteur Diessl.

Capteurs - Moteur hvdrauligus [ réducteurs B 14/ 8 45

Ces capteurs sont moniés au niveau des moteurs hydrauligues de
transiation, ou dans ies réduclteurs de transiation sur les machines de
type PR 752 et RL 52, st fonctionnent d'aprés le principe des champs
inductifs de détecteur de proximité. Le champ magnétigue créé par e
détectsur de proximité est modulé par un disgue ajouré en rotation. Ce
discue ajouré peut éire ia bride d'arbre de sorlie sur ie moteur
hydraulique ou une roue deniée du réducteur.

La génération de ce signal sert au boitier élecironigue A1 & reconnalire
I3 vilesse effeciive de la chenilie drolie ou gauche.

Potentiomeétre de la valeur g consigne - accéiérateur R 8

Le polentioméire est relie au levier de 2 pompe & injection et donne, de
oar sa position angulaire, une tension proportionneile.

Cetle tension permet au boltier électronigue A1 de déterminer la valaur
de consigne du régime du moteur thermigus.

fes électrovalves proportionnelles pilotent ie débit des pompes ef la
¥i% eylindrée des moteurs hydrauliques.

Le courant est transformé en force mécanique proportionnelie &

kit " P Pl . . - N

Fintensité du courant. Cetle force mécanique entraine le tircir de la vaive

qui crée une pression proportionnelie, pilotant les pompes et les

moteurs.

o (Les elecirovaives proportionnelies Y7/Y8 sont dessinées avec les capteurs B14/815)
W
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ma@hiﬁe est; iefrcmyu
Les élecirovannes des pompes et des moteurs sont donc commandées par le
=c' ie.,z; en fOf"‘{'Qﬂ dL déaiacamem du manipuiateur et de la valeur de la consigne

o,
11
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i.es valeurs des capteurs B14 et B15 sont comparées et permetient Fajusiement de la
vitesse de la cheniile droite sur ia vitesse de ia chenille gauchs.

Réguigtion & puissance limite :

La réguiation en continu permet, en cas de besoin, l'utilisation maxi de ia
puissance moteur thermigue disponible, du fait gue Force X Vitesse peut étre maintenu

constant.

L.a pression entre ies pompes et les moteurs & cylindrée variable dépend de ig
résisiance rencontrée, le couple de rotation dépend également de Pangle d'inclinaison
des moteurs.

La positicn de 'accélérateur — du poienisomeire de la valeur de consigne R5 - transmet
une tension inversement proportionnelie au régime moteur (régime maximum U = O volt,

z -

régime minimum/ralentie U = 5 volts).

Alect
giectro aque

Le caicuiateur effectue une comparaison entre les deux valeurs, la consigne et la
mesure, Lors cue ie régime du moteur thermique chute (charge trés :mpcrtaﬁte) par
port & ia valeur de consigne (valeur souhaitée), Valimentation des élecirovannes est

{ a réguiation a puissance limite électronigue module ainsi la vitesse de transiation afin
d’éviter u ne surcharge du moteur thermique.

En cbarge continue, le régime moteur doit &tre au maximum inférieur de 7 % par rapport
au régime nominal.

Epreuve | E 2 Epreuve de technologie ~ Sous épreuve E 21 Bac Pro Maintenance des Matériels DR 8/10
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Graphe représentant la variation du RCO {commande des électrovannes par
ie caiculateur) en fonction de la position angulaire du manipulateur. Marche
avant sans charge.
v c Angle Maxi = 22,5°
i W - Electrovanne
) ,f%;i:; f:“; proportionnelle
5% 4 £y f
Ba% 1%%
RO * 4
e Signal : RCO

8

5 1

‘;{e& ié

g, Calculateur pe

; = TRANSLATION

H
100 bl . — - —_ — —_— — P

Vitesse normale Vitesse normale
! Consigne de §0ﬁ35gne de
régime maxi régime de ralent
i

T2

Vifesse réduife

|

=g

4

7 2 Angk mangsters )
g

Angle maxn
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Signal de commande des électrovannes : RCO : Rapport Cycligue Variable

Exempie : Voicl le signal de commande lorsque le conducteur pousse sa
com frar‘de des gcz et son manipulateur au maximum, soit un RCO de 100%

2
2
1 i i
1 1 H
i i 1
: 5 H
] 4 ]
i i i
4 4 ]
H i 1
3 ) )
] ] !
3 i ]
H 3 s
4 ! H
] i i
H 3 3
H [ ]
H i 3
3 ! !
] T T 2
'y H H
[y i i i H (S)
oo H 1
T=00045s !
% &

Dans cette position, les pompes hydrauliques sont en piein débit. Le régime
est maxi. Le bouteur se déplace & sa vitesse maximale,

o
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