EZ:CPREUVE BE TECHEGOLOGIE

SOUS-EPREUVEE.27 : ANALYSE ET DIAGNOSTIC
- {nite U 29 -

Transigiion du boutsur LIEBHERR
= Le sujst o5t composs de deux partles :
% DOSSIER RESSCURCE : identifié DR, numéroté DR 1/10 2 DR 16/10
& DOSSIER TRAVAL | identifie DT, numércté DT 1/62 D7 8/8

ie dossler travali ast & rendre par Is candidat en fin d'éprauve ef sers sgrefé & une feuifle de cople par
is cenire d’'examen.
BACCALAUREAT PROFESSIONNEL « MAINTERANCE DES MATERIELS »
Coiicn B Epreuve E2 Sous-épreuve E21
Session 2888 - Lnité U421 Cosfiiclent 1,8
Durde 2 houres
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DOSSIER TRAVAIL

Sous-épreuve E 271 : Analvse ef diaanosiic

e Ce dossler comprend 8 pages numérotées DT 1/6 2 DT 6/6

Touiss les réponses aux guestions posées sont & reporier dans ce dossier gui serg
obligaicirement rendy dans son intégraliié en fin d'épreuve

BACCALAUREAT PRCOFESSIONNEL « MAINTENANCE DES MATEREEIS »

Oplion B Epreuve E2 Sous-éprauve E21

Session 26888 Uniié U241 Coefficient 1,5

Durés 3 heures
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uestion 1
B s pe e

Surlignez de Ia couleur de voire choix, le circuit de gavage sur ie schéma

hvdrauyligue ¢e lg machine DT 2/8 suivant {nomenclature sur DR 4/10).

Question 2

Donnez ie nom et la fonction du bloc 45.

D'anrés la fiche récapitulative des conirbdles hvdrauliguss DR5/10 s

ie

P

DR7/10, gue constatez-vous 7

Quels sont les éléments gui peuvent éire incriminés 7

B
» (B

-,

Epreuve : E 2 Epreuve de technologie ~ Sous épreuve E 21 Bac Pro Mainienance des Matériels
Option : Travaux publics et Manutention
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iuestion 5

Enoncer une méthode de conirble pour effeciuer iz mesure hvdrauligue
N°S de la fiche DR5/10 (mode opératoire ef outillage).

;E /3 f
S-ELECTRONICUE /GESTION DE LA TRANSLATION

= ==

4- Organisation élecirigus :

Question 1]

Citez les élémenis de ia translation appartenant aux différentes parties ¢i-
gessous .

Pariic acguisition Partie commande Partie opératrice
Module A1
Translation
Epreuve : E 2 Epreuve de technologie — Sous épreuve E 21 Bac Pro Maintenance des Matériels D36
Option : Travaux publics ¢t Manutention
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2- Commande des électrovannes proportionnelies des pompes de
ation.

vy

frans

Question 2

Calculez ia fréguence du signal de commande des élecirovannes (signai
envove par le caiculateur de enging.

;‘Ques‘zécn E

D’aprés la courbe montrant 'évolution du Rapport Cyclique Ouveriure
(RCQO) de commande des élecirovannes en fonclion de la position du
manipulateur DRS/10,

- Donnez la valeur de P'angle du manipulgteur 2 partir dy guel, le bouteur
est & s3 vitesse maxi {vilesse normale sélectionnés) lorsgue ia consigne
de récime est au ralenti?

Angle manipulateur . ...... ... ... ... ...

- Donnez le rapport cycligue puis fracez les graphes correspondants pour
ies configurstions suivantes :

- vitesse réduite sélectionnée et déplacement du levier de translation de

<
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RCO= ... %
Signal de conmmande
A
Umax = ! ;
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T=0,004s 27T Temps (seconde)
Epreuve : E 2 Epreuve de technologie — Sous épreuve E 21 Bac Pro Maintenance des Matériels DT4/6
Option : Travaux publics et Manutention
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b - vitesse normale et déplacement du levier de transiation de 12 °

RCO= ...l %
Signal de commande
2
Umax ! !
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T=(,004s 27T Temps (seconde)

lQuestion 4

Dans e but de conirbler approximativement le sional avec un multimétre
ciassicue, calcuiez la iension movenne gue 'on devra lire sur Pappareil
pour les deux conditions d’utilisations suivantes :

- Manipulateur en position maxi , vitesse normale et consigne de régime
maximum : soit un RCC = 100%.

- Manipulateur en position maxi , vitesse normale et consigne de régime
de rajentie [ soit un RCOC =72 %.

Question 5

Le signal éleclrique de commande des électrovannes est correct, mais le
bouteur ne se déplace pas. Avant d'effeciuer les conirdles hydrauligues,
guels contrdies électrigues allez-vous faire 7 Avec quels appareils 7

Epreuve : E 2 Epreave de technologie — Sous épreuve E 21 Bac Pro Maintenance des Matériels DTS5
Option : Travaux publics et Manutention
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3- Diagnostiic

iQuestion 6

Vous recevez un client dans votre entreprise qui vous emmeéne son
bouteur PR 712 qui présente une panne.
Aprés discussion avec lui, vous savez que :

Bouteur moteur tournant

Engin a Parrét

manipulateur de translation poussé en avant
levier de sécurité actionné

le régime chuie

P'engin ne se déplace pas

Remargue : tous les conirbles hydrauliques de transiation (gavage et haute
pression) sont corrects.

Etablissez ie diagnostic que vous allez mener (scus la forme gui vous

parait ia plus adaptée) du symptdme juscu’au contrbie de 'éiément

défailiant.

Epreuve : E 2 Epreuve de technologie — Sous épreuve E 21 Bac Pro Maintenance des Matériels DT6/6

Option : Travaux publics et Manutention
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