
ÉTUDE DE FONCTIONNEMENT DU CIRCUIT DE SÉCURITÉ 

3at initial : Le moteur est en position basse, le bateau avance DOCUMENTATION CONSTRUCTEUR 

1 SÉQUENCES 

ACTIONS SF RÉSULTATS Tool No. 
goago- Nom de l’outil Utilisation Note 

‘CD: 
1) 28.0 
!)38.0 
3) 47.0 

-a tige du vérin est tirée vers ie haut : 
. la pression augmente rapidement dans 
a chambre supérieure et les clapets de 
sécurité s’ouvent. 
n I’huile passe rapidement de la chambre 
supérieure à ta chambre intermédiaire 
:Comprise entre le piston et le contre-pis- 
:On). 
V le contre-piston monte légèrement car le 
doolume contenu dans la chambre supérieu- 
re est plus faible que celui de la chambre 
inférieure (tige du piston), 

'06568 Outil pour culasse de 
(06544)" Trim&tilt 

‘CD 
d4:32.0 
M6:35.0 

4t&k@. ;p !S’ ,k __.. y .i 
e. ..+t$ z * 

= 0 
* -0 

@ 

B .e moteur heurte un obstacle im- 
nergé et se soulève violemment 3 

'06587 Outll pour Trim & tilt 
(06548) l ’ ra 

92A08- Type de vis: 0 
06312 pour 06548 
92AOS- Type de vis: @ 
04312 pour 06544 & 06548 

aM6x12mm 
Jülisé avec: 
06548 

BM4x12mm 
Utilisé avec: 
06544& 
06548 
Profondeur des 
taraudages : 6mm 

-~*ennrawFf~ 
06548 % 

@c.d-Yb 

La tige du vérin est repoussée vers le bas. 
. le clapet s’ouvre. 
. I’huile repasse dans la chambre supé- 
pieure. 

-e poids du moteur et la poussée de 
‘hélice rabaissent le moteur une fois 
‘obstacle franchi. 
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LIAISONS CINÉMATIQUES LIAISONS CINÉMATIQUES 
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t 2 rotations Ry. Rz i 2 
I 

/ 
0 translation 
0 rotation : 

4 ’ / H7/p6 
1 ’ S’il n’y a pas d’ambiguïté 

>%---- 

0 translation j 

, -  I -  1___ 

Symbole admissible -x 1 degr6 de liberté 1 
. ,..” ,., _. __’ 

0 translation 
1 rotation Rx 

i 
j 

1 3 rotations Rx, Ry, Rc : v 

z 
t 

Y 
\ + 9 

1 de@ de liberté ! 
_.._ “__.-... _.I.” -_. . 

1 transiationTx : 
0 rotation 

2 translations TX, Ty i 
1 rotation RI I 

1 translation TX i 
3 mtations AK, Ry, RZ i f 

1 degré de liberté 1 
I 

x 1 I 

I y 
Y t 

: Symbole admissible 
I 

I ‘i!slY 
NX 

4 r ‘.,.‘. 1 
:dv”““T 

l__.._” --.... - 

I 1 translation ; 
et 1 rotation 
conjuguées 
TX= p.Rx 
p : pas de l’hélice . 

; RH : hélice à droite 
i LH : hélice à gauche 

-w ’ 

~ ““’ ” “. ’ ‘-. ” ““’ “-’ -.-..._. «^‘- ,-. -.---.-_ ..~..1....” * .“.. . ^~. ,, ̂  ._..,,” ..“.“+. --......,... ,. .-. ,^I. .-... __” .,_... _ i 

Symbole admissible : 

f 
2 translations TX, TV 2 touchas 
2 rotations Rx, RI i 

sphériques 

.--. .< 
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JOINTS D’ÉTANCHÉITÉ 

Joints quadrilobes 

EXEM~~IK.~lGNAl’lON :Joint quadrilobe, a x d’ 

Jdnt statique 
Joint dynamique 

Chanfminsévltantde ;‘ztiyl 1 
d6térlorer le joint au montage 

L=dX1,1881,2 
h=dXi#a1,35 k=dxO,G790,7 

l- a 

,atEMW~DED&WN i .,, ‘. 
~oihttorique,a x d. : 

:mi ,, Joint~am@~ 

de coaxiailt~: o.05 

Joints toriques 

Monteqsst~ts 

Joints à lèvre 

wP@A me AS 

MEMPLE DE D~IGNATIQN : 
JohtAhm,typeA.dxDx~ ru743760 

J-weG 
+ 0.4 

Piston(mouvemsnt Chanfre~ne évItantde 
datmn.s!ation) détériorer * joint au montage 

Prekiin P 20 M$a 
wJtrqagrmd 

DétaildesgDrgea 
Montage etatlque ou dynamique 

-.I ._ 

HRC>BO 

EXEhlPU DE D$IGNAllDN : 
3ohtSih~typeG.dxDx.E INA 

Conditkmr de montage 
A min. = E max. + 0,3 

loo 
TOlkanOE hat de surface 
de coaxlaUt4 : 0.02 Ra : 0.4 max. V<~~I/S-HRCr45 

13i.1,45 15s 1,225 2.30 s.to 320 4,,s '6.10 

etanchéité a ta gmis5e &andditb P Phuile 
/ 
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FILETAGES MÉTRIQUES ISO 

d = D = diamètre nominal d,- D2=d-0.6495 P P = pas l-l, =0,5412P . 

1,08 1.373 - 19 - 82 ta5' 0 1221 -+lOO 0 "" ..I_L 
1,79 1,740 - 19 -86 ^‘igo : 0 l,S67' + 112 0, . 
2,98 2.208 -20 - 91 + 95 0 2,013 +125 0 ,, ,, 

-. 

34,670 f 600 '0‘ 
37.129 i670' Ci'-"' 
40,129 -t 670 :" i'--" 

02 
a.25 

0,35 
0.35 

QS 
O,!i 
Q,75. 

0.75 -1 
.0,75-f- 125 
1 -1,25- t,5 
l-l,W-1.5 
1 '- 1.,5 

1,-U-2 
1 - 1.5 - 2 
l-1,5-2 
l-1,5-2 
l-1,5-2 
1 - 1.5 - 2 - (3). 

15-2-(31 
1.5-2-3 
1.5-2-3 
1.9-2-3-4 
1,s - 2'*.3 .- 4~ ..: 

1.5-2-s-4 
1.5-2-3-4 

1,5- 2 -3 - 4 

U-2-3-4 

t * Pourks pas gros I?nscription du pas P est facultative. ** 6:numeroderoUrancersurtlancs.g:ecartdupmfii. 
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