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VERIN A FAIBLE COURSE — 441 COURBES DES DEPLACEMENTS OBTENUES A L'AIDE D'UN LOGICIEL DE
@8 & 100 mm - double effet Tyne CALCUL ET DE SIMULATION
@ Courbes obtenues pour une vitesse en sortie de tige du piston V = 60 mm/s
GENERALITES
Pohaction e gg’&ﬁﬁg’gﬁg maghatiques de positions Evolution du déplacement de la TIGE du vérin par
Pression d'utillsation 10 bar mexi rapport au CHASSIS en fonction du temps.
Tempdérature ambianie -10°C & +70°C
CONSTRUCTION
Corps Alliage léger 72
Tige Acier inoxydable (& 8, 10, 12 ¢t 20 mm) £
Acier chromé (@ 16, 25 et 32 & 100 mm) £
Extrémité de tige Taraudiés c
Pléces internes POM {polyacétal) ou alliage léger ®
Jolits de piston PUR (polyuréthane) et NBR (nitrite) 0 54
Bague de guidage Autotubrifiante %
Fixstion frontale, arribre ou latérals  Par vis (non fournies) ou bride (voir chapitre fixation), o
SELECTION DU MATERIEL 5
e
affort offort vérln prévu e détectours i 36
@ de de COUPRE pour cﬂﬁmwm Wmédmmmm RO 0 @ Q)
(mm) | Pousaded |  rappel (mm) magnétiqued | électronique {kg) ragcor -
B har (da) | (daN) code rétdrence | gowpoules LS | magnito-viainis dement t
5 44100190 | K32D5-M - o 0,240 5
10 44100028 | K32D10-M . . 0,260 £ 45
15 44100181 | K3a2Di5-M ° o 0,280 g;
26 44100192 | K32D20-M . ° 0,300 @
25 44100090 | K32D25-M . . 0,320 5.
a2 48.2 414 30 44100183 | K32030-M . . 0,340 MS i
40 44900194 | K32D4A0-M » . 0,380 ; : s
pos aatooiad | Kaabaom : . oase ol e B B
80 44100196 | K32080-M . . 0,470 000 010 020 030 040 050 0,60 070 080 080 100 1,10 1,20
80 44100197 | K32DB0-M o . 0,550 Temps (sec)
5 44100198 | 44100188 - » 0,320
10 44100031 | 44100031 . . 0,350
15 44100189 | 44100199 . . 0,375
20 44100200 | 44100200 . " 0,406
25 44100032 | 44100032 . » 0,430 " "
a0 754 88,6 '23 mgﬁgﬁ; 24138.23; . » 0,480 M5 Evolution du déplacement de la PINCE par rapport au
4 @ B 0, ~ .
oS Bppdvcoctll B : : ppidy CHASSIS en fonction du temps.
a0 44100204 | 44100204 . . 0,620
80 44900205 | 44100205 . . 0,725 -
100 44100268 | 44100259 . . 0,840 18 o
10 44100033 | 44100033 = > 0,505 £ ‘
15 44100208 | 44100208 o . 0,540 £
20 44100207 | 44100207 . . 0,580 c
25 54100034 | 44100034 . . 0,815 G
30 44100208 | 44100208 . o 0,850
50 117.8 1057 40 44100208 | 44100200 . . 0.725 M5 % 13
50 44100210 | 44100210 . . 0,800 A
60 44100211 | 44100211 . N 0,870 <
80 astoo2 | 44100212 . . 1,010 T
100 44100260 | 44100280 . » 1,150 Q
10 44100035 | K83D10- M . . 0,740 ‘é—' 9 4
16 44100213 | Ke3D15- M . . 0,765 3
20 44100214 | K63D20- M . . 0,830 =
25 44100036 | K83D25- M v . 0,880 o
30 44100215 | KB3D30- M . . 0,830 =
63 187 1748 40 44100216 | K63D40- M . . 1,025 M3 2,
50 44100217 | KB3DBO- M . . 1,120 &
an 44100218 | KB3DEO0- M . . 1,215 g
80 44100219 | KO3DD- M . . 1,406 2
100 44100261 | K63D100- M . o 1,600 8
10 44100220 | KBOD10-M . » 1,260 £ o shu e b
15 44100237 | KEOD15-M . o 1,935
20 44100222 | KEOD20-M . . 1,410 0,00 0,40 0,20 030 040 050 060 070 080 080 100 110 120
25 m:mw ﬁmggw s v 1,485 Temps (sec)
. 30 80030-M . » 1,560
80 301, 227 40 44100224 | KBODAO-M . . 1715 Q18
50 44100225 | KBOD50-M . o 1,865
60 44100296 | KBODEO- M » » 2,020
80 44100227 | KBODBO-M o . 2,320 -
0706-TU ST 14 100 44100262 | KBOD100-M . ) 2,625 0706-TU ST 11
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RESULTATS OBTENUS A L'AIDE D’UN LOGICIEL DE CALCUL ET DE
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RESULTATS OBTENUS A L’AIDE D’UN LOGICIEL DE CALCUL ET DE
SIMULATION DE L’ACTION DANS L’ARTICULATION BIELLETTE-NOIX
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Force développée par le vérin (Newlon)
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SIMULATION DE L’EFFORT DEVELOPPE PAR LE VERIN

719

\

000 010 020 030 040 050 060 070 080 080 100 110 1,20

Temps (sec)

Positions | Temps en s | Force en N
1 0,000 699 7
2 0,020 706,2
3 0,040 711.,4
4 0,060 71562
5 0,080 717.8
6 0,100 7191
7 0,120 719,2
8 0,140 718,3
9 0,160 716,2

10 0,180 713,2
11 0,200 709,2
12 0,220 7043
13 0,240 6984
14 0,260 691,8
15 0,280 684,3
16 0,300 676,0
17 0,320 6867,1
18 0,340 657,4
19 0,360 647.0
20 0,380 6360
21 0,400 624,3
22 0,420 6121
23 0,440 589 3
24 0,460 586,0
25 0,480 5721
26 0,500 557.8
27 0,520 543,0
28 0,540 527,7
29 0,560 512,0
30 0,580 4959
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Pogitions | Temps ens | Forceen N
3 0,600 479,4
32 0,620 462,6
33 0,640 445 4
34 0,660 427.9
35 0,680 410,1
36 0,700 3919
37 0,720 373,5
38 0,740 354,9
39 0,760 335,9
40 0,780 316,8
41 0,800 2974
42 0,820 2779
43 0,840 2581
44 0,860 238,2
45 0,880 218,2
46 0,900 198,0
47 0,820 1776
48 0,940 157,2
49 0,260 136,6
50 0,980 116,0
51 1,000 953
52 1,020 74,5
53 1,040 53,7
54 1,060 328
55 1,080 12,0
56 1,100 8,9
57 1,120 298
58 1,140 50,8
59 1,160 71,5
60 1,180 922
61 1,200 112,9
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Action dans la liaison (Newion)
< w
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6940,00 0,10 0,20 030 040 050 060 070 080 098 100 1,10 1,20
Temps (sec)
Positions | Tempsens | Forceen N Positions | Tempsens | ForceenN
1 0,000 694 5 31 0,600 1056.8
2 0,020 7141 32 0,620 1062,9
3 0,040 7330 33 0,640 1068,8
4 0,060 7512 34 0,660 1074,3
5 0,080 768,8 35 0,680 1079,6
6 0,100 7857 36 0,700 10846
7 0,120 8021 37 0,720 1089,3
8 0,140 8178 38 0,740 1093,8
] 0,160 8330 39 0,760 1097,9
10 0,180 8477 40 0,780 1101,9
11 0,200 861.,8 41 0,800 1105,6
12 0,220 8755 42 0,820 11089
13 0,240 883,6 43 0,840 11121
14 0,260 9013 44 0,860 1115,0
15 0,280 9136 45 0,880 11177
16 0,300 925,3 46 0,800 1120,1
17 0,320 936,7 47 0,920 1122,2
18 0,340 9477 48 0,940 11241
19 0,360 9582 49 0,960 1125.8
20 0,380 9684 50 0,980 11273
21 0,400 9781 51 1,000 1128,5
22 0,420 o875 52 1,020 11294
23 0,440 986.6 53 1,040 1130,2
24 0,460 1005,3 54 1,060 1130,6
25 0,480 10136 55 1,080 1130,9
26 0,500 1021,6 56 1,100 1130,9
27 0,520 1029,3 57 1,120 1130,7
28 0,540 1036,6 58 1,140 1130,2
29 0,560 1043,7 59 1,160 1129,6
30 0,580 1050,4 60 1,180 11286
61 1,200 1127.6
0706-TU 8T 14
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REPARTITION DES CONTRAINTES OBTENUE PAR UN LOGICIEL
DE CALCUL ET DE SIMULATION.
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Concentration des contraintes
dans la zone articulée.

Apercu des contraintes
obtenu a 'aide d'un
logiciel de calcul.

Biellette : EN AW 2018 : Re = 202 MPa

Bague : CUAIIOFe2 : Re = 215 MPa

e
B23120a

D7120a

f\
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CULASSE DU MOTEUR 1,9 | dci

Contrainte Maxi : Opax

Formulaire
TRACTION/COMPRESSION

Contrainte normale Gy = N/S (MPa)
N : Effort normal (N)
S : Section (mm?)

Contrainte Maxi : Gpmax = k x ON
k : Coefficient de concentration de
contraintes

Re : Limite d’élasticité (MPa)
Rpe : Limite pratique d'élasticité (MPa)

Rpe = Re/s

s: coefficient de sécurité
Condition de résistance :
on S Rpe

OMax = Rpe

Formulaire
CISAILLEMENT

Contrainte T = T/{nS) (MPa)
T : Effort tangentiel (N)
S : Section (mm?)

n: nombre de section(s) cisaillée(s)

Re : Limite d’élasticité (MPa)

Rg : Limite élastique au glissement (MPa)
Rpg : Limite pratique au glissement (MPa)

Rg=Rexk

Rpg = Rg/s

k' coefficient dépendant du matériau

s: coefficient de sécurité

Condition de résistance :
T < Rpg
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Repéradge des surfaces

Z

ones de tolérance, exempie de formes ¢

SURFACIQUES

|

VOLUMIQUES

Limitde par un cercle

Limitée par un deux
droltes paralidles

Limitée par un cylindre

Limitée par doux
Qlindms coaxiaux
s -

{ s ! -~ o v/"v“\\ o P
\ (*9\ o < 2 (8) (7 )
A @O (D
(aurtace sphérique) T tmurtece plane) N8 \@‘)’/
Limitée par deux Limitée par deux Limités par une Limitée par deux plans
cargles concentriques carcles . sphérg - TN
‘ TN —~ (8)|(9) /7
3N 4 /g &
e (L A \_.,} /. K @ - W’ 5
(sutfyce plane) (surtace cylindrique) N2 o
Lirnitée par deux Limitée par deux Limitée par deux
lrgfms c;cmlmnqut/_e% } sphéres conceniriques chnes coaxiaux
( @ .,,,.,f/%’ (m
(ouface plana) | —
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Licence d'éducation SolidWorks
A titre éducatif uniquement
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COTATION PARTIELLE DE LA CULASSE

Echelle 1:2
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ELEMENTS GEOMETRIQUES ASSOCIES AU PROCESSUS DE CONTROLE




