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GENERALITES

Sur [es moissonneuses équipées du systéme Hillmaster, les réductions finales pivotent sur
L'essieu avant. De chaque coté de la machine se trouve un vérin hydraulique qui détermine la

position de la réduction finale

COMPOSANTS DU SYSTEME HILLMASTER

A- Réduction finale droite
B- Réduction finale gauche

C- Vérin hydraulique Hillmaster, cété droit

D- Vérin hydraulique Hillmaster cété gauche

E- Boitier de contrle
G- Electrovanne de montée en pression

H- Electrovanne, inclinaison droite/ gauche

J- Electrovanne, abaissement moissonneuse- batteuse

Les réductions finales sont montées sur 2 supports qui pivotent sur un axe horizontal par rapport
au corps d'essieu. Un vérin hydraulique maintient le support dans une position précise ou le fait

pivoter autour du corps d ‘essieu.

L'angle d'inclinaison est capté par un pendule se trouvant dans le boiter de contréle. Ce boitier

émet un signal jusqu'a ce que le pendule se déplace en position médiane, la moissonneuse-
batteuse se trouve alors exactement a 'horizontale.
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UTILISATION DU SYSTEME HILLMASTER

Lo systdma Hillmaster est commanas par deug
interrupteurs de is console lalérale, Llinterrupteur (B} esi
us sélecteur: en fonction de sz posifion, l comsmande
peut Stre manuedie g aulomalique. Linderrupteur permet
ggalerent d'abaisser fa molssonneuse-baltause pour la
vioulation sur rouley,

Ulnterrupteur (A} parmiet linclinaison en mods manuel de
ia machine & droite: pu & auche. Lorsque ig sélac feur
{B} est en pasition (f) et que la molssanneose- batteuse
est inclinés & drolte ou & gauche, (hutie hydrauiique
g'deoule du vérin hydrauiique en réiraction au résenolr
d'hustle

G A,
ST TR

S

FONCTIONNEMENT EN MODE
AUTOMATIQUE

Dans vy champs, amener licteraptsur d8 sdouriid
routefchemps (A) en pasition de ravail danw lgs champs
al Finferruptedr autedmanuel (3 an position mods
asutomstingue. La moissonnauss-balteuss version coteaux
se el 3 nivean sutomaliquement aur des déveary
jusau's 11%.

NQTE: S iz maissannsuse-balinuse varsicn oulssux
Sf2ft en position de ranspoil, gle doit éire
préparée au travall dens les champs; voir saus
‘Pagsage de la cireulafion sur rowte au travail
dans les champs”.

FONCTIONNERENT EN MODE MANUSL

Dans cufte: position, s maching pauat éira prépacde pour;

» passage de la ciroulation sur route au ravail dans les

champs
* presage Ju fravall dans oy champs & 19 cinculation sur
ute
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CONTACTEUR {AVEC POSITION NEUTRE) —
CONTROLE MANUEL DE LA MISE A NIVEAU L

Le réglage de Finclinalson de I3 machine nest possible
que Jorsque e mofewr tourne st gue Vinterrupteur de
stcurlté routelcharnps 8st en position de fravall dans les

champs.

NOTE: Lorsque fg mise & nivesu avfomatigue o3t

enclenchée, ce cordacteur permat guend méme

dlncliner manusilement g machine & Sraile ou &

gauche.

laslingtson de la machine 3 drofte
fhmAtrat
fif-Inclinsison de & maching 2 gauche

INTERRUPTEUR AUTO/MANUEL DE MISE A

NIVEAU :

Le aysteme do mise & niveau avtomatique ne fonctionne
gus lersgua {e moleur oume e qus Materrupteur de
séourlté route/champs est en posifion de travail dany lex

champs.

g ATTENTION: Pour circuler sur routs, oet

Interruptenr dolt se trouver en position (). La
hautaur de la machine st glors dans tous ley

ras inférieurs 8 4 m (13,12 #).

I-Tdtde mrmmatinue: sysidme dg veise & nivasu H Iﬁ:

KRidomatique enclenché (frava¥ dans 8s
whanps)

H—¥ode numunl: systémn de mise 3 wivesu
automatique désehclenché

B—~Position fransport passags oy Sraval! dang

ios champe & Is circuiation sur route

p
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UTILISATION DU SYSTEME DE WISE A
NIVEAU EN DEVERS

ATTENTION: Se montrer particulidreinent

prudent pour. virer & flans. de coteau, Virer de
telle fagon gue la machine =il ke temps de'se
rernetire & I'horizontale. Toujours virer vers le
haut] Redoobler de prudence larsque Is temuin
Jjaune {G) ¢alfume {Minelinalsot maximom de ia

malssonneuse-batteuse est atteinte)!

IMPORTANT: Avant dactionner le tontagieur de

sontrdle manuvel, s’assurer gue le frain

tle stationnement n'est pas serré,

MPORTANT: Lors de Farrét do la machine, velller &
ce gu'olie ne se trouve pes frap prés
d'autres équipements ou des murs, La
msachine & Parrét peat en effet s'inclinec
par suite de fuitas interneg, avec pour

" ponséguence des détérisrations de Ja

machine elfe-méme ou des dquipey-
ments avelsinants.

Ly molgsanneuse-batipuse version coteaux esl oongue

pour ravaifine sur dey dbvers de 0 & 1%

En mode automaliyes, 1& témoin ved (4] du groupe da

témoins H eal allumé, .

En mode manuel, le 8main vert {B) du groups de
tamoins H est afluma,

t~fhode automatiyue
{Made manis

PREPARATIFS QUOTIDIENS POUR LA
CONDUITE DE LA MOISSONNEUSE-
BATTEUSE VERSION COTEAUX

Four des raisons de sécuriié, prucéder aux contrbles
décits cl-aprés avant de fravailier aveo la machine

version Colagux,
Conditions préaiables:.

« Moleur en marche {régime &leve)

+ Interrupleur de séourité routefchamps en position de

fravail duns las ghamps
* Frein de slafionnement desserrs

= interrupteur auto/manuel di mise 2 niveay sur manuel

4
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Passage de fa circulation sur route au fravail dans
. los champs :

~-Armener Pinterrupleur de sdoudlé raute/charaps (A de
2 pusition de circulation sur roude 3 cefle de travall dans
{fex champs.

liMeirs interrupteur {B) auto/manuel sur manusl.
& Paide du comacteur de contrale wmanue! (L,
inclirer &y rmaching au qaximunt & droite (appuyss sur fe
contacteur pendant 20 secondes anviron}.

WV—Paesar on mode auvlomatique aid mayen de
Fintesrupteur (BY; la maching effectus I mise & hiveau
alitamatique.

Passage du travail dans les champs & la cireuladion
SUr routs

menere Nintarrupteur autoimanuet {A) de la position
raode aulomaticue & la positiort raneport.

li—Apaisser 1a machifie & laide du contacteur de
contsdle manuel (8] A cet affet, appuyer alternativernent,
§ secondes environ de chague ebté, sur leg deux paries
du vontasteur (B), jusgu'd ¢e gue la machine sait
complétement abaissée.

tAmener Finterrupieur de séouris routsichamps {C)
te le position de travall dans les champs & cells de
circulation swr route.
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SCHEMA ELECTRIQUE DU SYSTEME DE COMMANDE HILLMASTER
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A8- boitier de contréle ( mise a niveau en dévers)  Y7- électrovanne de montée en pression

F 29 — fusible 15A Y12- électrovanne de mise a niveau cété gauche
en dévers
K9- relais
Y 13- électrovanne de mise a niveau cété droit en
S 50- contacteur contréle manuel de mise a dévers
niveau

Y20- électrovanne abaissement moissonneuse-
S 51- interrupteur auto/ manuel de mise a niveau batteuse

S 59- contacteur mise a niveau gauche

S 60- contacteur mise a niveau droit

En position de travail dans les champs de l'interrupteur route/ champs et & moteur tournant, le
contacteur (S 50) et I'interrupteur ( S51 ) sont alimentés en tension via le fusible (F29).
Lorsque le contacteur ( S50 ) est actionné, I'électrovanne de montée en pression (Y7 ) est
enclenchée via le relais ( K9 ).

Quand le sélecteur ( S51 ) est en position ( T ), I'électrovanne (Y20 ) est activée, provoquant
I'abaissement de la moissonneuse-batteuse.

En position (M) du sélecteur ( S51 ), le boitier de contréle ( A8 ) est alimenté en tension. Les
signaux de sortie du boitier de contréle activent également les électrovannes (Y12)et(Y13)
ainsi que I'électrovanne de montée en pression ( Y7 ).

En fin de course, le contacteur ( S59 ) ou ( S60 ) commute et le témoin correspondant s’allume
dans la cabine
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Y7- Electrovanne de montée en pression Y 13- Electrovanne mise a niveau en dévers
o cotés droit
Y12- Electrovanne mise a niveau en dévers

Cotés gauche Y20- Electrovanne abaissement de la machine

FONCTIONNEMENT HYDRAULIQUE ( voir schéma hydraulique suivant )

L’huile arrive de la pompe hydraulique par P et se dirige vers les électrovannes de fonctionnement
Hillmaster qui vont envoyer I'huile vers le vérin du cé6té de la pente, ce qui va permettre la rotation du
réducteur qui va relever la machine jusqu’a ce qu'elle soit a niveau.

Le bloc électrovanne Hillmaster est composé de 3 blocs :

-> Le premier bloc est le module de base Y7 qui posséde une soupape de surpression A tarée a 210 bars.
Une prise de test est disponible pour prendre la pression.

-> Le second bloc sert pour le pivotement droit et gauche de la machine par I'intermédiaire des électrovannes
Y12 et Y13. Deux clapets B sont tarés a 250 bars pour limiter les surpressions.

- Le troisiéme bloc est utilisé pour le retour en position base de la machine, soit en position transport,
en activant 'électrovanne Y20. Une restriction réglable permet de modifier la vitesse de descente de la
machine.

- Dans les tétes des vérins C, sont situés deux clapets anti- retour pilotés hydrauliquement permettant
le retour de I'huile au réservoir.
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CIRCUIT HYDRAULYQUE DU SYSTEME HILLMASTER ( au repos )
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A — vérin hydraulique droit E- électrovanne hilimaster d’inclinaison

B — vérin hydraulique gauche F - électrovanne d’abaissement de la
moissonneuse- batteuse

C et D - clapet anti- retour a déverrouillage

hydraulique G- réservoir

MISE EN SERVICE DU SYSTEME HILLMASTER

Avant d'utiliser le systéme Hillmaster, amener la moissonneuse- batteuse de [a position abaissée pour la
circulation sur routes dans une position plus élevée pour le travail dans les champs.

A l'aide du contacteur de contrdle manuel, incliner la moissonneuse- batteuse au maximum a droite ou

a gauche.

L’électrovanne dirige I'huile hydraulique vers le coté tige de | ‘un des vérins et vers le coté piston du vérin
opposeé.

Lorsque la moissonneuse- batteuse retourne en position médiane les deux vérins se retrouvent a mi- course.

INCLINAISON VERS LA DROITE

Lorsque la moissonneuse- batteuse est inclinée a droite, I'électrovanne dirige 'huile vers le vérin
hydraulique droit c6té tige. Le clapet anti- retour & déverrouillage hydraulique est activé simultanément
de sorte que | huile cote piston puisse s'écouler. Le vérin droit se rétracte. L’huile qui s ‘écoule arrive
au cdte piston du vérin gauche et I'huile quittant le vérin c6té tige va au réservoir.

La course d’extension du vérin gauche est identique a la course de rétraction du vérin droit.

INCLINAISON VERS LA GAUCHE

Le fonctionnement est identique mais dans le sens opposé.

TETES DES VERINS HYDRAULIQUES

A — vers le c6té piston du vérin
B- vers le coté tige du vérin

C — Vers le réservoir

D — vers le c6té piston du vérin opposé

N
™
!s\\\\z:\\\:

Lorsque le bloc électrovannes du systéme Hillmaster est activé, I'huile est dirigée vers le coté tige du
vérin a rétracter. Cette pression d huile ouvre simultanément le clapet anti- retour & déverrouillage
hydraulique par le raccord ( B ). L’huile s’ écoulant c6té piston peut parvenir au vérin hydraulique opposé
par les raccords (A) et (D).
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ELECTROVANNE HILLMASTER D’INCLINAISON A et B - Electro- aimant

= U ' .
B ' A C et T — soupape a pointeau
_ D et S — siége de la soupape
=\ ' , a pointeau
\ : , - E —ressort
SR ' D -
\ F — tiroir
v N
(L e N 4 7 /E G et R - canal de retour
e =g
E—1 JLLZ/Z/ZZ,/// G £ / Lo ; H et Q - clapet anti- retour
_ 17
N
O . G
R ‘ ~ E J et P —~ raccord vers conduite
3 . e de travail _
\/\ _ : H
L et O — siége du clapet anti-
AN
Q = ’ \I retour
/ J / ! / \ \ M — tiroir
P ONM L J v " N -—canal de retour
FONCTIONNEMENT U — canal d’ huile sous pression

L'ouverture de I'une des soupapes a pointeau fait que la pression agit sur I'un des cétés du tiroir (F),
qui se déplace vers la droite ou la gauche en position extréme. Dans cette position, la liaison est
établie entre le canal sous pression (U ) et 'un des raccord (P ) ou (J ) vers les conduites de travail .
La montée en pression provoque 'ouverture du clapet anti- retour du c6té opposé et donc du canal

de retour

' ELECTROVANNE D’ABAISSEMENT DE LA MOISSONNEUSE- BATTEUSE

A A — électro- aimant

B — soupape a pointeau

c- siége de soupape & pointeau

X c H D- piston de commande

E- conduite en liaison c6té piston

L n '
\v - 7 ' F- canal de retour
- / . X G —- canal sans fonction

g L - . H — vis de réglage ( 20 mm )

En position repos, la soupape & pointeau ( B ) est fermée. La pression s’ établit derriére le piston (D)
par le raccord (E ). Il n y a pas de liaison avec le canal de retour (F).

Lorsque la soupape ( B ) est ouverte, la pression derriére le piston ( D ) chute, il se déplace . Le canal
de retour ( F ) est ouvert, 1 huile peut retourner au réservoir.
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