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A — MISE EN SITUATION C —STABILITE DU CAMION
Le systéeme étudié est un hayon MIC16-1000K rabattable.

Ce hayon, positionné sur un Renault Premium, pose un probléme de fonctionnement durant la phase T Cv

de levage qui est anormalement faible.

Il vous est proposé d'étudier, dans le dossier sujet, le fonctionnement du hayon pour comprendre le
dysfonctionnement.

B — FONCTIONNEMENT DU HAYON ( Pour les phases de levage et de fermeture )

K
X
CAISSE \/
CHASSIS

- Vérifier la stabilité minimale & "aide de la formule suivante :

“ MICI3/16/20/7D/10DM /10D :

CV>(B+({Xv-l)xA)
F

U MIC IS
Plate-forme acier Plate-forme alu
CV>(Xv-I+1550)x1990) CV>(Xv-1+1520)x1830)
F F

1 :{(en mm) - Voir abaques.
Xv : Porte a faux arri¢re du véhicule (en mm) - Voir figure ci-dessus.

Phase de levage du hayon F :Empattement du véhicule (en mm) - Voir figure ci-dessus.
Les tiges des vérins de levage 27 sortent et entrainent en rotation autour du point B le bras de levage Cv : Charge sur essieu f?‘{_’am'dl_l véhicule carrassé (4 vide en kg).
25 qui entraine le hayon 26 jusqu'a la hauteur de la caisse. A :Constante sans unité - \"O{T tableau ci-dessous.

Durant cette phase, le vérin de fermeture 36 maintient le hayon horizontal en n'ayant aucun B : Constantc sans unité - Voir tableau ci-dessous.

mouvement entre [a tige et le fut de vérin.

_MIC 7D / MIC 10DM | ‘MIC 10D |
Phase de manutention A 1650 1975 2405 950 1310
Le conducteur procede a la manutention de son chargement. B 2503450 3318325 4121675 1335630 2073510
Phase de fermeture du hayon ; Si cette inéquation n’est pas vérifide, autrement dit si le premier terme {Cvicharge
Les tiges des vérins de fermeture 36 sortent et entrainent en rotation le hayon jusqu'a sa fermeture ( sur essieu avant du “"‘»’f,“‘:”l‘:? est pas superieur au sccond, il Y aun nsque de
position verticale ) renversement et donc d’instabilité. Dans ces conditions, le hayon élévateur ne peut

pas se monter sur le véhicule. Pour palicr 4 ce probleme, il est conseillé d'équiper
le hayon élévateur de béquilles (Stabilisateurs) (Pour MIC 16 et MIC 20).
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D - CARACTERISTIQUES RENAULT PREMIUM LANDER 320.19 2M E — CARACTERISTIQUES HAYON MIC16-1000K

PORTEUR SOLO Code feuillet 2SAB06700206
P.T.AC.: 19t P.T.RA. Ot | LIFTSYSTEMS AG
P.T.A.C.: 19t P.T.RA.: 22,5t 19t/0t
! CABINE C
P.T.AC.: 19t P.T.R.A.: 32t SUSPENSI%L:JR;ISRIERE PNEUMATIQUE

P.T.A.C.: 19t P.T.R.A: 40t

Q max. = 1000 kg
afmrel | O xG!
BGO 10
T 80

Le 1000 K - Un hayon élévateur robuste Poids:
Le 1000 K est un hayon élévateur slandard de 1000 Mécanisme de levage
kg, dont la robustesse est particulierement appréciée  (Pare-Chacs compris).
pour des activités exigeantes liées a la distribution { pras | Poids
guotidienne de marchandises. Ce hayon est 7 o0 K
particulierement recommandé pour des plate-formes - -
acier ou aluminium de grandes hauteurs. Egalement ;780 mm 257 kg
DIMENSIONS en 4 véring, ce hayon est reconnu pour sa facilité de | BoOmm _eB4kg ¢
. o1% montage sur tout type de véhicule avec ses différents 820 mm 271 kg
EM MEN bras de levage de 700, 800 et 800 mm.
Un boitier de commande innovant, compose d'un Lo s
systéme par processeur, protége le 1000 K contre les i("' t""“e enat, ""’: _’a > "‘"‘l
couris-circuits et le rend ainsi extrémement fiable. L 2WeWr | oes
1000 K
1550 mm 127 kg
148 kg ]
L.'équipement standard comprend: 203kg
- Mécanisma de ievage traité KTL
- Mise en béche automatique
- Z vérins de ievage (simpie efier) et 2 véring
de lermelurgidouble effet)
-G glectro-hydraulique silencieux, intégré & : .
- Barre anti-encastrement 3 parties, conforme et deéja i Hauteur Poids !
positionnée sur la poutre 1506 K
- Commande extérieure fixe en PVYC dlanche a 'eau .
et cumnplélement branchée . 1509 mm 280 kg
- Interrupteur de contrble aved lampes iémoins {808 mm | 300 kg
- Plale-forme en acie: ou aluminium SRR 5
-12Vou2d4y . 2200 mm 218 ky
- Commarnde & distarce avec cordon extensible
- Fanions rétro-réfiéchissants
- Conformité CE
Largeur du cadre B50| B850| B850| B850] B850] B850 850 B850] B850 850] B850| 850 850
‘Rayon de:bragiiage hors 7130[ 7440] 7750] BOBG| 8370| B670| 9060] 9580] 9960{10350;10810(11270] 11800 Nous disposons par ailleurs d'un grand choix d'options pouvant s'adapter sur ces produits
{peintire du macaniama, flasques houlonnées, hitdas de rollg, signalisation fumineusge.. )
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F - TABLEAU DES AJUSTEMENTS

Qualités les plus couramment utilisées

H - TABLEAU DES LIAISONS

P Piéces dont le fonctionnement nécessite

ie un grand jeu

c Piéces tournant ou glissant avec un bon

e graissage assuré

S — o

m Piéces avec précis.

o Mouvement de faible amplitude

bi

le

5

P Mise en place a la

ie L'emmanchement main

c ne peut pas

e transmetire d'effort | Mise en place au
maillet

S

fi L'emmanchement | Mise en place a la

X | transmet des efforts presse

e

S

G — FORMULAIRE DE MECANIQUE

Formule du poids :
P=mxg P: poids : N
m : masse : kg
g : gravité : 9,81 N/kg

Formule de la pression :

P=F/S P : pression : bar
S : Surface : cm?
F : force : daN

Formule du débit :

Q=Sxv Q : débit : cm®/s
S :surface : cm?
v : vitesse : cm/s

Encastrement 0 Translation Z/ i
! L
i L
ou Fixe 0 Rotation oLk
Piéces assemblées par vis
0 Translation
Pivot _b—-L——— _
1 Rotation =i R,
(Principe)
Translation "/‘:;’1
Glissiére ;L {’i.,“
Rotation — ;;.,J/’
(Principe)
Translation L
Hélicoidale Rotation

Translation
Pivot glissant Rotation
2 Rotation
2 Translation !
Appui plan
1 Rotation r
Rotule 0 Translation -—-C ‘ ;;L_r
ou sphérique | 3 Rotation . ~ l\‘;&
N
Linéaire Translation g/'—\
annulaire ou s /--'7"]
R . i TS
sphere-cylindre 3 Rotation e |
Linéaire 2 Translation |
rectiligne 2 Rotation ; r
Ponctuelle ou | 2 Translation :l ' é
. ou d )
Sphére-plan | 3 Rotation
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REP. Quantité DESIGNATION MATIERE

1 1 longeron droit

2 1 tube 180x180

3 4 lube 100x50

4 2 tube 120x60x%330

5 1 tube 120x60x1150

6 2 support pivot

7 4 support pivot1

8 4 support pivol2

9 4 equerre tube

10 1 tole support chassis gauche

11 2 support 24M20

12 2 support 1xM20

13 1 lole support chassis droit

14 4 equerre plague ep 58

15 4 Plague epi8

16 6 Plague ep14

17 4 equerme plaque ep 94

18 2 Plague serrage 1xM20

19 2 Plaque serrage 2xM20

20 6 vis & téte hexagonale ISO 4014 - M20x100 - 8-8
21 6 rondelle 220

22 2 embout ube 180x180

23 1 longeron gauche

24 1 chassis

25 1 bras de levage

26 1 hayon

27 2 joint forique 3 55x51 5

28 2 joint intérieur d50

29 2 joint racleur d50

30 2 jonc ds0
31 2 joint intérieur d40

32 2 joint racleur d40

33 2 joint torique 5,3x60

34 2 joint torique 2,65x24.3
35 2 ecrou hexagonal autofreiné!SO 7719 M24x3
36 2 Ecrou M38

37 10 ocoussinet 25x32x35
38 2 ooussinet 25x32x30

39 4 axe de vérin L85

40 12 graisseur_standard_droit_-_9_20_00_21
41 12 Rondelle axe de vérin

42 12 Goupile fendus ISO 1234-6,3x50
43 6 axe de verin L70

44 2 axe de vérin L100

45 12 Ecrou hexagonale ISO 4032 - M14-8
46 12 rondelle Z14

47 12 vis 4 16te hexagonala I1SO 40114 - M14x45 - 8-8
48 2 bead1

49 2 ful simple effet

50 2 sortie simple effet

51 2 fond de vérin simple effet

52 2 guide lige simple effot

53 2 tige simple effet

54 2 ful double effet

55 2 fond de vérin double effet

56 2 guide tige double effet

57 2 sortie double effet

58 2 joirt piston double effet
59 2 piston double effet

60 2 tige double effet

61 2 Embout vérin double effel
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