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DOSSIER TRAVAIL

Il est demandé aux candidats :

e De controler les dossiers travail et ressources, ils doivent étre complets.

e D'inscrire votre nom, prénom et N° d’inscription sur la copie double "modele EN" qui sert de
chemise a votre dossier travail.

e De vous servir du dossier ressources pour répondre aux questions du dossier travail.

e Aucune réponse ne doit apparaitre dans le dossier ressources.

e En fin d’épreuve vous devez rendre ces deux dossiers.

e De ne pas remplir les parties grisées

MISE EN SITUATION

e (e dossier concerne le systtme de TRANSMISSION YCC S YAMAHA 1300 FJR. Le client
signale les symptomes suivants :

- Voyant shift allumé au tableau de bord,
- Pas de démarrage possible de la moto et passage des vitesses au pied et au guidon
impossible.

e Vous devez compléter ce dossier vous permettant de :
e Connaitre le dispositif,
e Décoder et analyser I'intervention technique.

e Décrire le mode de fonctionnement a partir des dessins, schémas fonctionnels et
structurels fournis,

e Proposer un diagnostic en relation avec les mesures fournies.
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1) Donnez les avantages du systéme de sélection YAMAHA CHIP CONTROLLED SHIFT qui
équipe le 1300 FJR AS.

2) Identifiez les différents organes constitutifs de la transmission YCC S du 1300 FJR AS sur la vue
dessous.

. Bouton de sélection YCC-S (pied / guidon)

. Actuateur de sélection
. Contacteur de sélection au pied

. Commande d'embrayage

NI I N Y N P

W2
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SUJET 2008

3) Lorsque le contacteur de sélection au guidon est sélectionné peut on utiliser le sélecteur au pied.

4) Identifiez a partir du dossier ressources ,la partie informative, la partie opérative et la partie

commande du systéme en les inscrivant dans le tableau ci-dessous :

La partie informative

La partie commande

La partie opérative
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5) La photo ci-dessous et le schéma cinématique représentent la commande de sélection des
vitesses. Ces représentations vous serviront pour les questions 5 ;6 ;7 ; 8.

En vous aidant aussi du document ressource page 7, déterminez par des fleches sur le schéma
cinématique, le sens de rotation des pignons 2 et 3, le mouvement des bras 4 et 6 et celui de la
biellette 5.

Pignon intermédiaire 2 Bras 4\ Pignon

/

Bras 6 Biellette 5

Schéma cinématique
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6) La trajectoire du point A sur le schéma ci-dessus est-elle ? (entourez la bonne réponse)

Rectiligne Circulaire Hélicoidale

7) Donnez le nom de la liaison entre :
Le pignon 3 et I’axe 7 :

Le bras 4 et la biellette 5 :

8) Quel est le moyen technologique utilis€ pour rendre solidaire I’axe 7 au bras 4. (entourez la
bonne réponse)

Dentelures Clavette Goupille

9) Donnez la fonction des éléments suivants pour le systeme YCC S.

Elément Fonction

Capteur d’actuateur
embrayage

Capteur de position
de barillet -

Bouton de sélection
YCCS

10) Le systéme YCC S partage certains capteurs avec d’autres systemes. Identifiez deux d’entre eux
et donnez leur nom, ainsi que le systeme qui les utilise.

Nom du capteur Systéme qui ’utilise
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11) Complétez le graphe des entrées/sorties du calculateur YCC S

ECM
Allumage/injection

+batterie permanent

Liaison série  |—

Tableau de bord

+batterie apres
contact

A 4

\ 4

v

Contacteur point
mort

\ 4

MASSE -

Calculateur

MCU
YCCS

Vitesse engagée

Afficheur code défaut

Code panne

Témoin défaut

LED YCCS

A 4

ECM
ABS

A
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12) Donnez la fonction des commandes au guidon gauche :

Commandes

Fonctions

CONTACTEUR DE
SELECTION

BOUTON DE
SELECTION YCC S

13) Complétez le tableau suivant concernant les trois types de capteurs qui équipent le systeme
YCC S, en vous aidant des documents ressources liés au controle des capteurs.

Nom du
capteur

Type de capteur Principe de fonctionnement

Tout ou rien

Effet Hall

Résistif - potentiometre

14) Décrire de maniére générale pour chacun des types de capteur se trouvant sur ce véhicule, les
parametres mesurables et les conditions de contrble 7

Information

Parameétres mesurable

Conditions de contrdle

Tout ou rien

Contact fermé

Effet Hall

Résistif

Générateur magnétique
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15) Indiquez pour chaque signal le nom du capteur correspondant :

A F 3

A 4

Le calculateur posséde une fonction de siireté intégrée.

16) Donnez le role de cette fonction.

17) Indiquez si la conduite du véhicule est possible lorsque plusieurs capteurs specifiques au
systeme YCC S sont défectueux ? Justifiez votre réponse.

Réponse Justification
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18) Indiquez si le véhicule peut démarrer lorsque le code défaut Sh 11 apparait ? Justifiez votre
réponse.

Réponse Justification

19) A partir du schéma électrique %, donnez la fonction du relais repére 64.

20) Indiquez quel élément pilote le circuit de commande du relais repere 64.

21) Donnez la fonction de la diode dans le relais repere 64.
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22) Indiquez la méthode de contrdle du relais repere 64 une fois déposé.

A

O

d

N

............................

..............

............................

............................

..............

............................

............................

............................

............................

..............

..........................................

Le conducteur se plaint de ’impossibilité de démarrage et du passage des vitesses.

L’indicateur YCC S et le témoin d’alerte s’allument.

23) En procédant au mode diagnostic du véhicule on reléve les codes anomalies Sh 21 et Sh 32.

Déterminez les éléments en cause d’apres le dossier ressources.

Code

Elément mis en cause

Causes possibles

SH 21

Code

Elément mis en cause

Causes possibles

SH22
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SUJET 2008

24) Complétez le tableau suivant permettant de contréler I’élément incriminé correspondant au
code d’anomalie Sh 21.

Controles Conditions de | Points de mesure | Valeur de référence
effectués mesure

25) Complétez le tableau suivant permettant de contréler I’élément incriminé correspondant au
code d’anomalie Sh 32.

Controles Conditions de | Points de mesure | Valeur de référence
effectués mesure

26) Suite au controle de 1’élément défaillant repéré par le code d’anomalie Sh 21, vous constatez
une valeur non conforme. D’aprés les documents ressources que doit-on faire avant de remplacer le
capteur ? Expliquez la procédure (le réglage de la position des pignons est correcte).
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Aprés avoir solutionné le probléme ci-dessus, on vous propose un contréle du capteur de
vitesse véhicule a Poscilloscope de facon a confirmer votre diagnostic par rapport a sa
défaillance.

Le capteur de vitesse du véhicule est a effet Hall.

27) A partir du schéma synoptique du capteur a effet hall ci-dessous réalisez le branchement de
I’oscilloscope en vue de mesurer le signal de sortie.

MCU YCC S
r—-— - — - —
e N
| H S‘\. / ,'} ;
— =/
wmr | 1L -
Boile de vaesse

28) Indiquez un avantage principal que procure ce type de capteur, par rapport a un capteur
magnétique générateur d’impulsions ?

29) Donnez une autre application de ce type de capteur en moto :

30) Indiquez quel est le parameétre évolutif en sortie, pour ce type de capteur ?
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Lors d’un contrdle a oscilloscope, on reléve le signal suivant.

o R K S Y SRS

31) Commentez la forme du signal obtenu.

32) Proposez une hypothese de panne. Justifiez votre réponse (voir document ressources sur les
controles).
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EVALUATION DE L’EPREUVE E1, U 1

Compé- Critéres
tences/ | QUESTIONS INDICATEURS o Not Baré
savoirs _ ” ote aréme
t t :
S11 Question 1 Les rois ave'mt:ages sont erreur s Sans , : 3
Page 2 identifiés .| erreur
etplus = o
j S +
S11 Question 2 Les organes sont identifiés ! ! Sans 3
Page 2 erreur | erreur | erreur
S11 Quesllor: 7 La fonction est reconnu ! Sans 1
Page 3 erreur : -
Question 4 Le tableau est complété +1 1 Sans
S12 Page 3 4
age 3 correctement erreur | erreur | erreur
S11 Question 5 Les éléments sont fléchés 3
Page 4
Question 6 - . e
S11 Page 5 La trajectoire est définie 2
Question 7 .. .
S11 Page S Le nom des liaisons sont donnés 3
Question 8 L, . e
S22 Page 5 L’ ajustement est défini 3
Question 9 La fonction des éléments et
8§22 Page 5 trouvée 3
Question 10 Deux capteurs et les systémes
S22 < - . 4
Page 5 associes sont trouves
S22 Question 11 Le graphe est complété sans 3
Page 6 erreur
Question 12 Lo
S32 Page 7 Le tableau est complet et juste 3
S32 Question 13 Le tableau e§t 'C(')mplete avec 1 impréc 3
Page 7 précision erreur | . .
ision
S22 Question 14 Le tableau e§t .cqmp]ete avec +1 1 impréc | Sans 4
Page 7 précision erreur | erreur | .. | erreur
ision |
1
S22 Question 15 Les quatre signaux sont associés +2 2 I Sans 4
Page § aux capteurs erTeurs | erreurs | erTeurs | erreur
Question 16 . : e 1 Sans 7 -
S22 Page § Le role de la fonction est defini | | o o : 2
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Question 17 . . e 1 Sans
S22 Page 8 La réponse est adaptée et justifiée erreur erreur 3
Question 18 . . e 1 o Sans
S22 Page 9 La réponse est adaptée et justifiee | =~ Fi s erreur [0 3
Question 19 . . R 1 Sans
S22 Page 9 La réponse est adaptée et justifiée erreur erreur 3
Question 20 ¢ i T, A Sans
S22 Page 9 L ¢ élément est indiqué s erreur 3
Question 21 : o o Sans
S22 Page 9 La fonction est indiquée erreur 3
Question 22 n . i Sans
C25 Page 10 Les controles sont pertinents erreur erreur 3
C21 Question 23 Les tableaux de contréle sont +1 1 Sans 3
Page 10 complets erreur | erreur | erreur
C21 Question 24 Le tableau de contrdle est complet 4
Page 11
Question 25 .
C21 Page 11 Le tableau de contréle est complet 4
Question 26 . i
C21 Page 11 La procédure est expliquée 3
21 Question 27 | Le branchement de | oscilloscope 3
Page 12 est réalisé
Question 28 S 1 Sans
S22 Page 12 Un avantage est indiqué erreur | erreur 2
Question 29 . e
S22 page 12 Une autre application est indiquée 1
S22 Question 30 Le parameétre évolutif du capteur 3
Page 12 est indiqué
S22 Question 31 Le commentaire du signal est ] Sans 2
Page 13 juste erreur | erreur
C25 Question 32 La proposition est adaptée et ] E;?;_ 3
Page 13 justifiée erreur | %% -
= cation
... 194

Note sur 20 en points entiers ou Y- point :
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