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- Théme: LEMOTEUR ASYNCHRONE TRIPHASE . -

Mise en situation ; 7
Dans le cadre des opérations de surveillance de ['état électrique des récepteurs, on vous charge de
vérifier llisolement et le bon état électrique du moteur de barriére

Conditions :

- Le travail devra étre réalisé en toute autonomie dans le temps imparti.
- Les essais et mesures devront étre effectués en présence du professeur.

{ onDonne: )

- Le systéme en état de fonctionnement et sous tension.

- Le dossier technigue de I'équipement .

- Les mesureurs et leurs notices techniques a la demande du candidat.
- Poutillage spécifigue sur demande. _

- Les équipements de protections adaptés aux risques électriques,

- Le document de travail & renseigner.

(_ On Demande : )

- De prendre connaissance de la globalité du probléme A résoudre.

- De réaliser en totale autonomie ia partie préparation en choisissant les mesureurs adaptés ainsi qu'en
identifiant les points de mesures et définissant les valeurs attendues. '

- De procéder a la mise en oeuvre , aprés vérification et accord de l'examinateur, en réalisant les essais et
mestires en conformité avec fe document de travail.

- De reporter sur le document de travail les valeurs mesurées.

- De rédiger un compte rendu en exploitant les mesures reffectudes.

( OnExige: |

- Le choix des mesureurs est adapté aux relevés i réaliser.

- Les points de mesures sont clairement identifiés.

- Les valeurs attendues sont correctement définies.

- Les précautions a prendre pour réaliser les mesures en toute sécurité sont clairement mise en évidence.

- La mise en oeuvre des mesureurs est rigoureuse et conforme au schéma proposé.

- Les régles de sécurités suivant la publication UTE 18 510 sont respectées,

- Le document réponse est correctement renseigné et le: compte rendu est correctement rédigé en justifiant
et argumentant les réponses ( faire une phrase correctement construite pour chacune delles )

- Les résultats inscrits sur le document doivent faire apparaitre, sans équivoque, les grandeurs mises en jeu
avec les unités ainsi que le cas échéant, les formules utilisées et le détail des calculs.
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re Partie; PREPARATION

On Demande:

On Exige:

| Note

i Frédéterminations:

11} Relever les caractéristiques électriques du réseau et les
caractéristiques du moteur,

12 ) Préciser quelles sont les types de protection du moteur contre
les surintensités utilisées dans cet équipement: relever le type ,
le calibre ou la plage de réglage.

13 ) Déterminer et justifier le couplage nécessatre pour ce moteur ,

14} Calcuier, 3 partir des relevés de la plaque signalétique du moteur,
la puissance absorbée nominale .
(Détails des calculs et formules avec unités)

- Les relevés sont conformes

- Les différents types de protection et leurs
caractéristiques sont correctement énoncés

- Le couplage est conforme
- La justification est correcte
- La plaque i bornes est compléte et correcte

- Les calculs sont détaillés
- Les résultats sont corrects

[ Vérification de l'solement du moteur

15) Proposer un mesureur et un mode opératoire permettant de
controler Fisolement du motear,
(Indiquer les manipulations a effectuer et les précautions 3 prendre
pour se mettre dans les conditions de mesures )
Proposer un schéma de principe.
Préciser la valeur minimale attendue
Proposer un fableau permettant de regrouper les résultats.,

- L.e mesureur est adapté

- La valeur attendue est conforme

- Le mode d¢piratoire est précis et tient
compie du contexte

{ Conditions de mesure et précautions )

~Le schéma met en évidence les mesures
aeffectuer

- Le tableau permet de regrouper les
résultats

| Vérification des caractéristiques électriques du moteur

16) Proposer un (ou des) mesureur (s} de type industriel et
un mode opératoire pour effectuer las mesures des
grandeurs stivantes:

- Tensions d'alimentation du réseau d'alimentation.

- Intensités absorbées par le moteur.

- Puissance active absorbée et facteur de puissance
du moteur.

Vous préciserez [es points de mesure et les valeurs attendues
Proposer un tableau permettant de regrouper tous les relevés.
17 ) Schéma de montage;
Proposer un schéma de montage du départ moteur en représentant

les mesureurs permettant les relevés des grandeurs: Tensions, Courants,
Puissances et Facteur de puissance .

- Les mesureurs proposés sont corrects
- Le mode opératoire est précis

- Les points de mesures sont définis

- Les valeurs attendues sont exactes

- Les précautions a prendre dans le cadre des
opérations de mesurage sont bien définies.

- Le tableau proposé permet de consigner tous les
relevés,

- Le schéma est complet et réalisé aux instruments
3 dessin

- Les symboles des mesureurs sont conformes et
carrectement positionnés, les repéres des bornes
sont présents.

- Les grandeurs mesurées sont mentionnées.
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io: MISE EN OEUVRE ET MESURES .

On Demande:

On Exige:

b
Q
~
@

|

1} Mesurer lisolement du moteur
Consigner les résultats des mesures dans un tableau,

2) Mettre en oeuvre les mesureurs permettant d'effectuer
les relevés des grandeurs:

U tensions d'afimentation du réseau.

I les courants absorbés par le moteur

P et cos ¢ du moteur,

De consigner les résultats des mesures dans un tableas,

- Les mesures sont réalisées et le tableau est
correctement renseigné

- Uutilisation des mesureurs est conforme
aux recommandations des constricteurs

- Les procédures sont respectées lors des opérations
de mesurage,

3éme Partie: COMPTE RENDU )

On Demande:

On Exige:

z
=4
()

|

31 ) Lisolement du moteur estl conforme par rapport aux exigences
de [a norme 7 (Justifiez)

32) La mesure de la tension d'alimentation correspond-t-fle aux
caractéristiques prévues par le réseau ?

Cette tensfon mesurée correspond-elle i Ia tension prévue pour

le moteur ?

Le moteur estl : sous tension nominale , suralimenté ou
sous-alimenté ?

33) L' intensité absorbée par le moteur est-elle en concordance
avec les indications de la plaque signalétique?

Le moteur est-l : sous-chargé ; utilisé a sa charge nominale ou
surchargé ?

34) Le type, le calibre ou le réglage des dispositifs de protection du
moteur estil correct par rapport aux valeurs mesurées,

_ ou devraitil &tre modifié ? Proposer une solution de correction
en cas de non conformité.

35) Le facteur de puissance mesuré estil confarme aux
indications constructeurs ?

36) La mesure de la puissance active absorbée correspond-elle
a la puissance nominale du moteur calculée lors
de la préparation? ’

- Le compte-rendu est correctement rédigé
- Les justifications sont précises et pertinentes

- Les réponses sont argumentées
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- Moteurs asynchrones triphasés fermés LS

Généralités

Moteurs asynchrones triphasés fermeés,

série LS, selon CE| 34, 38, 72

« Monovitesses : de puissance 0,09 &

160 kW, de hauteur d'axe de 56 & 315 mm,

2, 4 pdles ; 230/400 V ou 400 V ., 50 Hz.

Les tableaux de choix des moteurs de ce

catalogue permettent de distinguer :

« Le démarrage direct sur les réseaux 230 V

ou 400 V avec fonctionnement en |

— couplage triangle (D) en 230 V,

.~ couplage étoile (Y) en 400 V.

. Le démarrage étoileftriangle (Y/D) sur

réseau 400 V.avec :

~ —couplage étoile (Y) pendant le premier
temps de démarrage,

— couplage triangle (D) en service 400 V.

Finition

Assemblage par visserie protégée.

Peinture de finition RAL 6000 (vert).

Protection de bout d'arbre et de la bride

contre la corresion atmosphérigue.

Emballage individuel antichoc,

Mesure d'isolement : -

Réseau d'alimentation

+ Standard selon CE| 38 soit ;

- 230/400 V + 10 % — 10 % en 50 Hz.
Construction standard prévoyant les
alimentations suivantes ;

- 220/380V + 5 % -5 % en 50 Hz,

— 230/400 V + 10 % — 10 % (CEI 38) en
50 Hz, _

- 240/415V + 5% — 5 % en 50 Hz,

— 265/460 V + 5 % — 5 % en 60 Hz.
Tensions pour les puissances égales ou
supérieures a 3 kW :

—~ 380V +5% -5 % en b0 Hz,

— 400V *10% — 10 % en 50 Hz,

- 415V +5 % ~5 % en 50 Hz,
-480V +5% -5 % en60 Hz.

Méme si le stockage a été effectué dans de bonnes conditions, certaines vérifications s'imposent avant mise
en route: . '

Cette vérification est indispensable si le moteur a été stocké pendant plus de & mois ou s’ it a séjourné dans
une atmosphére humide. Cette mesure s'effectue avec un mégohmmetre sous 500V continu (attention de ne
pas utiliser un systéme & magneto). ll faut effectuer une mesure sous 500 volts pendant 60

secondes. La valeur d'lsolement doit étre au minimum de 1 mégohms a froid. Dans le cas ol cette valeur ne
serait pas atteinte, ou d'une maniére systématique si le moteur a pu &tre soumis a des aspersions d'eau, des
embruns, & un séjour prolongé dans un endroit a forte hygrométrie ou s'il est recouvert de condensation, il est
recommandé de déshydrater le stator pendant 24 heures dans une étuve & une température de 110° a

120°C.
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