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1. Présentation générale :

Les tracteurs sont équipés de sellette afin d’atteler les semi-remorques (Fig1).

Il existe multiples sorte de sellettes. JOST est un des deux constructeurs
principaux des ce systéme.

On se concentrera exclusivement sur le systéme de levage des sellettes (fig2)

Sur les semi-remorques, est installé un pivot d'attelage.

2. Le pivot d’attelage:

Il existe deux dimensions de pivot en fonction de la charge tractée.
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On etudiera particuliérement le pivot & noix conique, celui-ci vous est présenté

surle DT1.

Le constructeur JOST donne des directives aux techniciens lors de
'assemblage de ces pivots. Celles-ci sont primordiales car elles permettent le

montage en toute sécurité.

3. Fonctionnement du systéme de levage des sellettes :

Bielle

Le levage des sellettes est réalisé par un mécanisme pneumatique. Il est
constitué de deux vérins pneumatiques 20 qui poussent une bielle elle méme

articulée sur la sellette.

Bielle
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Le vérin transmet une puissance a la bielle. Le pied est libre et donc se
déplace en translation. En méme temps elle pivote par rapport a la sellette qui elle
descend entrainée d’une part par la bielle et d'autre part par le bras 21.

Nous avons donc deux positions :
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Désignation des éléments filetés :
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