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DOSSIER TECHNIQUE

Ce dossier comprend 6 pages numérotées de DT 1/6 a DT 6/6.
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Dossier TECHNIQUE

Mise en situation

Le léve-vitre étudié équipe des véhicules Renault de modeéle "Kangoo".
lis sont installés sur les portieres avant du véhicule et sont & « deux bras en X ».
Le prix public d'un léve-vitre motorisé en concession est de l'ordre de 200 euros.
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Dossier TECHNIQUE

Fonctionnement :

Le systéme de léve-vitre électrique permet de déplacer en hauteur la vitre d’un véhicule afin de

passer d'une position initiale de la vitre & une position finale.

Ce systéme nécessite, pour un fonctionnement correct :

- de I'énergie électrique fournie par la batterie,
- d'un « ordre opérateur » (ordre du conducteur pour l'ouverture ou la fermeture de ia
vitre),
- d'une consigne de positionnement de la vitre afin de pouvoir | |"a<rre‘ter dans unc
position intermédiaire.
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Dossier TECHNIQUE

Composition du systéme

voiture

Platine 3

Bras principal 1 ;
(bras + secteur denté soudé)

Rail fixe
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Bras secondaire,
composé de 2 demi-bras

S : ensemble des ;p‘iéees
fixées a la portiére de la

Ensemble moto réducteur

Rail mobile 13

Fonctionnement
Le leve-\uire est constitué d'un systéme de deux bras en "X"
@ cornreeaindant anx diagonales d'un rectangle.
Le tanslaticn de la vitre est basée sur la déformation de ce

ractangle
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12 | 1 |Piéce: d'apguu ] PAG .
11 4 | Vis de fi ixation au véhicule M6 | o o
10 | 3 |Rotule o |  E36 | Sertiessurlesbras
o | 3 |Galet PAs | B
8 " Rail fixe . 7‘ - E36 ] o
|7 | 1 Ressort de compensatlon o XC70 trempé | ﬁil;nstal‘lé au morit%gg -
i 6 ; 1 ‘ Bras secondaire E36 | 2 parties soudées par
| | ‘: i I B points 3
5 ;7 1 |Axe - |  E36 . sertl &'l vontage B
4 3 |Visdefi xatlon du moto-réducteur
3 | 1 |Patne | E36 |
2 1 | Ensemble moto-réducteur 7 ‘ \ 7”
1 | 1 |Bras principal (m=1,75mm; Z=42 sur 109,5°) | E36 | )
] - LEVE VITRE | B Nomenclature
19 | 1 |Pignon. dattaque (Z=10;m=1,75mm) | FG10-U3-64 |Fritté
18 1 ‘Bouchon ___}7_ | iipao'umchouc n béjgi;e;r
17 | 1 ‘Jomt mpjrergr
16 | 1 |Carter moteur | E3s B )
15 | 4 |Visdefixationdumoteur ]
14 | 1 <Cou‘séi'het;d\rozit surrotiie ~ | P1026 J (Afnor 1FC10-72) 7
13 | 2 |Butée axiale o PAGS | |
12 | 1 |Porterotule A PA66 |
1 | 2 |Stator a aimani uermanent I
10 1 Rotor-ws \vis sans fi nait F let ; pas = 2 mm) 77777
9 [ {‘Blocr' al.mentatlon éleotnqlue o o
8 1 | Coussinet sur rotule | P1026 | ~ (Afnor FC10-72)
7 | 1 !Coussinetgauche | P1026 (Afnor FC10-72)
6 4+ | Joint Bl | -
5 L“1 Disque: d accouplement ;% WElastomére; 7
4 | 1 Joint tronque o ‘
3 1 |Axe XC48 | Insert (carter réducteur) |
2 | }Roue(Z 72:m= 0,8mm ; p=9° ) PA66 | -
{1 | 1 Carter réducteur - |Polycarbonate|
[ Rep. | Nb. | DéSIgnation | Matiere | Observations
?% ‘Moto-réducﬂeum de LEVE VITRE Nomendlature
DT6/6
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