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informations contenues dans ce Dossier avant
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PLATE-FORME DE MISE A L'EAU

Mise en situation Fonctionnement
Dans les bateaux de haut de gamme, les annexes prennent une dimension La plate-forme est rendue mobile par deux bras articulés & l'arriére du bateau et un
importante. C'est pourquoi une entreprise a créé une option, sur leur modele de bateau, qui permet mécanisme utilisant une architecture & paraliélogrammes déformables.
de mettre a ['eau ces annexes de maniére aisée. Le systéme de commande est assuré par un interrupteur poussoir sur le navire et un second sur la
Cette option est réalisée par le systéme développé, ci-dessous. Sensiblement au plate-forme. Une télécommande radio peut étre ajoutée.

niveau du pont la plate-forme s'immerge de fagon a donner flottaison a l'annexe. Elle peut
également s'arréter tout au long de sa course pour de multiples applications.

Principe du parallélogramme
déformable

Vérin hydraulique

zeme
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PLATE-FORME DE MISE A L'EAU |

BUT DE L’ETUDE

Cette Stude a pour but de venfler les dimensmns du vérin, afln de mettre a Ieau les annexes
de man;ere satlsfaisante : :

| Dans un premter temps I etude cmemathue va nous permettre de controler que Ia'jtongueur '
de course du vérin (250 mm) sera suffisante afin d'avoir une dlfference de hauteur entre Ies
pos;trons haute et basse dela plate forme au mmsmum de 1000 mm. ' S :

:_par Ie vénn sera !nfeneur a 2500 daN

1. ETUDE CINEMATIQUE Total /24

Pour cette étude, on consideére la plate forme en position haute.
On souhaite vérifier que la variation de hauteur de la plate-forme entre la position haute et Ia
position basse est supérieure a 1000 mm.

Tous les tracés de cinématique sont a faire sur la page 4/6

Hypothéses :

Les liaisons en A, B, C, D, E et F sont des liaisons pivot.

Les points en B, D et E sont alignés.

Le vérin est représenté en position tige rentrée.

Les points Ap, Bo et Dy représentent respectivement les points A, B et D en position haute.

. (@ -/2

1.1. Définir le mouvement de 2/0 ‘
MY 2/0 =

1.2. Dé&finir la tragectoire du point B {ou Bg) dans le mouvement de 2/4) P
Tg 2/0 = -

1.3. Tracer et repérer la trajectoire Tg 2/0 . /2

1.4, Définir la tragectoire du point D (ou Do) dans le mouvement de 2/0 o
Tp 2/0 =

1.5. Tracer et repérer la trajectoire Tp 2/0 2

1.6. En position tige rentrée, la longueur [CD] du vérin est de 430 mm. Sachant que la
longueur de course choisie est de 250 mm, définir sa longueur tige sortie puis la calculer en
fonction de 'échelle donnée,

3
Longueur du vérin =
Longueur du vérin en fonction de I'échelle =
1.7. Définir le mouvament de 4/0 1
MY 4/0 =
1.8. Trecer et repérer fa position du point D4 (D en position basse) /3
1.9. Déduire la position du point B4 (B en position basse) /3
1.10. Mesurer la variation de hauteur entre Bg, B4
2
Valeur mesurée =
Valeur réelle =
1.11. Que peut-on conclure ? i

2°™ partie
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PLATE-FORME DE MISE A L’'EAU

2. ETUDE STATIQUE

126

La plate-forme est en situation de fonctionnement, on souhaite vérifier que |'effort génére par le
vérin 4 est inférieur a 2500 daN .

L’étude statique va permettre de déterminer les efforts sur le vérin (aux points C et D).

On néglige tous les frottements, le poids des pieces est negligeable devant les efforts,
systéme admet un plan de symétrie.

2.1. On isole la plate-forme 1

L'étude mécanique nous a permis de compléter le tableau du bilan des actions mécaniques
extérieures

500 daN

le

2.4. On isole le bras inférieur 2

2.9, Conclure sur les dimensions du vérin

/4
Compléter le tableau du bilan des actions mécaniques extérieures
oo e e dlapplication oo T T p e T
|
[v,
2.5. Eguilibre du bras inférieur 2 P
Encncer la condition d'équilibre du solide isolé (P.F.S.)
2.6. Indiguer les supports des forces sur le dessin du bras inférieur 2 (page 6/6). /3
2.7. Compléter entiérement le dynamique des forces (page 6/6). /3
2.8. Compléter le tableau des résultats ci-dessous y
Rt | POt T en
e T - d'application. {77
/1

940 daN
A 311
> B 1220 daN
B 21
2.2. Equilibre du vérin 4+5 [& "/3_{
DN
Compléter le tableau du bilan des actions mécaniques extérieures
S Pomt e s ot 2 EEE e o M : ,:j
| dapplication | = Direction = ) - Sens. e
|
Enoncer la condition d’équilibre du solide isolé (P.F.S) /4
Conclusion sur le support des forces
2.3. Tracer et indiquer le support des forces sur le dessin du vérin 4+5 (page 6/6) 2

zeme
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ETUDE STATIQUE . Echelle du dessin = 1:6 o .
x Vérin 4+5 isolé c
Support plancher 1 isoié : Echelle des forces : 1 mm pour 20 daN

—_— ) -
P \
Dynamique T~

des forces

Bras inférieur 2 isolé

o

. Dynamique des forces
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