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FUNITEL de PERDRIX

La station de Super-Besse fait partie des 3 stations du Massif du Sancy. Elle est située en
région Auvergne dans le département du Puy de Déme.

Le domaine skiable de Super-
Besse s’étend de 1300 m a
1800 m d’altitude et comprend
43 km de pistes desservies par
22 remontées mécaniques.

Construit pendant I'été 2008 le
Funitel est la piéce centrale du
domaine. Les exigences de
fiabilité et de maintenabilité de
ce systeme sont donc
particulierement élevées.

A ce jour le Funitel de la Perdrix est technologiquement novateur car c'est un cable porteur-
tracteur dénommé DLM (Double Loop Monocable), c'est-a-dire un seul cable formant deux

boucles.

DT,

Poulie
supérieure

Référence
vitesse

h
Poulie
inferisure
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Les cabines employées sur le Funitel de
la Perdrix sont fabriquées par le
constructeur Francais Sigma Composite.
Elles possedent une capacité de vingt
places (1600 kg), dont dix assises. Une
cabine pése 1,6 tonne a vide.

articulations du
balancier

Entrainement du cable porteur-tracteur :

Diamétre de la poulie motrice : 4,20 m ;
Fréquence nominale du moteur : 1327 tr/mn;

Vitesse du cable avec piétons ou skieurs (vitesse nominale) : 6 m/s ;
Vitesse du cable avec les moteurs de secours : 1 m/s.

MODE NORMAL

Les cabines sont coiffées d'un "chariot de
véhicule" qui contient un “systéme de
balancier amorti.

Quatre pinces permettent de
désolidariser les cabines des cables lors
de leur arrivée en-gare.

2 Moteurs principaux type : NP 315 KL8
. , SICME-MOTORI
d courant continu de 516 kW sous 400 Vpc
2 Réducteurs principaux KISSLING type : PK21-M
MODE SECOURS
2 Moteurs asynchrones SIEMENS 75 kW sous 400 Vac
triphasés
2 réducteurs planétaire coaxial

Entrainement de la cabine en gare :

1 Moteur asynchrone triphasé

SIEMENS

2,2 kW sous 400 Vac

1 réducteur

planétaire coaxial

Refroidissement des Moteurs principaux a courant continu :

1 Moteur asynchrone triphasé

SIEMENS

5,5 kW sous 400 Vac

DP2
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Toutes les questions sont indépendantes sauf 4.1 a 4.5

Etude 1 : Entrainement du cable

Durée conseillée : Oh15

L’entrainement du cable est assuré par deux moteurs a courant continu de
516 kW ; dans cette gamme de puissances le choix du moteur a courant continu reste
justifie. Pour la marche dégradée en mode secouru, I'entrainement est assuré par deux
moteurs asynchrones de 75 kW alimentés par un groupe électrogene.

Question 1.1 | Documents a consulter : Aucun Répondre sur DR1

Citer les inconvénients du moteur a courant continu et les contraintes de maintenance
gui amenent a préférer le moteur asynchrone pour le mode secouru.

Question 1.2 | Documents a consulter : DP2, DT1 Répondre sur DR2

Identifier les éléments repéreés (reperes 1 a 5) sur les schémas.en DT1.

Etude 2 : Entrainement de la cabine en gare

Durée conseillée : 0h45

Pour permettre les réglages des poulies)le technicien de maintenance a besoin
localement d’un potentiométre de consigne ‘de vitesse. De plus un afficheur numérique
indiquera la valeur de la vitesse réelle. Le/passage du mode automatique au mode manuel
est assuré par la supervision, qui n’est pas a l'étude.

Question 2.1 | Document a consulter ;D12 Répondre sur DR2

Cabler le potentiometre de consigne.
Préciser la configuration du DIP SW 1.

Question 2.2 | Document a consulter : DT3 Répondre sur DR2

Cabler l'afficheur, image de la vitesse réelle, issue du variateur, en utilisant
l'information A outl, sans omettre I'alimentation.

Question 2.3 | Documents a consulter : DR2 et DR3 | Répondre sur DR1

Donner les fonctions assurées par les appareils 065Q03 (folio 065 DR2) et 151Q03
(folio 151 DR3).

Indiguer quelle fonction n’est pas assurée par I'un de ces appareils.

Indiquer quel appareil assure la fonction manquante.

Question 2.4 | Documents a consulter : DT3 et DR2 | Répondre sur DR1

Préciser quelle est la fonction assurée par 65KM18 sur DT3.
Préciser quelle est la fonction assurée par 65KM18 sur DR2.
Expliquer en quoi ces fonctions sont liees.

Nota : 65 est le N° du folio.
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Etude 3 : Refroidissement des moteurs principaux d’entrainement

Durée conseillée : 0h50

Pour améliorer le refroidissement des moteurs d’entrainement de la roue pendant I'été,
le service maintenance électrique désire doubler la ventilation en ajoutant un autre
ventilateur entrainé par un moteur de 5,5 kW.

Question 3.1 | Document a consulter : DR3 Répondre sur DR3 (folio 0151)

Dessiner le schéma de puissance du nouveau moteur ventilation 2, protégé par 151Q04
et commandé par 151KMO09.

Ces deux moteurs, ventilation 1 et ventilation 2, seront commandés simultanément. Le
moteur N°2 sera alimenté par 151KM09 dont la commande sera issue de'la méme sortie
API que le ventilateur N°1.

Question 3.2 | Document a consulter : DR3 Répondre sur DR3 (folio 0151)

Modifier la commande existante.

L’entrée défaut E300.2 de I'API a I'état 1 vérifie -la position fermée des disjoncteurs
151Q03 et 151Q04.

Question 3.3 | Document a consulter : DR3 Répondre sur DR3 (folio 0151)

Modifier la commande existante.

Question 3.4 | Documents a consulter DT4, DT5 Répondre sur DR4

Compléter le tableau de choix de matériel pour ce départ moteur en indiquant les
références complétes. Prévoir les additifs nécessaires (latéral gauche) pour le
disjoncteur et le contacteur a raccordements par bornes ressorts.

Question 3.5 | Document a consulter : DR4 Répondre sur DR4

Repérer sur DR4 par un rectangle en pointillé les fils et les bornes de ce nouveau
départ.

Question 3.6 | Document a consulter : DR3 Répondre sur DR3 (folio 0151)

Revenir sur DR3 pour numéroter les bornes du départ de puissance du moteur N°2.
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Etude 4 : Choix du cable du départ moteur ventilateur

Durée conseillée : 0h45

Le cable d’alimentation, multiconducteur de type HO7 RNF caoutchouc, sera posé seul
sur un chemin de céble perforé, pour une longueur d’acheminement de 55 m. La
température ambiante est de 35 °C.

L’installation est alimentée par un transformateur privé.

Question 4.1

Documents a consulter : DT6, DTS8

Répondre sur DR5

Rechercher sur DT6 lintensité Ib a transporter.
Rechercher sur DT8 le calibre In du disjoncteur de protection.

Question 4.2

Documents a consulter : DT6, DT7

Répondre sur DR5

Déterminer I'z et la section du cable.

Question 4.3

Document a consulter : DT9

Répondre sur DR5

On prendra un cable dont les conducteurs ont une section de section 1,5 mmz2.

Déterminer la chute de tension dans ce cable.

Question 4.4

Document a consulter : DT8

Répondre sur DR5

Vérifier si la chute de tension cumulée ne dépasse pas la valeur tolérée par la norme,
sachant qu’il y a déja une chute de tension/de-5 % en amont.

Question 4.5

Document a consulter : DT9

Répondre sur DR5

Si la chute de tension est trop élevée, proposer une solution et calculer la nouvelle
chute de tension.

DQ3

Page 5 sur 21




Etude 5 : Protection des départs des moteurs des ventilateurs

Durée conseillée : 0h25

On doit s’assurer de l'admissibilité du nouveau départ moteur (5,5 kW, 12 A).
L’armoire électrique de cet équipement est alimentée par une canalisation prévoyant cette
option a la conception. Elle est protégée par un disjoncteur compact NS100 avec un
déclencheur électronique STR22SE, calibre 100 A.

Question 5.1 | Document a consulter : DT4 Répondre sur votre copie

On suppose que le disjoncteur moteur choisi a la question 3-4 a pour référence
GV2MEL16.

Préciser le type de déclencheur a régler ainsi que sa valeur de réglage.

Question 5.2 | Document a consulter : DT4 Répondre sur votre copie

En cas de surcharge correspondant a une intensité de 33 A;

e indiquer quel type de déclencheur fera ouvrir ce disjoncteur moteur GV2-ME 16 ;
e déterminer le temps de déclenchement a chaud:

Question 5.3 | Document a consulter : DT4 Répondre sur votre copie

En cas de court-circuit d'une valeur de 1200'A :

e indiquer quel type de déclencheur fera ouvrir le disjoncteur moteur GV2-ME 16 ;
e indiquer alors son temps de déclenchement

En amont du nouveau disjoncteur choisi on trouve un disjoncteur compact NS100
associé a un déclencheur électronique-STR22SE, calibre 100A.

Question 5.4 | Document a consulter : DT10 Répondre sur votre copie

Sur la face avant du déclencheur STR22SE on lit le réglage : 1o =0,8 ; Ir = 0,9.

Indiquer le calibre réel de ce disjoncteur NS100.

Question'5/5 | Document a consulter : DT10 Répondre sur votre copie

Le courant d’emploi a pour valeur Ib=72A avant I'implantation du moteur ventilation
N°2.
Son cos ¢ est identique a celui du nouveau moteur.

Calculer si ce disjoncteur NS100 pourra supporter, avec une reprise de réglage, le
nouveau courant d’emploi total.

Question 5.6 | Document a consulter : DT10 Répondre sur votre copie

Dans l'affirmative, détailler les calculs des nouvelles valeurs de réglage lo et Ir.
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Etude 1 : Entrainement du cable

Durée conseillée : 0h15

1.1 Citer les inconvénients du moteur a courant continu et les contraintes de
maintenance qui amenent a préférer le moteur asynchrone.

1.2 Identifier les éléments repérés sur les schémas en DT1.

Repére | Désignation Repére | Désignation
M1 Induit moteur a courant continu M2

1 4

2 5

3

Etude 2 : Entrainement de la cabineen gare

Durée conseillée : 0h45

2.3 Donner les fonctions assurées par les appareils 065Q03 (folio 065 DR2) et

151Q03 (folio 151 DR3).
0650Q03 151Q03
Désignation Fonctions.assurées Désignation Fonctions assurées

Indiquer quelle fonction n’est pas assurée par I'un de ces appareils.

Indiquer quel appareil assure la fonction manquante.

2.4 Préciser quelle est la fonction assurée par 65KM18 sur DT3.
Préciser quelle est la fonction assurée par 65KM18 sur DR2.

Expliquer en quoi ces fonctions sont liées.

Nota : 65 est le N° du folio.

DR1
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2.1 Cabler le potentiometre de consigne. Préciser la configuration du DIP SW 1.

abler I'afficheur.
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Durée conseillée

Etude 3 : Refroidissement des moteurs principaux d’entrainement

-

151Q04 et commandé par 151KM09.

3
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Référence

Criteres de choix

Bloc de contacts
latéral

Désignation

Repere
151Q04
151Q04
151KMO09

des références complétes. Prévoir les additifs nécessaires (latéral gauche) pour le
3.5 Repérer par un rectangle en pointillé les fils et les-bornes de ce nouveau départ.

3.4 Compléter le tableau de choix de matériel pour ce départ moteur en indiquant
disjoncteur et le contacteur a raccordements par bornes ressorts.
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Etude 4 : Choix du cable du départ moteur ventilateur

Durée conseillée : 0h45

Le cable d’alimentation multiconducteurs de type HO7 RNF caoutchouc, sera
posé seul sur chemin de cable perforé, pour une longueur d’acheminement de 55 m.
Température ambiante de 35 °C.

L’installation est alimentée par un transformateur privé.

4.1 Rechercher sur DT6 l'intensité Ib a transporter,
Rechercher sur DT8 le calibre In du disjoncteur de protection.

Ib = In =

4.2 Déterminer I'z et la section du cable.

'z=In/k = section =

4.3 Déterminer la chute de tension-dans cecable. On prendra 1,5 mm2 de section.

4.4 Vérifier si la)chute de tension cumulée ne dépasse pas la valeur tolérée par la
norme, sachant qu’il y a déja une chute de tension de 5 % en amont.

4.5 Si la chute de tension est trop élevée, proposer une solution et calculer la
nouvelle chute de tension.
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— [a n u %] | 20120K1A0.1|95 5
= '+_v€%_w
{ i 2022-12
P o .
g 202212 u Al
€ 2020KM20
I [¥]
5 : =115A AC3 400V - 400VAC
S 1 -2 2020-2
S | 2 2 | 344 2ee8-2
2& .| &8 & . 3 2ec8-2
H Il s -—54 @875-18
ENGINE TEMP E‘ | = = | sa -— 84 218-26
|
| ) ,_Dz [}
T FEXTM g BRECTON TE SPEEDDRVE CONTROLEUR_ . __ . _ j
+ SEC e
— LIFT N°: 13927 FUNITEL LA PERDRIX
= B S - ARMOIRE DISTRIBUTION SECOURS ENTRAINEMENT SECOURS SEC 2020
DRAWINGN': 0880534-D |2 ot 0 RESCUE POWER SUPPLY CABINET EMERGENCY MODE 2010 202»
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Moteur d’entrainement poulies

Control Block Diagram,

Oparvialpi0e (9PN Variateur : 6SE6 440-2UD22-2BA1

HEH

BEEE
200 1o 240V 113 AC

0o 00| i
50010 00V 3AC
e e

PE *
0000 e
5 +10V 7 PE f For additional digital inputs
St ghN (DIN 7, DIN 8) external
_é_ ov Protocol 2{ L connections shoud be made:
2 ,
L1123 e —
el g —) ]
AINI- ) ! !
7 2 I' 2 |
H H
AIN2+ ¢ 3 i 0 3
g = . | -
A OINT be._! DNB .—.._,.'
1
1 Noles:
~__ OIN * When an analog inputis
configured as s digital input
DIN2 the threshold values are as
—" - AC follows:
DIN3 5 1.75V DC =oft
L= oy z 37VDC=on
oG % oc » AIN1: 0V 10 10 V(0 miA 020 mA
" - g and -10 10410V
| .’ AIN2: 0V 19.40 WA
D'f"’ A l DC/RY and0 miA to 20 mA
Fadory
mgs fitted
link
PNP . Output +24 V s
e (solated) o
L : '0"’
(I o«w;;g,v ._1:rr__+.a o
H
Molor 125 HP to 300 HP inverters don't
PTC/KTY CPU DCx have an inlegrated braking chopper
>—I|[|——<>
B T
0-20mA, c 3 r
max. 500 Q D, \.
/ AC
A2 !
0-20mA, \ b
max. 500 Q2 /
r (.\ DIL 5
! i Connection
E 3 B 60 Hz, / for
| used external
i =y 50Hz [‘ (;/1_<> braking
i ¢ —
E— | DIP Switches unit
o " RL2 L_tof Convol 8oarg) | |
250 VAC, max. 2 A co—1~ j
(inductive load) < e 222 L /
30V DC, max 5A | RL2-B @—— <:: {
(resistive load) — \
3 AINT AINZ
i 7 o.zo...A ) il
25 0-10v
SE TR
RL3-8 0—— 772 { DC
RL3-A {22 DIP Switches
on 1/0 Board)
When a communications 2 ( = | AC
module is connected — H
the serial interface N .‘
doesn't work. PE U V. W t\ — J__.
ADAS 15024 ? f — e
DIP SW 1 DIP SW 2
{Analog Input 1) (Analog Input 2)

RL1 RL1 RL1 RL2 RL2 RL3 RL3 RL3
10_CO

ON (UP) =0 to 20mA ON (UP)=0to 20mA
OFF=0to 10V OFF =0to 10V

A A A A
OuUT10UT1 PTC PTC DIN DINOUT20UTZ Iso P

13 14 BEtmn 27

Analog Output
(AOUT1)

0to20mA NTAINT DIN DIN DIN DIN Iso AINZ AIN2
(5000) - it

Default control settings:
Setpoint via the AIN 1, (0-10V)
RUN command via DIN 1,
REVERSE command via DIN 2,
RESET via DIN 3,

Output frequency via AOUT 1,
Fault messages via RL1,
Warnings via RL2.

247k
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Schéma de raccordement
de I'afficheur programmable

commun

Sortie analogigque
(__‘.

mA+ mA- o + -
1 2 ‘ 3 ‘ 4 ‘ 54 G ‘ 7 ‘ 8 ‘ 9 10
Vue de I'arriére de I'appareil
(borniers)
11 12‘13‘14‘15‘16‘17‘18' +| - |
NOT NO2 NO3 NO4 COM GND +24V [ Afmentation
- - 24 VDC

- ——
4 sorties relais Alim. capteur

Numeéro Description

+ - Alimentation 24 VDC

2 Entrée + signal courant (mA)

3 Entrée + signal tension (V)

4 Entrée + signal tension (mV)

5 Entrée - signal courant ou tension

8 Sortie analogique +

9 Sortie analogique -

12 Relais 1 : Point normalement ouvert (NO)
13 Relais 2 : Point normalement ouvert (NO)
14 Relais 3 : Point normalement ouvert (NO)
15 Relais 4 : Point normalement ouvert (NO)
16 Point commun des relais (COM)

17 Alimentation 24V pour le capteur (GND)
18 Alimentation 24V pour le capteur (+24\)

Auxiliaires armoire

3 e 3 7l 5 | s 7| s 9 | 10 M7 12 ANad | 15 16 7 | 1. 19 2
L - T TosRBURONGV [ VN T
| VERTLATION ARMGIRE ‘ ECLAIN/BE ETERIE AMOIRE COMMANDE cAPTEYRS BARE CHAUFFAGE ARMOIRE
£ = . - | AMORE | \ _, B
[ ) T o o 400V POWER SUPRLY - N - -
; CABINET COOLING FAN CONTROL ‘ CABmET { CABINET HEATING N |
| usraopus comipeldser (- sTATION SENSORS ET HEATING
007316 0> g '
007316 D= . )
=6Ac L 3
2VRAR-1
0081-20 Pt
0075Q5 =25A - 30mA 2 ) |, s ||,
2 Y4 ;
75007\ 75000 \- \ 75011 230 V~
m [ Y e € B 2 4 2 4
k3 7 |4
2 |
+24 VDC & 1 53
| NTH  85KM10
Rl O < 008510 ) g,
13 1 ] |
[
Seate T . waoxd Lo mmoxl L
14 2 4 Tk ] 7 8 1 I 1 2 1
‘ ‘ g
| | | E 2 |
‘ Vi | 3 30% R
| A | | |
| | 3 32 S 3
[ L Ir g 8| 3 5
= = = = s
75E07 | B M | 1 +TR o
Al
75KA03 ‘
o) U lue
T 75M05
0081-18 @ 0268
=0A AC3 400V - 24VDC
142 0975-5 1}
:g :  § )
75C05
+ AUX
T
— V] =7 | LIFT N% 13927 | = FUNITEL LA PERDRIX 0075
=2 - RS
! i 2 — o - STATION MOTRICE: AUXILIAIRES DISTRIBUTION 230V AUXILIAIRE
DRAWING N 0850534-H e RANE eTavIALL Alvi 1anize 230V POWFR SIIPPIY AUX <0073 n0Rl
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Démarreurs et équipements en coffret Démarreurs directs ‘a cummande
Démarreurs directs .
manuelle avec protection contre
les surcharges et les courts-circuits
Produits a composer (suite)

Disjoncteurs-magnétothermiques GV2 ME
avec vis-étriers »210244
GV2 ME : commande par boutons-poussoirs

puissances nommalisées des moteurs triphasés plage de réglags courant de réf.

5VE0 Hz en catégorie AC-3 des déclencheurs déclenchement

400/445 V 200V a0V thermiques (2) magnatiqus

P lzu les (1) P leu  les{i) P leu  les{d)  (A) Id +20 %

(KW (k&) (kW) (kA) (kW) (kA) (A)

- - - - - - - - - 01... 018 1.5 GVZMEQ1
006 (4 4 - - - - - - 016... 0,25 2.4 GVZMED2
0,09 (4 @y - - - - - - 0,25... 0,40 3 GVZMED3
0,42 () @y - - - 0,37 ) (4) 0.40... 0,63 a GVZMED4
0,48 () @y - - - - - - 0.40... 0,63 8 GVZMED4
025 (W) @y - - - 055 (4) 4) 0,63... 1 13 GVZMEDS

GV2ME 057 W @ 037 @ @ - - - 116 225 GVZME0S
055 (W) @) 055 4 @) 075 (4) (4) 1...186 225 GVZMED&
- - - 075 @ (4 1,1 (4) (4) 1...186 225 GVZMED&
075 (W) {4) 1,1 @ 4 1,5 3 75 1,6..25 35 GVZMEOT
1.1 (&) {4) 15 @ 4 2,2 3 75 25..4 51 GVZMEDS
15 (&) @ 22 W @ 3 3 75 25..4 51 GVZMEDS
2,2 (&) @ 3 50 100 4 3 75 4...68 78 GVZME10
a (&) @ 4 10 100 &5 3 75 6...10 138 GVZME14
4 (&) @ &5 10 100 75 3 75 6...10 138 GVZME14
55 15 50 75 & 75 9 3 75 9,14 170 GVZME1&
- - - - - 11 3 75 g...14 170 GVZME16
75 15 50 4 & 75 15 3 75 13...18 223 GWV2ZME20
] 15 40 11 4 75 185 3 75 17...23 327 GWVZME21
15 40 15 4 75 - - - 20.. 25 327 GWZMEZ22 (3)

11

1) En % de low.
2) Pour ulilization des GVE ME en coffret, woir page E18)

(3] Galibre maximal pouvant $tre momts dans lee coffrets GV2 MC ou MP.
(4) = 100 kA,

Courbes de déclenchement magnéto-thermique

des GV2-M et GV2-P Blocs de contacts
Temps moyen de fonctionnement & 20 °C en fonction des multiples du courant ), désignation montage nombre  type de contacts quantité réf,
de réglage raxi indivisible unitaire
Temps (5) contacts auxiliaires frontal 1 F ou O1) 10 GVAE1
10 000 instantands F+0 10 GVAE11
F+F 10 GVAE20
latéral 2 F+0 1 GVAN11
& gauchea F+F 1 GVAN20
\ contact de signalisation  latéralyzy 1 F +F 1 GVADA010
. de défauts + contact & gauche (défauty + O 1 GVAD1001
1 auxiliaire instantané O+F 1 GVADO110
Y (défaut) + O 1 GVADO1O1
‘||\ contact de signalisation  latéral 1 OF 1 GVAMI1
\ \ de court-circuit & gauchea & paint commun
100 L.y
i\ Déclencheurs électriques
\ N montage tension réf,
0 & minimum de tension ou & émission de tension (3)
A latéral 24V 50 Hz GVA.025
% {1 blac & droite 48V 50 Hz GVA.055
] \\ du disjonctaur) 100V 50 Hz GVA.107
~ 110... 115W 50 Hz GVA.115
, [~ 120... 127V 50 Hz GVA.125
200V 50 Hz GVA.207
220V, 240V 50 Hz GVA.225
380 V... 400V 50 Hz GVA.385
HEV.. 440V 50 Hz GVA.415
500V 50 Hz GVA.505
o & minimum de tension INRS (montage uniquement sur GV2 ME)
dispositif de sécurité pour machines dangereuses selon INRS ot VDE 0113
latéral 110... 115W 50 Hz GVAX115
{1 blac & droite 220... 240V 50 Hz GVAX225
du disjoncteur 380... 400V 50 Hz GVAX385
0,01 GV2 ME) 445... 440V 50 Hz GVAX415
(1) Additif Eversible, choix du contact O ou F sslon e ssns de montage.
(2) Le GV AD =& monte toujours accolé au disjonctsur
(%) Déclencheurs & minmum de tension : remplacer le point par U, esempls © GV ALO2E,
Dé&zlencheurs & émizsion de tension : remplacer ke point par 5, ssemple | GV AS026,

0,001
1 14 10 i 100
¥ courant de réglage (I
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Contacteurs TeSys
TeSys D

Contacteurs TeSys D
Catégorie d'emploi AC-3

LC1D0%e

LC1D40Aes

LC1D95=e

Contacteur TeSys D

Contacteur-inverseur
TeSys D

Caractéristiques »245054

conformité aux normes IEC/EN 60947-4-1, IEC/EN 60947-5-1, UL 508, CSA C22 2 n"14
certifications des produits UL, CSA, CCC, GL, DNV, BINA, BV, LROS
(en cours pour les contacteurs LC1 D40A a DE5A)

Contacteurs tripolaires » 245054

puissances normalisées des moteurs courant contacts références debase a compléter
triphasés 50/60 Hz en catégorie AC-3 assigné auxiliaires par lgrepére de la tension (2)
(B = 60 °C) d'emploi instantanés  fixation (1)

220/ 380/ BE0/ en AC-3 |

230V 400V 415V 440V 500V 690V 1000V 440V jusqua |
(kW) (kW) (kW) (kW) (kW) (kW) (kW) (A)

raccordement par vis-éiriers ou connecteurs

2.2 4 4 4 55 55 - 9 1M LC1D0%«
3 55 55 55 7.5 7.5 - 12 1 LC1D124s
4 75 9 9 10 10 - 18 11 LC1D18ss
55 1 1 1 15 15 - 25 1 1 LC1D25+s
75 15 15 15 18,5 18,5 - 32 1 1 LC1D32es
9 18,5 18,5 18,5 18,5 18,5 - 38 1 1 LC1D38ss
22 37 45 45 55 45 45 a0 1 1 LC1D80ss
25 45 45 45 55 45 45 95 1 1 LC1D95s«
30 55 59 59 75 80 65 115 1 1 LC1D115+
40 75 80 a0 90 100 75 150 1 1 LC1D150.s
raccordement par connecteurs Everlink® 4 vis BTR (4)

11 18,5 22 22 22 30 - 40 1 1 LC1D40A«s
15 22 25 a0 30 23 - 50 1 1 LC1D50A«.
18,5 30 30 30 a7 37 - 65 1 1 LC1D65A«s

raccordement pour cosses fermées ou barres
dans la référence choisie ci-dessus, ajouter | chiffre 6.devant le repére de la tension. Exemple : LC1 D09s devient LC1 D09Gss.
raccordement par bornes & ressort

2,2 4 4 4 55 55 - 9 1 1 LC1D093+s
3 55 55 55 7.5 7,5 - 12 1 1 LC1D1234s
4 7.5 9 9 10 10 - 18 1 1 LC1D183+s
5,5 11 11 1 15 15 - 25 1 1 LC1D253+«
7.5 15 15 15 185 18,5 - 32 (3) 1 1 LC1D3234s
raccordement pulssance’par,cofinecteurs Everlink® 4 vis BTR (4) et contréle par bornes a ressort

11 18,5 22 22 22 30 - 40 1 1 LC1DA40A3ss
15 22 25 20 30 33 - 50 1 1 LC1D50A3ss
18,5 30 30 30, a7 37 - 65 1 1 LC1D65A3.s

raccordement par cosses Faston

ces contacteurs sont équipés de cosses Faston : 2 x 6,35 mm sur les péles puissance et 1 x 6,35 mm sur les bornes de la bobine
et des auxiliaires. |l est possible de raccorder 2 x 6,35 mm sur les bornes bobine & l'aide d'une cosse Faston double, référence :
LAD 8180, vendue séparément, par quantité indivisible de 100. Pour les contacteurs LC1 D03 et LC1 D12 uniguement, dans la
rétérence choisie ci-dessus, remplacer le chiffre 3 par 9. Exemple : LC1 D093ss devient LC1 D0%%es.

(1) LC1 D09 a DesA : encliqustage sur profils de 35 mm AM1 DP ou par vis.

LC1 D20 a D85 ~.. : encliquetage sur profile de 35 mm AM1 DP ou 75 mm AM1 DL ou par vis.
LC1 Dao a Das — : encliquetage sur profilé de 75 mm AM1 DL ou par vis.

LC1 D115 et D150 : encligustage sur 2 profilés de 35 mm AN DP ou par vis.

(2) Tensions du circuit de commande, voir page ES7.

Contacteurs TeSys D

Contacteurs et contacteurs-Inverseurs
courant alternatif

volts ~. 24 42 48 110 115 220 230 240 380 400 415 440 500
Contacteurs LC+D09... D150 et LGsDT20... DT40 (bobines antiparasitées d'origine sur D115 et D150)

50/60 Hz B7 D7 E7 F7 FE7 M7 P7 u7 Q7 V7 N7 R7 -
Contacteurs LC.D80... D115

50 Hz BS Ds ES F5 FES M5 P5 us Qs V5 NE RS S5
60 Hz B6 - E6 F& - M6 - ug Q6 - - R6 -

courant continu

volts - 12 24 38 48 60 72 110 125 220 250 440
Contacteurs LC+D09... D65A et LC+DT20... DTBOA (bobines antiparasitées d'origine avec antiparasitage amovible)
Ude 0,7...1,25 Uc JD BD CcD ED ND sD FD GD MD up RD
Contacteurs LCs ou LP=D80... D095

Ude 0,85... 1,1 Ue JD BD CcD ED ND sD FD GD MD upD RD

Ude 0,75... 1,2 Uc JW BW CW EW - SW_Fw - MW - -
Contacteurs LC.D115 et LC.D150 {bobines antiparasitées d'origine)

Ude 0,75... 1,2 Uc - BD - ED ND SD FD GD MD up RD
courant continu basse consemmation

volts - 5 12 20 24 48 110 220 250

Contacteurs LC1D09... D38 et LC1DT20... DT40 (bobines antiparasitées d'origine avec antiparasitage amovible)
Ude07...1,25Uc AL JL ZL BL EL FL ML UL
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Moteurs asynchrones

En fonction de la puissance du moteur, le tableau ci-dessous donne la valeur de
l'intensité absorbée :

—_Pn__,

v3 Uncoso

Pn : puissance nominale en W,

1N : rendement

Ces valeurs sont indicatives et peuvent varier suivant le type de moteur.

(Iabs -

distribution triphasée (230 ou 400 V)

de correction de :

o 0,80 pour deux couches
0,73 pour trois couches
o 0,70 pour quatre ou cing couches.

Facteur de correction K3

puissance nominale (kW) 0,37 (0,55 |0,75 |11 1,5 22 3 4 5,5 7.5 1 15 18,5 |22
puissance nominale (CV) 05 075 (1 15 |2 3 4 55 |75 |10 15 |20 25 30
intensité absorbée (A) 230V |2 28 5 6,5 9 15 20 28 39 52 64 75
400V 1,2 16 |2 2.8 53 7 9 12 16 23 30 37 43
puissance nominale (kW) 25 30 37 45 55 75 90 110 |132 |147 |160 (200 |220 |250
puissance nominale (CV) 35 40 50 60 75 100 (125 |150 |180 |200 |220 |270 |300 |340
intensité absorbée (A) 230V |85 100 180 360 427
400V 59 72 85 105 |140 |170 |210 |250 300 (380 (420 480
Determination des sections de cables
4 "\ Lettre de selection
Les tao_lcaux ci—co_mro permettent de type d'éiéments Mode de pose lettre
déterminer la section des conducteurs de conducteurs de sélection
J H P conducteurs et ® sous conduit, profilé ou goulotte, en apparent ou encastré | B
phase d'un C_”tcu I cables multiconducteurs |  sous vide de construction; faux plafond
lls ne sont utilisables que pour des ® sous caniveau, moulures; plinthes, chambranles
: : 4 & e en apparent contre mur.ou plafond c
canalrlsatlons non enterrees et protégees ® sur chemin de cables butablettes non perforées
par dlSJOﬂClCuF cables multiconducteurs ® sur échelles, corbeaux, chemin de cables perforé E
o fixés en apparent, espacés de la paroi
. . ® cibles suspendus
Pour obtenir la section des conducteurs de cables monoconducteurs | e sur échelles, corbeaux, chemin de cables perforé F
P . o fixés en-apparent, espacés de la paroi
Dhaso' i _1aUL : i . . e cables suspendus
e déterminer une leltre de sélection qui
e dépend du conducteur utilisé et de son Facteur de correction K1
moqe dC_ pose o . lettre de sélection cas d'installation K1
e déterminer un ceefficient K qui B océbles'd_ans des pr_oduits en‘_:astre‘s directement dans 0,70
caraclérise I'influence des différentes dpe rgatepiaux thormiquament isolarts i i
ditions d'installation e conduits encastrés dans des matériaux thermiguement isolants | 0,77
condrt ‘ . cables multiconducteurs 0,90
» vides de construction et caniveaux 0,95
Ce ceoefficient K s'abtient en multipliant g P :gss;:‘;‘;zp'm”d ‘1]35
les facteurs de correction, K1, K2, K3, Kn N
etKs: E .
) acteur de correction K2
e le facteur de correction K1 prend en > 5/ o p f P "
tre isposition des facteur de correction K2
compte le mode de DQSC sélection | cables jointifs nombre de circuits ou de cables multiconducteurs
e le facteur de correction K2 prend en 1 |2 |3 |4 |5 |6 |7 [8 |9 [12 |16 |20
compte linfluence mutuelle des circuits B,C.F eNcastrés ou noyes 1,00(0,80|0,70/0,65|0,60(0,55 |0,55(0,50 |0,50|0,45|0,40| 0,40
X PO dans les parois
places cote a cole C simple couche sur 1,00[0,85]0,75/0,75|0,73|0,72|0,72|D.71|0,70| Pas de facteur
e le facleur de correction K3 prend en les murs ou les planchers de réduction
. . ou tablettes non perforées supplementaire
compte la température ambiante et la simple couche au plafond | 1,00 0,850,760, 72| 0,69] 0,67 | 0,660,650,64] pour plus de
nature de l'isolant E.F simple couche 1,00(0.88]0.82]0.77|0,75[0.73|0.73]0.72[0.72| 9 cables
. . des tablett
e e facteur de correction'du neutre chargé horizontales perforées ou
Kn sur tablettes verticales
. . o ] h 1,00|0,88]0.82|0,80|0.80(0.78 |0, 79|0.78|0.78
e le facteur de correction dit de symétrie eur os bohelles a cables, | || PR B BB DS
Ks. corbeaux, etc.
S Lorsque les cables sont disposés en plusieurs couches, appliquer en plus un facteur

températures | isolation
biant tlastomere polychlorure de vinyle polyéthyléne réticulé (PR)

(*C) (caoutchouc) (PVC) butyle, éthyléne, propyléne (EPR)
10 1.29 1.22 1,15

15 1.22 117 1,12

20 1,15 1,12 1.08

o5 1,07 1,06 1,04

30 1,00 1,00 1,00

35 0,93 0,94 0,96

40 0.82 0.87 0.91

45 0,71 0.79 087

50 0,58 0,71 0,82

55 B 0,61 0,76

80 - 0,50 0,71
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Exemple d'un circuit a calculer

selon la méthode NF C 15-100 § 523.7

Un céable polyéthyléne réticulé (PR) triphasé + neutre
(4® circuit & calculer) est tiré sur un chemin de cables
perforé, jointivement avec 3 autres circuits constitués:
e d'un cable triphasé (1= circuit)

e de 3 cables unipolaires (2° circuit)

e de 6 cables unipolaires (3° circuit) : ce circuit est
constitué de 2 conducteurs par phase.

Il'y aura donc 5 regroupements triphasés.

La température ambiante est de 40 °C et

le cable véhicule 58 ampéres par phase.

On considére que le neutre du circuit 4 est chargé.

6a=40°C PR

La lettre de sélection donnée par le tableau
correspondant est E.

Les facteurs de correction K1, K2, K3 donnés par les
tableaux correspondants sont respectivement :
eKli=1

e K2=075

o K3=0091.

Le facteur de correction neutre chargé est :

e Kn=0,84.

Le coefficient total K = K1 x K2 x K3 x Kn est donc
1x0,75 x0,91 x 0,84 soit :

e K=0,57.

Détermination de la section

On choisira une valeur normalisée de In juste
supérieure a 58 A, soit In=63 A.

Le courant admissible dans la canalisation est |z = 63 A.
Lintensité fictive I'z prenant en compte le coefficient K
estl'z=63/0,57=110,5 A.

En se plagant sur la ligne correspondant a la lettre de
sélection E, dans la colonne PR3, on choisit la valeur
immédiatement supérieure a 110,5 A, soit, ici :

@ pour une section cuivre 127 A, ce gui correspond a
une section de 25 mm?,

@ pour une section aluminium 120 A, ce qui
correspond & une section de 35 mmz,

Détermination de la section d’'un conducteur
neutre chargé

Les courants harmoniques de rang3 ‘et multiples de
3 circulant dans les conducteurs de phases d'un
circuit triphasé s'additionnent dans le conducteur
neutre et le surchargent.

Pour les circuits concernés parla présence de ces
harmonigues, pour les sections de phase = 16 mm?
en cuivre ou 25 mm? en aluminium, il faut déterminer
la section des conductetrs de la maniére suivante,
en fonction du taux d’harmoniques en courant de rang
3 et multiples de 3 dans les conducteurs de phases :
o taux (h3) <'15% :

Le conducteur neutre n'est pas considéré comme
chargé. La section du conducteur neutre (Sn) égale
a celle-nécessaire pour les conducteurs de phases
(Sph). Aucun coefficient lié aux harmoniques n'est
appligué : Sn = Sph

@ taux (ih3) compris entre 15% et 33% :

Le conducteur neutre est considéré comme chargé,
sans devoir étre surdimensionné par rapport aux
phases.

Détermination de la section minimale
Connaissant I'z et K (I'z est le courant équivalent au courant véhiculé par la
canalisation : 'z = [2/K), le tableau ci-aprés indigue la section & retenir.

isolant et nombre de conducteurs chargés (3 ou 2)
caoutchoue butyle ou PR ou éthyléne PR
ou PVC
lettre de B PVC3 |PVC2 PR3 PR2
sélection |C PVC3 PVC2 [PR3 PR2
E PVC3 PVC2 |PR3 PR2
F PVC3 PVC2 [ PR3 PR2
section 1,5 15,5 17,5 18,5 18,5 22 23 24 26
cuivre 2,5 21 24 25 27 30 31 33 36
(mm2) 4 28 32 34 36 40 42 45 49
5} 36 H 43 48 51 54 58 63
10 50 57 60 63 70 75 80 86
16 68 76 80 85 94 100 107 115
25 89 96 101 112 119 127 138 149 161
35 110 119 126 138 147 158 169 185 200
50 134 144 153 168 179 192 207 225 242
70 171 184 196 213 229 246 268 289 310
95 207 223 238 258 278 298 328 352 377
120 239 259 276 289 322 346 382 410 437
150 299 319 344 371 395 4 473 504
185 341 364 382 424 450 506 542 575
240 403 430 461 500 538 598 641 678
300 464 497 530 576 621 693 741 783
400 656 754 825 940
500 749 868 946 1083
630 855 1005 1088 1254
section 2,5 16,5 18,5 185 [21 23 25 26 28
aluminium | 4 22 25 26 28 31 33 35 38
(mm?2) 5] 28 32 33 36 39 43 45 49
10 39 44 48 48 54 58 62 67
16 53 59 61 66 73 77 84 a1
25 70 73 78 83 90 97 101 108 121
35 86 90 96 103 112 120 126 135 150
50 104 110 117 125 136 146 154 164 184
70 133 140 150 160 174 187 198 211 237
95 161 170 183 185 211 227 241 257 289
120 186. 197 212 226 245 263 280 300 337
150 227 245 281 283 304 324 348 388
185 259 280 298 323 347 371 397 447
240 305 330 352 382 409 439 470 530
300. 1851 381 406 440 471 508 543 613
400 v 526 600 663 740
500 610 694 770 856
630 711 808 899 996

Prévoir une section du conducteur neutre (Sn) égale a celle nécessaire pour les
conducteurs.de‘phases (Sph). Mais un facteur de réduction de courant admissible
de 0,84 doit étre pris en compte pour I'ensemble des conducteurs :

Sn =.Sph/= Spho x 1/0,84 (facteur de dimensionnement pour I'ensemble des
conducteurs, par rapport & la section Spho calculée).

» taux (ih3) > 33% :

Le conducteur est considéré comme chargé et doit étre surdimensionné pour

un courant d'emploi égal & 1,45/0,84 fois le courant d'emploi dans la phase, soit
environ 1,73 fois le courant calculé.

Selon le type de cable utilisé :

o cébles multipolaires : la section du conducteur neutre (Sn) est égale a celle
nécessaire pour la section des conducteur de phases (Sph) et un facteur de
correction de 1,45/0,84 doit étre pris en compte pour 'ensemble des conducteurs.
Sn = Sph = Spho x 1,45/0,84 (facteur de dimensionnement pour I'ensemble des
conducteurs, par rapport a la section Spho calculée).

o cables unipolaires : le conducteur neutre doit avoir une section supérieure a celle
des conducteurs de phases.

La section du conducteur neutre (Sn) doit avoir un facteur de dimensionnement
de 1,45/0,84 et. Pour les conducteurs de phases (Sph) un facteur de réduction de
courant admissible de 0,84 doit étre pris en compte :

Sn = Spho x 1,45/0,84

Sph = Spho x 1/0,84

e Lorsgue le taux (ih3) n'est pas défini par l'utilisateur, on se placera dans les
conditions de calcul correspondant & un taux compris entre 15% et 33%.

Sn = Sph = Spho x 1/0,84 (facteur de dimensionnement pour 'ensemble des
conducteurs, par rapport a la section Spho calculée).
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Cable industriel souple HO7 RN — F et AO7 RN - F

9 9 ?
4
’ Al
e
A g‘_’f_"'—' -
R
1 A\
o
P 9 3
type larg. en cal. réf.
pas de {AJ courbas CONDUCTEUR DONNEES TECHNIQUES EMPLOI TYPE
Sl c Ame Tension de Service Cébles souples_ résistall'mt,aux
tri [ 05 24062 « Cuivre Nu ou Etamé . U°/U = 450/750 V huiles, aux graisses'minérales.
_ Multibrins . Utilisés pour les équipements
1 a3 & 0,75 24063 Isolation %{W de chantiers; les installations
! z z 1 24209 + Mélange de caoutchouc = en forage; eri carriéres, ces
g€ Température de Service cables possédent de faibles
A ﬂ synthetique . 30°C rayons.de’ courbure.
3 24211 Souplesse Ravon de courbure Ils acceptent le voisinage de
4 24942 o Classe 5 6 X & Ext température élevé : fours,
- man4o P ° Xt etc....
B 24213 Gainage -
I +#anaa « Mélange de Polychloropréne Appropriés a étre utiliser en
2 4 B 10 24214 « Couleur Noire locaux & risques comme les
16 24215 risques d'explosion et les
_ Normes de référence risques mécaniques.
w + NF C32-102-4 Sur demande, ces cables
25 24217 peuvent étre immergés en
permanence dans les
H conditions ADS8.
50 24220
63 2421

Détermination des chutes de tension

admissibles

L'impédance d'un céble est faible mais non
nulle : lorsgu'il est traversé par le courant
de service, il y a chute de tension entre son
origine et son extrémité.

QOr le bon fonctionnement d'un récepteur
(surtout un moteur) est conditionné par la
valeur de la tension & ses bornes.

Il est donc nécessaire de limiter les
chutes de tension en ligne par un
dimensionnement correct des cébles
d’'alimentation.

Ces pages vous aident a déterminer les
chutes de tension en ligne, afin‘de vérifier:
o la conformité aux normes et réglements
en vigueur

e la tension d'alimeatation vue par le
récepteur

o l'adaptation aux impératifs d'exploitation.

\

Les normes limitent les chutes de tension en ligne
La norme WNE.C™15-100 impose gue la chute de tension entre l'origine de l'installation BT

et toul peint'd'utilisation n'excede pas les valeurs

du tableau ci-dessous.

Drautre part la porme NF C 15-100 § 559-6-1 limite la puissance totale des moteurs

installés chez I'abonné BT tarif bleu. Pour des puissances supérieures aux valeurs

indiquées dans letableau ci-dessous, l'accord du distributeur d'énergie est nécessaire.

abonné
propriétaire du

abonné BT | poste MTBT

59 m

)

@ entre le point de
ra

ccordement de
l'abonné BT et le récepteur

Chute de tension maximale entre I'origine de I'installation BT et I'utilisation

éclairage autres usages
(force motrice)
abonné alimenté par le réseau BT 3% 5%
de distribution publique
abonné propriétaire de son poste HT-A/BT [ 6% 8% (1)

(1) Entre le point de raccordement de I'abonné BT et le moteur.

Puissance maxi de moteurs installés chez un
(I <60 A en triphasé ou 45 A en monophasé)

abonné BT (en kVA)

moteurs triphasés (400 V) monophasés (230 V)
a démarmage direct |autres modes
pleine puissance de démarrage

locaux d'habitation 5.5 11 1.4

autres réseau aérien 1 22 3

locaux (1) réseau souterrain | 22 45 5,5

(1) Les autres locaux comprennent des locaux tels que ceux du secteur tertiaire, du secteur industriel, des

services généraux des batiments d'habitation, du secteur agricole, elc.
L'examen préalable par le distributeur d'énergle est nécessaire dans les cas de moteurs entrainant une machine
& forte inertie, de moteurs & lent démarrage, de moteurs & freinage ou inverseur de marche par contre-courant.
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Détermination des chutes de tension
admissibles

Calcul de la chute de tension en Formules de calcul de chute de tension

. L ol alimentation chute de tension
Ilgne en regime permanent (VCA) on %
La chute de tension en ligne en régime permanent monophasé : deux phases AU=21,L (R cos g + X sin p) 100 AUMR
est & prendre en compte pour I'utilisation du récepleur monophasé : phase et neutre AU=21L (R cos ¢ + X sin g) 100 AUNN
dans des conditions normales (limites fixées par les triphasé : trois phases (avec ou sans neutre) AU=v3 I L(Rcos g +Xsing) )| 100 AU/UN

constructeurs des récepteurs). IB = courant d'emploi en ampéres.

Un : tension nominale entre phases. Un =v3 Vn.

Le tableau ci-contre donne les formules usuelles pour Vn : tension nominale entre phase et neutre.
. L = longueur dun conducteur en km.
le calcul de la chute de tension. R = résistance lingigue d'un conducteur en L¥'km. Pour le cuivre R = 22,5 (Ymm3km / S (section-en mm?) et

pour I"aluminium R =36 Wmm?km / S (section en meJ.'H est négligeable au dela d'une sectionde 500 mm?.
Plus simp\emenll‘ les tableaux ci-dessous Cjonnent I!'I(azsr:l:a;:aglzeulLl:ei:l\:ngga?i;T ;?:1::.:[:3:::' :(n:nganma. :{lf:[:l négligeable pour les cébles de section\= 50 mm?2 En
la chute de tension en 2% dans 100 m de céable, en ¢ = déphasage du courant sur la tension dans le circult considéré.
400 V/50 Hz triphasé, en fonction de la section du
céble et du courant véhiculé (In du récepteur). Ces
valeurs sont données pour un cos ¢ de 0,85 dans le
cas d'un moteur et de 1 pour un récepteur non inductif.
Ces tableaux peuvent étre utilisés pour des
longueurs de cable L + 100 m: il suffit d’appliquer au
résultat le coefficient L/100.

Chute de tension dans 100 m de céble en 400 V/50 Hz triphasé (%)

cos = 0,85

céble cuivre aluminium

S(mm*) |1.5 [25 |4 [i] 10 |16 |25 |35 |50 |70 |95 |120 [150 |185 |240 |[300 (10 16 |25 |35 |50 (70 (95 (120 [150 (185 |240 |[300
In (A)

1 0.5 |04

2 1.1 [06 |04

3 1.5 1 06 (04 0.4

5 2.6 |16 |1 06 |04 0.6 (0.4

10 52 |32 |2 14 |08 |05 1,3 |08 |05

16 84 |5 32 (22 (1.3 (08 (05 21 |18 |08 |06

20 63 |4 26 (1.6 [1 0.6 257116 |11 |07 |05

25 79 |5 33 |2 1,3 (08 [06 32 |2 13 (09 (06 |05

32 63 |42 |26 |16 |11 |08 |05 41 (26 (16 (12 08 |06 |05

40 79 |53 (32 |21 |14 |1 0.7 [05 51 (3.2 [21 15 |11 |08 |06 |05

50 67 |41 |25 16 1.2 |09 |06 |05 64 [41 [26 [19 |14 |1 07 |06 |05

63 84 |5 32 |21 |1,6 [1,1 |08 |06 8 5 32 |23 1,7 1.3 |09 |08 |06

70 56 (35 (23 [1.,7 (1.3 |09 |07/ |05 56 |36 |26 1.8 |14 |11 |08 |07

80 64 |41 |26 [1,8 14 |1 08 o6 |05 6.4 |41 |3 22 N5 12 1 0,8

100 8 |5 [33 24 [1.7 1At 08 |07 [0.65 52 |38 [27 |2 15 [13 |1 0,95

125 44 141 (31 [22 |16 1.3 |1 0.9 [0.21|0,76 65 |47 |33 |24 |19 |15 1.3 [1.2 |0.85
160 53 |39 [28 /24 [1e g a1 0,97 |0,77 6 43 |32 |24 |2 1,6 15212 1
200 64 |49 [a5 |26 |2 16 [1.4 1.8 [1,22]0,96 56 |4 [3 |24 |2 1,0 [153[13
250 5] 483 |32 258021 |17 |16 1,53 1.2 68 |5 38 (31 |25 (24 |19 |16
320 56 |41 |32 |26 |23 |21 [1,95 1,564 63 |48 |39 |32 |3 25 121
400 6.9 [51 |4 33 |28 |26 [244 |1.92 59 |49 |41 (|38 |3 2.6
500 65 |5 41 135 |32 |3 |24 61 |5 47 [38 [33
cos =1

cable cuivre aluminium

Simm3) [1.5 [25 |4 6 10 |16 (25 |35 |50 |70 |95 |120 [150 [185 |240 (300 |10 [16 |25 |35 |50 |70 |95 (120 [150 [185 |240 |300
In (A)

il 0.6 |04

2 1.3 [07 |05

3 1. (11 |07 |05 0.5

5 3.1 (19 |12 (08 |05 0.7 [0.5

10 6.1 |37 128|165 |09 |05 1.4 (0.9 [06

16 10758 |37 124 |14 |09 |06 23 |14 1 0.7

20 7446 (31 19 |12 [07 3 1.9 (12 [08 |06

25 93 (58 (39 [23 (14 (09 (0.6 37 (23 14 11 |07 |05

32 74 |5 3 19 1.2 [0.8 [06 48 |3 1.8 (14 1 0.7 |05

40 93 |61 |37 (23 |14 |11 |07 |05 59 [37 [23 (17 |12 |08 |06 |05

50 77 |46 |29 (19 (14 [09 |06 |05 7.4 46 |3 21 (1.4 (11 (08 [06 (05

63 97 |59 (36 (23 |16 [1.2 |08 |06 9 5.9 |37 |27 1.8 14 1 08 |07 |06

70 65 |41 |26 (1,8 1.3 |og o7 [05 65 |41 [3 21 14 (11 (09 [08 [07

80 74 |46 [3 |21 |14 11 |08 |06 |05 7.4 |48 [34 |23 [1.7 [13 1 0,9 |08 |06

100 93 |58 |37 |26 |1.9 |14 1 08 |07 |06 58 |42 |3 21 (15 1.3 1.2 1 08 |06
125 72 |46 [33 [23 e 12 |1 0,9 |07 |08 74 |53 [37 (286 [2 15 1.4 1.3 [ 0.8
160 59 [42 [a |21 15 [1a 1.2 [t 0.8 |06 68 |48 [34 [25 |2 1.8 1,6 [18 |11
200 74 |53 |37 26 |2 15 14 1.3 1 0.8 58 |42 |32 |24 |23 |2 16 [14
250 67 |46 [33 [24 |19 1.7 |14 1,2 [og 74 |53 [39 [31 [28 [25 |2 16
320 59 [42 [32 24 |23 |19 |15 |1.2 68 |5 4 36 |32 25 |2
400 74 [53 [38 |31 |28 |23 |19 |14 62 |5 (45 |4 3.2 |27
500 6,7 [49 [39 [35 |3 [25 [1.9 77 164 |57 |5 |4 3.3

Pour un réseau triphasé 230 V, multiplier ces valeurs par v3 = 1,73,
Pour un réseau monophasé 230 V, multiplier ces valeurs par 2.
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Déclencheurs électroniques STR22SE/GE A
& (1)
P ™y -
@ @ © (&)
(2
\alarm %Ir . 4 @
® — 108 ) —
C‘U
A\
ASY
. 0 I g
Protections A\ !
déclencheurs pour STR22SE STR22GE

m Protection long retard LR contre les
surcharges a seuil Ir réglable @, basée sur
la valeur efficace vraie du courant selon
CEI 947-2, annexe F.

m Protection court retard CR contre les
courts-circuits :

o a seuil Im réglable 3@

o A temporisation fixe @.

m Protection instantanée INST contre les
courts-circuits, a seuil fixe G

AP dqg
-
T

L]

—

m Sur disjoncteurs tétrapolaires, réglage de
la protection du neutre par commutateur &
3 positions : 4P 3d, 4P 3d Nr, 4P 4d.
Exemple de réglage : voir ci-dessous.

Compact NS100 a NS250
callbres (A) In_ 20470°C (")

40 | 100} 160 [250(*) |40 | 100 ] 160 J250(*)

pour disjoncteur Compact NS100 N/H/L

Compact NS160 N/H/L

Compact NS250 N/H/L

protectlon contre les surcharges (long refard)

seull de Ir réglable (48 crans) réglable (48 crans)
déclenchement (A) 04..1xIn 04.1x1In

temps de alb5xlr 120...180 12...15
déclenchement (s) abGxlr 5.75 -

(minl...maxi) ar72xlr 32.50

protection 4P 4d Txlr

du neutre 4P 3d N/2 0,5 x1Ir

réglable aFad sans protection

protection contre les courts-clroults (court retard)

seull de réglable (8 crans) réglable (8 crans)
déclenchement ( A) 2.10x0r 2. 10xIr

précision +15% +15%
temporisation (ms) temps de surintensité fixe fixe

sans déclenchement = 40 =40

temps total de coupurs =80 =60
ptotection contre les courts-circults (Instantanée)
seull de Im fixe fixe
déclenchement (A) =211 xIn =11 xn

(") En cas d'utilisation & temperature glevee du STR225E ou du STR22GE 250 A, le réglage utlisé doit tenir compte des
limites thermiques du disjoncteur ; le réglage de la protection contre les surcharges ne peut exceder 0,95 4 60 *C et 0,90 &

T0°C.

Autres fonctions

Slgnallsatlon

Indication de charge par diode
électroluminescente en face avant @ :

m allumée : 90 % du seuil de réglage Ir

m clignotante : = 105 % du seuil de réglage Ir.

Test

Prise de test en face avant @, permettant
de connecter un boitier de test (voir page
B49) pour vérifier le bon fonctionnement de
l'appareil.

Exemple de réglage

Exemple deréglage

Quel il de protection contre les
surchar d'un Compact NS250 équipe
d'u lencheur STR22SE calibre 160 A
re lo=05etir=08"7

ponse :
Jseuil = 160 x 0,5 x 0,8 = 64 A,

XIn X lo

160X 05x0,8=64 A
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