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DOSSIER RESSOURCES

Le dossier ressources comporte 12 pages numérotées de 1/12 a 12/12
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SIEGE D’AUTOMOBILE ELECTROMECANIQUE

Analyse fonctionnelle : diagramme FAST
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FONCTIONNEMENT

« MOTEUR ELECTRIQUE

Le moteur électrique 24 fixé sous le siége fournit I'énergie mécanique. Le flexible 23
transmet cette énergie mécanique au réducteur de vitesse 13.

* FLEXIBLE DE TRANSMISSION

Ce flexible est constitué d’'une gaine tubulaire souple en liaison fixe avec le moteur 24 a
une extrémité, et avec le réducteur 13 a l'autre extrémité.

A Tlintérieur de cette gaine, tourne un cable flexible qui joue le réle d'un arbre de
transmission. Les extrémités de section carrée assurent I'accouplement.

Perspective de
|'ensemble
(assise enlevée)

Electrique 24
N=1500 tours/min

Réducteur 13

« REDUCTEUR DE VITESSE 13

«__g trasmission 23

Le réducteur 13 est fixé a l'assise par I'intermédiaire du support baquet 4. En sortie, le
réducteur transmet le mouvement de rotation au pignon 5 qui engréne avec le secteur
denté 3.

Per'specTive Support baquet extérieur 4
éclatée

Pivot support baquet ext 17

Butée 16 Vis auto taraudeuse 14

v
ﬁ/ Réducteur 13
_

Secteur denté 3

Axe pivot avant 11

Coussinet pignon 20 2
Coussinet 12

Chape & Biellette avant 7

Axe pivot arriére ext 19 Axe pivot avant 9

Coussinet 15 Cousgsinet 10

Brancard extérieur 1
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FONCTIONNEMENT

Cinématique du siége

Siége en position basse :

W

Siege en position intermédiaire :

1506-MV ST 11

Siége en position haute :
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Nomenclature associée au plan d’ensemble DTO et aux vues en perspectives DT1

Rep. Nb. Désignation Matiére Observations
1 1 Brancard externe S 235
2 1 Assise S 235
3 1 Secteur denté 20NiCr6 Serti sur 17
4 1 Support baquet extérieur S 235
5 1 Pignon 18 Cr Mo 4
6 1 Chape S 235
7 2 Biellette avant S 235
8 1 Tube avant S 235 Soudé sur 9
9 2 Axe pivot avant C35 Soudé sur 1
10 2 Coussinet Serti sur 7
1 2 Axe pivot avant C35 Soudé sur 2
12 2 Coussinet Serti sur 7
13 1 Réducteur de vitesse
14 1 Vis auto taraudeuse
15 1 Coussinet
16 1 Butée C35
17 2 Pivot support baquet C35
18 1 Tube arriére S 235 Soudé sur 17
19 2 Axe pivot arriére C35
20 2 Coussinet Serti sur 3
21 2 Rondelle d’arrét Soudé sur 11
22 1 Dossier S 235
23 1 Flexible de transmission
24 1 Moteur éléctrique N24 = 1500 tour/min
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SIMULATION CINEMATIQUE
Vitesses et déplacements

 POINT DE REFERENCE H

Pour mesurer les déplacements et les vitesses du systéeme de rehausse, nous
choisirons le point H situé au centre du bassin du conducteur.

« TRAJECTOIREDUPOINTH |
ET COORDONNEES \ *point H

Le logiciel de simulation
« MotionWorks » a permis
d’enregistrer :

Assise 2

- les coordonnées du déplacement
du point H par rapport au brancard,

- les valeurs du vecteur vitesse Vy
2/1-

Brancard 1

T B X

e RESULTATS DE SIMULATION CINEMATIQUE
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Coordonnées de H en fonction du temps :

mm X =1(t) / Y =1(t)
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Vitesse du point H par rapport au brancard lord d’un cycle :
position basse => position haute => position basse
VH2/1
1 V = Vitesse de H ( mm/s )
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