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1506-MV ST 11

Réducteur a engrenages et vis sans fin

Images de synthese

Vue extérieure Réducteur ouvert
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Nomenclature associée a la mise en plan DT2

Rep. |Nb. | Désignation Matiere Observation
31 1 Demi-carter femelle EN AB-21000 (Alliage a base d’aluminium)
32 1 Demi-carter male EN AB-21000 (Alliage a base d’aluminium)
3 |1 |Rouedentéedesorte | oo Voye thermoplastiue sumouls
34 1 Pignon C35 Z=10 dents
35 1 Roue globique POM 2 Demi-roues globiques, Z=30 dents
36 1 Roulement a bille Type BC
37 1 Vis sans fin C35 1 filet
38 1 Bague de guidage CW453K (bronze)
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1506-MV ST 11

SIMULATIONS DYNAMIQUES
Détermination des actions mécaniques

e HYPOTHESES

1 - L’étude est menée pour un conducteur de masse 120 kg.

2 - Seules les masses du groupe cinématique de I'assise (30 kg) et du conducteur sont
prises en compte.

3 - Les masses des autres pieces sont négligées.

4 - Les accélérations sont suffisamment faibles pour que les phénoménes dynamiques
soient négligés. Donc LES LOIS DE LA STATIQUE SONT ICI APPLICABLES a chaque instant.

«  SIMULATION AVEC MOTIONWORKS

Le logiciel de simulation « MotionWorks » a permis :
- de vérifier la validité des hypothéses n3 et n4,
- de déterminer les actions mécaniques agissant sur chaque groupe cinématique isolé,
- de déterminer I'effort moteur nécessaire au niveau du pignon 5 (couple en sortie du
réducteur 13)

Siége en position intermédiaire

RESULTATS DE SIMULATION : &
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RESULTATS DE SIMULATION :

Couple nécessaire en sortie du réducteur :

Graphe établi pour un cycle : position basse => position haute => position basse
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Tableau de valeurs du couple en sortie du réducteur en fonction du temps :
Etabli pour un cycle : position basse => position haute => position basse
Temps ( s) Couple ( N.mm) Temps ('s) Couple ( N.mm)
0.00 10769 7.00 4530
1.00 10310 8.00 5921
2.00 9685 9.00 7167
3.00 8876 10.00 8259
4.00 7891 11.00 9183
5.00 6742 12.00 9183
6.00 5446 13.00 10488
6.65 4530 13.65 10769
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