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E.1- EPREUVE SCIENTIFIQUE ET TECHNIQUE

Sous-épreuve E11 UNITE CERTIFICATIVE U11

Analyse d’'un systéme technique

Durée : 3h Coef. : 2

DOSSIER RESSOURCES

Ce dossier comprend 5 pages numérotées de DRess 1/5 a DRess 5/5.
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1.1 Caractéres des liaisons

DOSSIER RESSOURCES

- T T liai

c Liaison compléte

c Liaison partielle

AUCUR FrOUyement relatif entre les pigéces liées n'est

[l existe au maoins une liberté de mouvernent ( rotation ou

liaizon
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possihle au translation )
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Laforme des pigces lides paticipe directement 4 la - Un ou plusieurs éléments interm édiaires sont nécessaires

2. RESSOURCES MECANIQUES

2.1 Unité de pression :

1 N/mm? = 1 Mpa
1 Mpa = 1 bar

2.2 Statigue :
2.2.1 Calcul d’'un moment

Calcul d'un moment :

Calcul du moment d'une
force par rapport a un

point
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2.2.2 Statique graphique
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DYNAMIIUE

3. CINEMATIQUE

—
A3

1797 5 dai

Vitesse angulaire

trs/min

I'IN‘//30

Rad /s

\w = 2nN / 60

Fréquence de rotation

Yitesse linéaire :

2
3. sens :
4

1. point d'application :

direction :

module :

A
la tangente en A

celui de la rotation

vitesse angulaire

rayon OA

Le vecteur vitesse d'un point A , appartenant au solide 1 en rotation par rapport a un solide 0 est tel que :
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4. RESISTANCE DES MATERIAUX - CISAILLEMENT

(Condition de résistance) : 7 < Rpg

7 = contrainte de cisaillement en MPa

avec = T
(nxS)

T : force en N
S : surface de la section cisaillée en mm?

n nombre de surfaces cisaillées

Rpg= limite pratique au cisaillement Rpg= —>

Reg= limite élastique au cisaillement Rg=

Re : contrainte élastique

k : coefficient de sécurité
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