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Synoptique du systeme

TREMIE A TREMIE B

chariot
poste de déchargement
vérin 1C

arriére avant
i < >

S11 Sie

b 25
7 ¥ 1 \ T i
S6 S7 S8 - S9

f PO: \ | Plipoids Pl M1 : moteur asynchrone triphasé
Chi_icrllot ) [ et vis sans fin
vide —
. . N P2:poids P2 L
alimentation ' L M2 : moteur asynchrone triphasé
en énergie et vis sans fin

Indicateur de poids
' p M3 : motoréducteur asynchrone triphasé

2 vitesses a enroulements indépendants
1500tr/min et 3000tr/min avec frein incorporé

Pupitre de commande Principe du déchargement
H1 ® équipement en service
chariot
A
s1 Q BP "arrét duwrgence” vérin 1C
S2 O BP "mise hors service" ‘ d‘A
Le vérin permet 'ouverture des trappes
et le déversement du produit
83 O BP "mise en service" A la rentrée du vérin, les trappes se referment
automatiquement
S4 O BP "départ cycle"
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Description sommaire du fonctionnement :

Si I'équipement a été préalablement mis en service par "S3", une impuision sur le BP "S4" lance le
cycle suivant :
- remplissage du chariot avec du produit A jusqu'au poids P1,
- remplissage du chariot avec du produit B jusqu'au poids P2,
- déchargement du chariot en position " S9 ",
- retour du chariot en position " S6 "
En cas de coupure secteur ou de présence d'une des conditions d'arrét ( S1, S2 ou relais thermique
déclenché ) aprés une remise en service par " 83 ", un BP " 85 " ( placé dans I'armoire de commande )

permet la vidange du chariot en position " 89 " et le retour en position " S6 "

Coractevistiques de U'équipement :
Alimentation :
réseau triphasé avec neutre 230 V/ 400 V
Actionneurs :
-commande des vis sans fin :
deux moteurs asynchrones triphasés, démarrage direct a un sens de rotation,
M1 : 230V / 400V 1,5 kW 1500tr/min
M2 : 230V / 400V 2,2 kW 1500tr/min
- commande de déplacement du chariot :
M3 : un motoréducteur asynchrone triphasé deux vitesses a enroulements indépendants
1500tr/min et 3000tr/min  230V/400V 4kW
- commande du déchargement du chariot :
1C : un vérin double effet
Préactionneurs :
- alimentés en 24 V alternatif

Automatisme :

- automate programmable :
TSX17 avec 34 entrées/sorties, entrées 24 V i courant continu ¢t sorties a relais
“BEP et CAP ELECTRd_TECHNIQUE | | Session : 2002
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GRALCET point de vae partie opérative

chariot vide en position initiale

ET trappes fermées ET départ cycle

chariot en position autre
—+— que la position initiale OU non vide
ET demande de cycle de

1 SI chariot sous trémie A déverser du produit A
SK chariot sous trémie B déverser du produit B

dégagement ET trappes fermées

chariot sous frémie A et poids P1

OU chariot sous trémie B et poids P2

2 | lancer une temporisation de 3 secondes

2 €} | avancer le chariot en petite vitesse

—1— temporisation écoulée

chariot en position
de déchargement

3 | avancer le chariot en petite vitesse

ET poids P2 non atteint

—— chariot sous trémie B —

chariot en position
de déchargement

A

4 ouvrir les trappes du chariot
--[=~~  trappes ouvertes
& | vider le chariot

chariot vide

lancer une temporisation de 2 secondes

temporisation écoulée

refermer les trappes du chariot

trappes refermeées

reculer le chariot en grande vitesse

chariot a proximiié de sa position initiale

reculer le chariot en petite vitesse

chariot en position initiale
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Affectation des vaviables d'entvée de

Vautomate
KA1l contacteur de mise en service du systéme 10,00
S4 BP " départ cycle " _ 10,01
PO chariot vide 10,02
P1 remplissage en produit A 10,03
P2 remplissage en produit B . 10,04
S6 capteur c;hariot en position initiale sous la trémie A 10’05
S7 capteur chariot en approche sous la trémie A 10,06
| 10,07
S8 capteur chariot en position sous la trémie B 10,08
10,09
S9 capteur chariot en position au poste de décharge;ent 10,10
S10 capteur vérin de déchargement rentré 10,1 1
S11 capteur vérin de déchargement sorti _ | 10,12
S5 BP "cycle de dégagement” 10,13
Sl__ BP "arrét d'urgence”
Sz BP "arrét norma} ;'. .
S3 | BP "1;_1;;'3 en service générale” -
BEP et CAP ELECTROTECHNIQUE ~ [Session : 2002
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Affectation des vaviabhles de sortie de

Uautomate
KAI contacteur "mise en service générale”

KM1 contacteur alimentation moteur M1 " trémie A" 00 ,04

KM2 contacteur alimentation moteur M2 " trémie B " 00 ,05

1D+ électroaimant du distributeur "ouverture” trappe 00,06

KM3 contacteur alimentation moteur M3 " avant en petite vitesse " 00,00

KM4 contacteur alimentation moteur M3 " arriére en petite vifesse " 00,01

KMS contacteur alimentation moteur M3 " arriére en grande vitesse " 00,02

H1 voyant "mise en service” (vert )
Schéma
preumatique 1C
T MV
Y
pressostat | o
réglable 33 {_ g
bars
prise d'air filtre régulateur 2 lubrificateur
6 bars ? 7
< >
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CRAFLCET point de vue partiec commande
0
—— P0.S6.S10. 54 “~4=  (S6+P0).S10.S5
A > , 56 , 88
1 KM1 KM2
—| (S6.P1)+(S8.P2)
2 T1 20 KM3
—— T1/X2/3s et S9
3 KM3
——$8.P2 9
_(
4 1D+
L su
S 1D+
1 po
6 T2 1D+
—— T2/X6/2s
7
1 s10
8 KMS5
S7
9 KM4
S6
’ BEP et CAP ELECTROTECHNIQUE Session : 2002 i
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| GRAFLCET point de vae partie commande
0 -
codé automate
—— 10,02.10,05.10,11.10,01 ——  (10,05+10,02).10,11.10,13
10,05
A 5 | 10/ 10,08
1 00,04 00,05
1 (10,05.10,03) + (10,08 . 10,04)
{ T1/X2/3s
2 B1 20 00,00
B ~— 10,10
3 00,00
—1— 10,08 . 10,04 —— 10,10
.
T
4 00,06
1 102
5 00,06
— 10,02
| T2/X6/2s
6| m 00,06
—+ B
7
- wu
8 00,02
—— 10,06
9 00,01
— 1005
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. 3 Schémn de puissance
= £sg Alimentation 230 /400 V 50Hz
~ =5
201
M1: 1,5kW 230/400V 4 pdles
- M2: 2,2 kW 230/ 400V 4 pdles
H%ﬂ % g E M3: 4 kW 230/ 400V 2 podles / 4 poles
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Choix d'un altivar 18

Variateurs avec gamme de fréquence
de 0,5 Hz a 320 Hz

Altivar 18

b G s )

. Irdnsitofte
AU Sur plagie () maki {4}
YA R T R KW HP X SR
200...240 44 3.9 0,37 05 3.1
50/60 Hz 7.6 6.8 0,75 1 5.4 ATV-18U18M2
monophasé 139 124 1.5 2 10,2 ATV-18U28M2
. 194 17,4 2.2 3 14,4 ATV-18U41M2
ATV-18U00M2 200...230 18,2 149 3 18,5 ATV-18U54M2
50/60 Hz 204 188 2 5 246 ATV-18U7202
triphasé 287 285 55 75 29 33 ATV-18U50M2
384 353 75 10 28 42 ATV-18D12M2
380...460 28 27 .75 1 2.1 T B2 ATV-18UT8N4
50/60 Hz 51 T4 15 z Ay 5.6 ATV-18U29Na
triphasé 6,8 6,3 22 3 53 8 ATV-18U41N4
9.8 g4~ 3 T aaA 10.7 ATV-18U54N4
125 108 4 5 92 138 ATV-18U72N3
6.9 153 55 7.5 1.8 17.7 135 ATV-18USONA
21.5 18,4 75 10 16 24 175 ATV-18D12N4
3,8 287 11 1522 33 261 ATV-18D16N4
~ . 429 38,6 i5 20 29,3 44 342 ATV-18D23N4

{1) Tensions nominales d'alimentation mini : U1, maxi: U2.
AR {2) Valeur typigue sans inductance addilienneile.
(3} Ces puissances sont données pour une tréquence de découpage réglée a 4 kHz.
ATV-18U72N4 {4 Pendant 80 secondes.
(5} Variateurs livrés avec guida d'exploilation guadrilingua (allemand. anglais, espagnol. {rangais}.

JRranchements d'un altivor 18

_9
Cur
Résistance T —
deireinage Potentiométre

éventuelle de référance

Résistance 1. 0.20mh
de lreinage Potentiometre (5 a0 ma :
éventuelle deétérence [

g+10v '
- -
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