B.E.P. MAINTENANCE des SYSTEMES MECANIQUES AUTOMATISES

EP2 : Communication technique ' Durée : 4 h 00
Coefficient : 4

BOUCHEUSE MUSELEUSE

Prendre le temps de lire complétement le sujet et le dossier technique avant
' de commencer a répondre aux guestions.

DR  1/7 |Lecture et fonctionnement 157
DR  2/7 |Dessin et chaine cinématique - /43
DR  3/7 |Schémas et dessin d’ensemble
DR 4/7 |Schémas électriques et calcul d'intensité 128
DR 5/7 | Choix et désignations des composants 134
DR  6/7 |Contréle et couplage moteur /18
DR 7/7 |Point de vue partie commande 120
TOTAL /200
i Note 120
Groupement inter académique "Est” . Session 2003 SUJET
B.E.P. MAINTENANCE des SYSTEMES MECANIQUES AUTOMATISES ... .. ... . ]
Epreuve : EP2 Communication Technique

Tout le dossier sujet sera rendu dans la copie.




I LECTURE DES DOCUMENTS A laide des trois desshe d'ensemble et de la nomenclature

{vair DT 56,7 et 8) O7 : Dosser Technigue

11, Indiquer les repéres sur l4claté ci-dessous

12. Compléter le tableau ci~dessous : repéres et désignations.

_ P4 P8 | 38| Venh do tortilage
/6 P3 P7
P2 PG
Pl P5
Rp Désignation Rp Désignation

13, Donner le nom précis et complet des pigces suivantes !
Bouldoul8r
13:

14, Domer lo désignation normolisée de :
36:

2+ LECTURE DE LA CHAINE CINEMATIQUE EN PERSPECTIVE  (Répondre sur DR 2/7)

2k Indiquer le repere ds chaque véri.
22. Colarier : enrouge la chaine cinématique “ Tenson du muselef ”
en vert la chaine cinématique  ” Tortiliage du muselet ”
Les piéces rixes restent en nair.
23, Indiquer le (ou les) degréls) de lberté ou mouvenent(s) possble(s)du crochet ains que laxe concernt
0x, OY, 0Z

3. ETUDE DU FONCTIONNEMENT DE LA TENSION DU CROCHET  f1oi OT 7400

Le vérin 22 entraine par lintermédiaire de Yaxe 25 la rotation de Véquerre 23,
Celle—ci actionne par linternsdiaire des vis axe 31 et de l'strier 30 lo tronslation de Yaxe de

crochet 16,

3 Sur e schéma ( JR .3/7) "crochet rentré” et sur les 2 vues du dessh densemble ( R 3/7)

coupes CC et AA, colorier : A en rauge, B en vert, C en bley, D en jaune

NOTA » ABCDreprésentent des classes déquivalence.
Lie classe deguivalence est un ensemble de piéces rigides  en Jakson FIXE,

Groupement inter académique <« Est »

Total /57

32.  Completer le schéma "crochet sort” [ OR 3/77
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CHAINE CINEMATIQUE : Tension et Tortillage

AN\

crachet

RX|RY|RZ| TX

TY' TZI Entourer la les) bomels) réponsels)

)&‘ Pivot
@ Glissre
% Pivot Glissant
Accouplement
élastique
2
7 Z
A
-~
P
Tendon Tortillage
0
X Y
A
74 |~
Groupement inter académique « Est » Total: /43
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33.  Complater le graphe des linisons en indiquant e degré de Iberté avec laxe correspondant et le

nom de la Jiaison, (Vor OR 3/7)

liison Aot et giissiere

Référence
fixe (BATD

Ticison

liaison
degréls)

L e et ety
w degre(s) C
RYet 77

34. Trocer le circuit des efforts enfre le vérin 22 et Yaxe de crochet 16, lorsque la tige sort.

@~ O-O-C-O0O-O0-0O-0O—®

4, LETRIER 30 EST DETERIORE. On demande

A

———— = —

de dessher létrier 30 afin den faire fabriquer une pitce.

A A

Les dimensions seront relevées dans le dossier technique
/e

ON DEMANDE LE DESSIN DE 30: A léchelle 111, avec les instuments

Vues ; Face, dessus et gauche en coupe AA aver Jes formes cachées

Cotes : toutes celles nécessaires & 1o définition de 16trier 30

/6

718
/10
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16

TENSION MUSELET

Position : CROCHET SORTI
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[ ELECTRICITE }

1) Compléter le schéma électrique sur la page DR4 sachant que

a) le moteur M1 peut tourner dans les deux sens 10

b) le moteur M2 est a démarrage direct relié a un contacteur ( KM3) et a
un relais tripolaire de protection thermique ( F3).

‘Compléter les zones A et B 10
2) Calcul de I’intensité nominale du moteur indexage M2 alimenté en 400 volts
Informations a recueillir dans la page DR4.
a) Donner la formule pour le calcul de la puissance absorbée et préciser
les unités de chaque grandeur physique.
P = 3
b) Déduire la formule pour le calcul de I’intensité
In= ... 2
¢) Calculer ’intensité nominale du moteur M2 Faire apparaitre le détail
des calculs
' Total : /28
Groupement inter academlque « Est »
i Se55|on 2003
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|

ALIMENTATION TR
L1 |L EN
, L 23_1_ L 35 400V 1 DOCUMENT
e&“ g& §_ REPONSE
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1’0 vers circuit
U Vi commande
1 W1
MOTEUR CONVOYEUR MOTEUR INDEXAGE
1.5 KW 0.37 KW
1500 tr/min 1500 tr/min
cos phi 0.8 cos phi 0.8 3
230/400V 230/400V I
N



5) Donner la désignation et la fonction de chaque composant en complétant le

tableau ci-dessous

utilisez le schéma électrique page DR 4.

REPERE

DESIGNATION

FONCTION

F4

F2

T1

Q1

KM1

24

Groupement inter académique « Est »
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3) Choix des composants

a) Etant donn¢ que le moteur démarre fréquemment on majore In de 5 % .
Calculer I'intensité de réglage thermique (Ith) du relais de protection
thermique F3.

Rappel Ith=1,05x In.

b) Donner la référence du relais de protection thermique F3.
Utilisez le dossier technique page DT 10/10 .

F3 Reférence : ..o,

4) Donner la différence entre deux fusibles 10X38 calibré 4 5 ampéres , I’un de
type aM et ’autre de type gl( gG), indépendamment de leur couleur :




7) Couplage moteur

Le réseau d’alimentation est en 230/400V, 1a plaque signalétique du moteur

indique :

230/400V 1.5 Kw Cos ¢ =0.8

a) Donner le nom du couplage du moteur

) 4

b) Dessiner les barrettes de couplage sur la boite 4 bornes et les

trois fils d’alimentation du moteur.
Phl

U1 Vi w1
Ph 2 ® L ®
PE
Ph3 ®
® ® ®
PE W2 U2 V2
8
Total : /18
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6) Contrdle du moteur convoyeur :

Le service maintenance désire contrdler la continuité des enroulements du moteur

du convoyeur.
Pour cela il dispose de trois appareils de mesures :
1. un voltmeétre

2. un ampéremétre
3. un ochmmeétire

Vous devrez, sur le schéma suivant, choistr ’appareil adéquat et effectuer les
branchements sur la boite & bornes.
Remarquer : on rappelle que ce contrdle se fait hors tension

a) continuité des bobinages :

w2 Ul w2 Ul w2 Ul

e o o o | o o |

% ¥ % ¥ % ¥

vz Wil V2 Wi V2 Wi

o O ® O e o
Amperemetre Voltmétre Ohmmetre




2. Diagnostic

Alors que la machine fonctionnait correctement, le cycle s’arréte. La fonction
suivante ne s’est pas du tout effectuée : « sortir vérin enfoncement ».
En vous aidant du GRAFCET point de vue partie opérative, du tableau des

affectations entrées/sorties DT 3/10 et du schéma pneumatique DT 4/10, répondez aux
questions suivantes :

L. A quelle étape le cycle s’est-il arrété ? 2
2. Donner la sortie automate correspondante a cette fonction ?
2
3. Enrappelant que les autres mouvements de Pétape se sont effectués correctement,
pour la fonction « sortir vérin enfoncement », indiquez le nom et/ou le repére -
a) De I'élément électrigue i contrdler _ 4
*
b) Des éléments pneumatiques a vérifier
6
. . . Total : /20
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Le systéme est géré par plusieurs GRAFCETS dépendants les uns des autres, mais pour

les questions suivantes, nous n’étudierons que les GRAFCETS relatifs a la boucheuse.

Ondonne :  Le GRAFCET point de vue partie opérative et le tableau des affectations
entrées/sorties DT 3/10 <

Le schéma pneumatique DT 4/10

On demande de :
1. Compléter le GRAFCET point de vue partie commande

[3;}‘ 4YV14

482




