MISE EN SI’I'UATION DE L ENSEMBLE

Les teleskls permettent anx skieurs et surfeurs de remonter les pentes ennexgees aTaide de
perches amovibles portées et tractées par un cable .

L'ancrage au sol des pylones supportant le dispositif de traction nécessite des structures
cylindriques dont le diamétre est plus important a la base qu'au niveau des poulies de
guidage du cible et de la plate-forme de maintenance de celles-ci .

L'étude de fabrication portera sur la partie supérieure d'un- pyl6ne comprenant 1e. céne de
réduction et le support dela p]ate-forme de mamtenance
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EP1 : Etude d’un élément d’ouvrage

DOSSIER TECHNIQUE

Constitution du dossier :

_ Mise en situation | - DT1/3

- Plan d’ensemble DT 2/3
- Nomenclature DT 3/3

Rendre le dossier complet en fin d’épreuve
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Nomenclature des piéces composant le support de plate-forme de maintenance

‘Extrémité du pylone bouchée ef inclinée

Nota : La hauteur du pyléne i été réduite pour des raisons de faisabilité

5 4 Rondelle plate M10

4 4 Ecrou H F R M10 Ecrou auntofreiné

3 2 Etrier de fixation Tige a embouts

filetés
2.2 1 Bras S 235 |Tube 60x60x3.2
2.1 1 Cavalier S235 |Tole ép 5 mm
1.4 1 Couvercle S 235 | T6le ép 20/10
1.3 1 Cylindre de mét S 235 |Tole ép 20/10
1.2 1 bride S 235 [Tole ép 6 mm
1.1 1 Corps ( en deux parties) [S235 [Tole ¢p 20/10
| Repére | Nombre Désignation Matiére| Observation

Extraits de normes

LAMAGES - TROUS DE PASSAGE
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Représentation en perspective
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Les Faisons eatre deux solides se définissent par fa i dos

= 1a géométrie du contact {plan-plan, plan-cylindre, plan-sphére, eylindre-cyfindre, ele) ;

= la fonction mécanique ¢ 1a liaison, ou I'aptituda du contact & transmettre des eftorts ot & permeltre des mouvements refatifs {degrés da fiberts),

REMARQUE:

Les spnboles dea Raisans soat indépendanty des solutions technologiques.
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