CORRIGE

Ces éléments de correction n’ont qu’une valear
indicative. Iis ne peuvent en aucun eas engager Ig
responsabilité des autorités académiques, chaque jury
est sonverain.
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& CONSIGNES GENERALES

¥ Vous répondrez aux guestions suivantes ew vous aidont des documents lechnigques fourmis
mumérorés DT 18 a DT 88 fla documeniation constructeur inificlement en anglaiy est

partiellement fraduite );
» lLes dﬂcumem‘s réponses numérotés DR 178 & DR 8.!3 seront tous rendus en fin d’épreuve.
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1 - ANALYSE DE LA DOCUMENTATION C()NSTRUC’I‘EU 97

. Vau.s repondraz aux guestipns swivantes en vous aidant des a’a ¥, -ﬁgues Jourais

intermittent dans une atmosphére dont la lempérature avoisine les 1357,
Le chinix de cette graisse cal-il justifié ?

al
i1
1.2 —Proposer la gratsse la mivux adapiée aux canditiﬂn" ior ni précisdes ci-dessus. | ]
Tempéraiore de service ‘
SS0°C A+ 15070 ‘
/0,5

Yisdewérin: ......... Vig de 16

Pétd défini lors des opérations de maintenance une vitesse d'ouverture de 30

1. 4 = Pouw I raoddile V) Y
Erif: peut développer el quelle sera la puissance fonmie par le moteur tri 2304400V

mmy's, quells force g . q
en Watt 7

-
w4 bonne réponse | Puissance /2

150 dal
60w

2 -~ ANALYSE DU MECANISME

2.1 — En utilisant i2 dessin d*ensemble fourni ITE/8 ol la Nomenclature DT7/8 | compléter les repéres manguants de la
perspective eclatée fournie en document réponse DR 878,
/2
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2.2 — Donner le typc de surface repérées sur 1o medélc 3D 4o graisseur
ci-dessous. {Plane, conicgue, cylindrique, eto..}

Type de
surfanas

sphérigue i

/1,5
2.3 - Le montage de la bague METAFRAM. le cylindre 9 est un
montage de type £330 EY pb T
/2

Iy gfiffrée de ces éléments

@30 P2

e Caleuler les & /15
Jen Maxi =A!g'.s-*td1ge Miaxi — arbre mini =30.021 - 30,022 =-80,001 nun
Jeu mini = Alésage mini — arbre Maxi =30- 30,035 =~ 025 mm
Forme litérale Application numérique / 1,5
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2.4 — Analyser I’ dianchéire suivame {cocher fa borme réponse) :

Etanchéité dynamique | Etanchéité statique

Bapue 11/Biston £ Directe X Dhirecie
lochinecle Indirecte

2.5 —Décoder la désignation de la vis normalisée 17 :

| Yis sans téte a bout conigue

Cofeucar de lavis

d p

Filetape Metrique

/1,5
2.6 —Diécoder la désighation normaliste dn matériau constimant e manchog: E
{ Al| Cu 4| Mg ] Si|
Alliage &' Aluminium 4% de Cuivre y [Des traces de e
Ziliciem

2.7 — Tracer la chaine de cots relative 3 ¥ cotcopesfateli'],, dorire fes équations permettant de calculer fes valours nini
of maxi do jeu J,,

/2
2.% — Diéterminer fa foncton ¢_-.-"
Justification de b cole conditipee -\,
Réserve de tarandage (Stopfic) &
/1
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JFa MAXI = A, MaX) - A mini

J 4 mini = A, mini - AgMAXE
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Page DR4 sur DRE



ﬁ L analyse du mécanivme rops permet de faire apparaftre unt certain mombre de groupes cinématigues. Noas aflons
nons intéressar § des latsons existantey entre iroiy de ces groupes.
Groupe A = (3, 9, 11X, 12, . . __. } ; Groopa B = {2, 4, &, 16} ; Groupe T = {3,
5, 8, 14, 17, 18}

J

eylindre fileté, lu bugue METAIRAM et le disque.

2.9 = Bemplir le graphe des lialsons suaivant

Limizon AFE @ PIVOT GLIZSAN ﬁ.

Liaisch AFC PIVOT

suivant
Rz Tx Ty Tz
Liaisons
X
)
X
, y
j— {8}
[ | z
{A} T T e T
Scheéma cinématique du vérin 2
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2.11 - Calculer le nombrs de bours effeciués par la vis pour une course
maximale de sortie de tige de 52 mm

/2
Vis M16 {pas = 2 mm}
Forme littérale : Nombre de tows — Course/pas Y St ombre de tosrs = 29,5 tours
Application imunérigue - 5%/72 '
3 = DESSIN DE DEFINITION
3 — Bur e document répostse DR ' ant du plan d'ensemble DT 878, compléter la vue suivante et la

section du dessin de définition O b pidie 3, “corps " du vérin :

> — P

Section sertie B-B

Dessin de définitipn

/8
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Motation

Vuc de face :

Trow 1arandé M12 /1

Gorge inférigure (1

Trou taraudé M6 /1 -0,5 Intersection cyl-cyl
Trou taraudé M4 T 0.5 Intersection cyl-cyl
Trou tarande M36 /]

Hachures 0,5

Proprete 0,5

Section sortie BB : 2
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