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Vérin de levage VEMZ201

Documerits Répoases : 8 feuilles référencées DR 1/8 4 8/8

Questionnaire Analyse Documentation Constructeur DR 1/8
Sur 5 points  Temps conseillé : 25 minutes

e Questionnaire Analyse du Mécanisme DR 2/3 3 6/8
Sur 25 points Temps conseillé : THeure 23 minutes

« Dessin de définition (sur A4-V} DR 7/8
Sur § points Temps conseille . 1Heunre

e Plan du systéme en vue éclatée (sur A3-H) DR &/8

Sur 2 points  Temps conseill¢ : 10 minutes

NOTA : Les différentes parties pourront étre traitées indépendamment
les unes des Pautres
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& CONSIGNES GENERALES

¥ Yous répondrez aux questions suivamfes en vous aidownt des documenis fechmigues fournis
numérotés DT 18 & DT 8% (la documentation constructewr Inifialement en anglals est

particllement traduite );
¥  Les documents réponses numéroiés DR 1/8 & DR 8/8 seront fous rendus en fin d°éprenve,

[ 5 Points

1 - ANALYSE DE LA DOCUMENTATION CONSTRUCTEUR

Vous répondrez aux guestions swuivantes em vous aidant des documents fechmiques fournis

[ ]
numérotés DT /8 & DT4/8
1.0 = Oo otilise wm vérn VEM201-36, Wbeifié 4 1'aide de la gaisse SHELL Alvania EP.2, es {onctionnement

intermittent dung une atmosphére dont [z terpérature avoisine les 135°

L& choix de cette prajsse est-il justifié ?
Cocher [a honne réponse
oyl NON

12 —Proposer la graisse fa miewy adaptée aux conditions de fonctionnement précisées ci-dessus.

Température de service

Marque

rrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrr

1.3 — A Paide du docwnent DT7, donner la désignation de la vis de vétin repdrde I

Yisdeverin: i

1. 4 — Powr le modile YVEM201-56, il a été délind lots des opérations de maintenanee une vitesse d'ouveriore de 30
mms, quele Torce en dal le vétin peut développer et quelle sera Ia puissance fournie par Is moteor i 230400V

it Watt 7

Cocher la bonne réponse | Puissance

0 daN T50 daN
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2 - ANALYSE DU MECANISME - [ 277 Points

2.1 — En ubilizant 1z dessin d'ensemible fourmi DTS/E et la Momenctature DTT/E |, compléter les repéres mangnanis de la
petspective éetalée fournie en document réponse DR R/8.

2.2 — Donner le type de surface repéeses sur le modéle 3D du graissenr ci-dessous.
{(Plane, conique, eylindrique, etc...)

& de la bague METAFEAM 11 L3 30......

% de Falésage dans Je eykindre 9 @ 30......

s Fnvour gident du docianent technigre numérotd IVF 578, répondre a la question suivante :

Comptléier la cotation tolérancée de ces éléments eh mm

i de ia bague METAFRAWM 11 farbre} @ 3 ﬂ

i de I'alésape dans 1o evlindre 9 (alésage) Qj 30

s Caleuler les fewx Maxi et ming :

Jeu Maxi— = i mimeene FITH

Jen mini = = R ienne. PRI

Forme Jittérate Application numeénique
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2.4 — Anglyser I' étanchéité suivante (cocher les honnes réponses) :

Btanché&ité dynamique[l Etanchéité statique'j

Bague W/Piston 4 gy nehiita directe D Btanchéité indirecte D

2.5 —Décoder la désignation de la vis nommaliste 17 :

r Vis sans téte & bout conique -[M[4]-]6

4—5”"/1

2.6 — Di'coder [z désignation nommalisée do matdriau constituant le manchon 8 :

|Al{Cu 4|Ms|Si|

S

e

Le conceptetir de ce vérln a instatld demx cotes condition Sy et Sy dans sen plan &' ensemble,

2.7 — Tracer la chalne de cote relative A la cote condition J, et éorire les équations permettant de calculer les valeurs
mini et maxi do jen I, {sur figuret du documerd R4

2.8 — Déterminer la fonetion de la cote condition J,; sur 1a figare 2 do docurnent DRA.

Justifiestion de 18 cote condition Jg «
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H Llanalyse dir mécanisme nous permet de fofre gpparattre un cettuln nembre de groupes cinématigues. Neus allons
Haws intdresser § des Faitans exivignies entre rols de ces groopes.
Groupa A = {3, 9, 11, 12, . __ ) Groope B = {2, 4, 6, 16} ; Groupe C = {1,
5, 8, 14, 17, 18}

& Le groupe cinématique A4 comporte de nombreuses auires piéces. Pour des raisons de clarié ef de
simplification, sewle les quatre piéces utiles pour répondre & la question posée sont citées : le corps, le
eyplindre fileté, Ia bagne METAFRAM et le disgue.

2.9 — Remplir le tableau et Compléter le graphe des liaisons suivant :

iNom de a liaison Bx Ry Rz Tx Ty Tz
Liaisons |[LAC
{PIVOT)
L B/C
L AB

Liaison AR :

Liaisen &/C :FPIVOT

Liaison BfC :

Graphe des liaizons

s Envous aidant du document technigue numeéroté DT &/8, répondre @ la guestion suivante :

210 - Compléter le schéma cinématique partiel spivant :

{c} | | . X
t:::E;;;ﬁ3§$E§§3ﬁ$§35§¢K§5¢E§3§33§33§3§5J
14y~

Schema cinématique du vérin
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2.11 — Caleuler le nombre de tours effectuds pat ka vis pour une course maximale de sortie de tipe de 59 mm ;

Viz M16 {pas = 2 mm}

Forme Litterale : Neombre de tours =

Application numérique :

Nombre de lbars =

3 - DESSIN DE DEFINITION / 8 Points

3.1 — Sur le document réponse DR /B, en vous aidant du plan d'enzembls DT &/8, compléter la vue snivante et la
saction du dessin de définition de la pidce 3, "carps © do vérin :

# Vue de face en coupe A-A

E Section sortie B-B

Dessio de définition

—& Les arétes cachées ne seront pas représentées
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Licence d'éducation SolidWorks
A titre éducatif uniqguement
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