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Affections des Entrées-Sorties de ’API

Entrées
Repere Désignation Fonction Entrée API
LSB Contact NO Seuil d’alarme de niveau bas atteint | 10,0
LSH Contact NO Seuil d’alarme de niveau haut atteint | 10,1
Arl Bouton tournant Arrét de i’Alarme 1 10,2
Ar2 Bouton tournant Arrét de I’Alarme 2 10,3
T1, T2, T3, T4 | Temporisation Gérée par |’automate
Sorties
Repéres Désignation Fonction Sortie AP1
Alarme 1 Alarme Informations visuelle et sonore Q0.0
Alarme 2 Alarme Informations visuelle et sonore Q0.1
Pompe Mise en Commande de la Pompe P2 Q0.6
fonctionnement P2
Automate Programmable Industriel (A.P.1.)
- Automate Nano TSX 07 30/31 /
Raccordements des Entrées
24V continue Q
14 entrées
Logique positive
+7 s ap 2
] I fils
_ddp i J - |i p
Pewef- P
e =
~ 24,240 Vi 24V
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Sonde PT100

°C 0 +100 +200

0 100 138.5
5 101.95 140.35
10 103.9 142.2
15 105.85 144,05
20 107.79 145.9
25 109.73 147.74
30 111.67 149.6 |
35 113.61 15145 | 1
40 115.54 153.3° |
45 117.47 15545 |
50 119.40 1577 |
55 121.32 158.85
60 123.24 | 160.7
65 125.16 |~ /162.55
70 127.07, | 164.4
75 12898 | //166.25
80 130.89 | 168.1
85 132.8 7}  169.95
90 //134.7 171.8
95 | 136.6 173.65
‘11385 175.5
038 0.37
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