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35 2 Adaptateur PO

34 2 Axe Acier

33 2 Connecteur S235 2 parties serties

32 2 Ame métallique conducteur | Acier L =650 mm

31 2 Ame métallique passager Acier L =550 mm

30 4 Agrafe S235

29 1 Joint torique 3x12

28 2 Coussinet cylindrique BP25 12x15x12

27 1 Moto-réducteur Cmax =40 N.m

26 3 Ecrou H, M10

25 1 Axe secondaire 36 Si Mn 14 | Acier pour décolletage

24 1 Axe intermédiaire 36 Si Mn 14

23 1 Axe de renvoi 36 SiMn 14

22 2 Cache axe PP

21 4 Anneau élastique

20 11 Rondelle plate

19d |1 Insert PA

19¢ | 1 Insert PA

19b |1 Insert PA

19a |1 Insert PA

18 2 Collerette caoutchouc Caoutchouc

17d | 1 Rotule S 400 Nickelé

17c 1 1 Rotule S 400 Nickele

17b | 1 Rotule S 400 Nickelé

17a | 1 Rotule S 400 Nickelé

16 2 Roulement rigide a billes 8 BC 10 PP

15 |2 Axe riveté Acier Pour frappe a froid

14 1 Entraineur conducteur Al Si 12 Cu | Peinture noire

13 1 Porte balai conducteur E 240

12 1 Lame conducteur Caoutchouc | L =650 mm

11 1 Entraineur passager Al Si 12 Cu | Peinture noire

10 1 Porte balai passager E 240

9 1 Levier primaire S 235

8 1 Lame passager Caoutchouc | L =550 mm

7 1 Levier secondaire S 235

6 1 Manivelle intermédiaire S 400 Galvanisé

5 1 Bielle secondaire Acier Galvanisé

4 1 Renvoi S 400 Galvanisé

3 1 Bielle primaire Acier Galvanisé

2 1 Manivelle motrice S 400 Galvanisé

1e 1 Plague support moteur Acier Tole Galvanisée — ep 2mm

1d 1 Support tubulaire Acier Galva. - @ext 20mm - ep 1,5mm

ic 1 Palier secondaire PA 6.6 Surmoulé sur 1

1b 1 Palier intermédiaire PA 6.6 Surmoulé sur 1 et 1d

1a 1 Palier de renvoi Zamack Serti sur 1d

1 1 Bati tubulaire Acier Galva. - Pext 20mm - ep 1,5mm

Rep | Nore | Désignation Matériau Remarques
SYSTEME D’ESSUIE-GLACE

NOMENCLATURE
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Diagramme FAST de Pessuie-glace de Renault Scémnic I

FP : essuyer
le pare-brise

FT1 : s’adapter au
régime pluvieux

FT2 : balayer le
pare-brise

- commandes au volant
- capteur de densité des gouttes intégré au rétroviseur intérieur

e

¥FT21 : transformer
I’énexgie

- Moto - réducteur 27

FT3 : résister 3 la
corrosion

FT4 : laver

FTS : se fixer sur la
caisse du véhicule

FT6 : basculer les
bras (démontage)

- Traitements
- Peinture

-Pompe lave glace

- silent blocs et paliers 1a, b, 1¢

; : - Embiellages
KT22 : transformer le 23,45 679
mouvement
i - Axes, paliers, coussinets
FT23 : guider le ’ )
mouvement 1a, b, ¢, 23, 24, 25
FT24 : balayer ity
FT61 : guider le
- Axes...

r mouvement

K7 : résister aux

effets aérodynamiques

état initial

¥T62 : retrouver son

- Ressort, agrafe
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Tolérances géométriques

Caractéristigues de la zone de tolérance

Types Bésigmation Elément tolérancé s e _
de sttuavion | nirmsegues (écart tolérance)
S ¢lément linéique aucune |G duncylindre
tude nominalement rectiligne distance entre 2 droites ou 2
e c o lans
Circularits élément linéique avcone [T,
nominalement circulaire distance entre 2 cercles
Y Forme d'une élément linéique ot | CRRCRINTINES
ligne quelconque distance entre 2 Jignes S
/ 7 Planéité EISEASLY SUHACKIUG aucune
@/ Cylindoicité Slerel SutiacIqus aucune
nominalement
:: ]."Uﬂll:éﬂ une C}rlmdthlm e
suf élément sudfacique distance entre 2 sucfaces
quelconque
[Orientation o el
/ / Parallélisme e]cm-cnts 11“‘31‘1“‘35_ ; angles o d’un cylindre
nominalement rectilignes dist. entre 2 droites ou 2 plans
I Perpendicularité | ;
éléments surfaciques avec mme référence spécifise
Z Tnclingtson nominalement plans
g : 212 o distance entre 2 lignes ou 2
AN Oricntation d’une | ¢léments lindiques angles S 5
Ligne quelcongue
o Orientation éléments surfaciques avec ume réfdrence Gu b
dhine tfce systéme de référence spécifié
quelconque
(_Position éléments tuels
sl Symétric b Pohs u.*,.s, i
= i linéiq. nom. rectilignes, d.anglcs g:St' c:ijlzttclz
: 15£a00ees . On 4 pians
sutfaciq. nom. plans T o
Concentricité éléments ponctuels distance o d’un cercle référ.ence
spécifiée
@ Coaxialité éléments lingiques distance & dPvin
nominalement rectillignes cylindre
w{}" Eosdliaifion éléments ponetuels, o d’un cercle ou d’un cylindre
Iin€iques, surfaciques angles dist. entre 2 droites ou 2 plans
Position d une distacees
€. PR e ¢léments lindiques avec ume référeuce spécifice
ge q 4 ou un systéme de références
Pl Position d’une | éléments surfacigues spéeifides
= surface
quelconque
Battement ] Batterant éléments linéiques distance entre 2 hignes
chenlilie appartenant nominal. & angles distance entre 2 surfaces
/ un plan, cylindre, cone. distances

¢/

Battement total

clément surfaciq. nom:.
plans, cyl.,, coniques

avec une réfévence spécifide
ou un systéme de références
spécifides
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Extrait du tableau de tolérances pour ALESAGES, les valeurs sont données en microns :

Principaux écarts (en micromeétres)

TR

D 10 + 60 + 18 + 98 + 149 + 180 +220

+ 20 + 30 + 40 + 50 + 65 + 80 + 100

[T + 16 + 22 + 28 + 34 + 41 + 50 + 60

+6 +10 +13 +16 + 20 +25 +30

CE +8 + 12 + 14 +17 +20 +25 +29
+2 + 4 +5 +6 + 7 +9 + 10

HE +6 +8 +9 + 11 +13 + 16 + 19
0 0 0 0 0 0 0

H7 + 10 +12 + 15 +18 + 21 + 25 +30
0 0 0 0 0 0 0

Ha + 14 +18 + 22 + 21 +33 + 39 + 46
0 0 0 0 0

HO + 25 + 30 + 36 + 43 +52 +62 + 74
0 0 0 Q 0 0 0

e9 _39 - §0 , 61 _15 112 {24 159
¢a -6 210 i -16 .20 .25 -30
S .28 .35 .43 53 .64 76

; 7] 4 -5 e B ] -10
9 -8 =12 214 17 . 20 .25 .29
HE 0 Q 0 0 0 0 0
! 14 .18 .22 B -39 - 46 .54
o~ +4 +6 + 7 +8 + 8 + 11 + 12
I 2 2 o 2 -4 -5 L]
+4 +6 + 7 +9 + 11 + 13 + 15

kS 0 +1 + 1 +1 + 2 + 2 + 2
+6 +Q + 10 + 12 +15 + 18 + 21

k6 0 1 #1 1 +2 2 2
+8 +12 + 15 +18 +21 + 25 + 30

mé +2 v 4 I " +8 + 9 11
A +12 +20 + 24 + 29 + 35 + 42 + 51
P +6 +12 +15 +18 +22 +26 +32
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Liaisons cinématiques

DEGRES

NOM DES MOUVEMENTS SYMBOLES
LIASON || gecre | RELATIFS ey : EXEMPLES
eprésentation plane Perspective
Encastrement o |0 Translation L 3/ Z '
(Fxe) 0 Rotation .
0 Translation
+ Bobtion ’
1 Transiati
Glissiére 1 aaet @
0 Rotation
1 Translation
Hélicoidale 2 1 Rotation jﬁ
Translation et rotation ’@(
conjuguées
1 Transiation l
Pivot glissant 2 (.b ol rJ-—!
1 Rotation
Sphérique a 2 § aation @"’\ ﬂ
doigt
- 2 Rotation :
2 Translation
Appui plan 3 __J_._.. @
1 Rotation r
Rotule 3 0 Translation
(SAnerique) 3 Rotation
Linéaire 1 Translation
annulaire 4
(sphére-cylindre) 3 Rotation
Linéaire 4 2 Translation
rectiligne > Raetion
Ponctuelle 5 2 Translation
(Sphére-plan)

3 Rotation
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