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Excavatrice compacte JCB 8017

La mini pelle 8017 fait partie de la gamme
d'excavatrices compactes JCB. Elle pése 1,5 tonne.

La mini pelle JCB 8017 comporte un train de
roulement 4 voie ajustable qui peut atteindre 1340mm,
pour une meilleure stabilité, au toucher dun
commutateur. La largeur de la voie lui permet
également d'enjamber une tranchée au besoin.

La JCB 8017 bénéficic d'un déplacement a deux
vitesses (2 km/h et 3,5 km/h). Les formes arrondies
améliorent la visibilité. La protection a l'arriére est
renforcée, l'accés aux composantes est simplifi¢ et le
fonctionnement est plus silencieux.

Caractéristiques techniques

Généralités G
Modéle KD103-10 IDI
Type p= :Mgteﬁr diesel 4 temps, refroidissement par
//~ " eau, aspiration
\\__Atmosphérique, 3 cylindres verticaux en ligne.
N
Alésage 75 mm
Course 72 mm
Ordre d’injection 1,2,3

/7,
/

Puissance de moteur 8014/8015

12.4 kW 4 2000 tr/min

8016/8017 13.6 kW 4 2250 tr/min
Jeu des soupapes (a froid)—~ - 0.2 mm
Calage pompe d’injection M 22-24°
Tarage des injecteurs 122.6 — 127.5 bar (125 - 130 kg/cm?)
Vitesse de ralenti 1050 tr/min (110 rad/s)
Vitesse Maxi a vide 8014/8015 2220 tr/min (232 rad/s)
8016/8017 2475 tr/min (259 rad/s)
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Lubrification et capacité.

Les moteurs des machines neuves sont remplis en usine avec de I’huile multigrade JCB 10w30. Cette
huile doit étre vidangée aprés les 100 premiéres heures d’utilisation et remplacée par la quantité

d’huile appropriée recommandée dans le tablean de lubrification.
Aprés les 100 premiéres heures de marche, il est indispensable que I’huile 10W30 soit remplacée par
le lubrifiant recommandé (voir document ressource DR3/10).

Lub

rifiants et capacités

Réducteur de chenille
une/daux vitesse (chacun}

Réducteur d'orientatlon
(wubrification)
BO14/8015/8016/8017

Galeta de chenilles

Systdme hydraulique
8014/8015
so18/8017

Résarvoir Hydraulique
B8014/8015/8016/8017

Couronne d'orientation
Roulements
Denlure des engrenages
Tous sulres points de
gralssage

/

Roues folles de chenillea /| \.\
(I
e

24

ORGANE CAPACITE | FLUIDE/LUBRIFIANT S#CIFICATIDN
Litres INTERNATIONALE
Réservoir & combustible 19 Gazole (Voir types de combustibles) | ASTM DS75-66T No 1D, 2D
Motaur (hulle) JCB 10W/30 Multigrad MIL-L-46152, APl CC/SF
Premidres 100 haures 35 au-dessus de -15°C
saeutemant 5W/20 S AF| CC/SE (recommandé)
de -15°C & 25’(3
Aprés les 100 premibtres JCB 15W/40 Multigrade SAE 15W/40, MIL-L-461528,
heuras au-dessus da’- m“c\ ~ AP| CO/SE, MIL-L-2104D
SWr20 0/ AP1 CC/SE eu API CO/SE
do - 10'}2 - 25‘0
Motaur (Liquide da JCB I..lnlvurul Antliresza/Eau ASTM DA30G-74
refroidisgsement) (Vour Mé[atmés de refroidissament)
Auvent 4.5 Q-
Cabine 5.0

\JCB SAE 30 Engine OlI
ANON Multigrade)

N \\\
>

Par le systéme hydraulique
JCB HD90 Gear Oil
JCB HDA0 Gear Of

JCB Special Hydraulic Fluid
Au-dessous de -10°C

JCB Hydraulic Fluid 46

de -10°C A 40°C

JCB Hydraulic Fluld 68
Au-dessus de 40°C

JCB MPL Grease
JCB Slaw Plnion Grease ¥

JCB MPL Grease

APl CD/SF, MIL-L-46152
MIL-L-2104D

APLGL-5, MIL-L-2105D

API-GL-5, MIL.L-2105D

A base do savon da lithium,
Consistance N°2

A base de savon de lithium,
Consistance N°2
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Eléments électriques

Caractéristiques techniques

Type de systéme
Batterie (Type N70)
Capacité

Fonction (Lampes)

Plafonnier de cabine
Projecteurs de travail
Gyrophare

Jauges

Témoin « sous tension »
Témoin de préchauffage
Témoins de projecteurs

en llgne

Légende des composants

1 Batterie N

2 Alternateur

3 Démarreur

4 Commutateur de démarrage

5 Boitier de fusible

6 Alarme sonore

7 Bougie de préchauffage

8 Solénoide carburant

9 Compteur horaire 7

10 Manocontact pression d’huile moteur

11 Thermocontact hqugde de refrondlsscment

12 Interrupteur éclaira gle\mter;gur

13 Moteur essuie-glace avant™

14 Interrupteur arrét essuie-glace

15 Moteur de chauffage

16 Résistance

17 Interrupteur du chauffage

18 Interrupteur des lampes

Pavillon de cabine - Option
Fléche

19 Interrupteur d'isolement servocommandes
- Option

20 Solénoide d’alimentation servocommandes
- Option

21 Contacteur Klaxon

22 Klaxon

23 Interrupteur de gyrophare — Option

24 Gyrophare — Option

25 Radio — Option26

26 Régulateur

18W
55W
55W
3W
3w
3w
1.2W

12 V, négatif a la masse

12V
70 ampéres/heure
Fusible Circuit Calibre
A Faisceau principal 50A
1 Plafonnier de cabine 5A
2 Essuic-glace, chauffage 15A
3 Projecteurs de fléche et
de cabine// 15A
4 Allmentaf' n'/alternateur
SA
5A

27
28
29
30
3!
32
33
34
34

Fusible

Fl1

F2

F3

F4

F5

Fé
F7

Témoin d'alternateur

Témoin de pression d’huile moteur
Témoin de température d’eau moteur
Témoin de préchauffage

Plafonnier

Témoin d’interrupteur

Fléche

Pavillon de cabine - Option

Pavillon de cabine — Option

Electrovanne de combustible

Interrupteur d'isolement servocommande,
Solénoide d’alimentation servocommande.
Avertisseur et interrupteur

Manocontact d’huile moteur
Thermocontact d’eau moteur

Interrupteur de lampe

Pavillon de cabine - Option

Fléche

Maoteur et intermapteur d’essuie-glace
Moteur et interrupteur de chauffage
Plafonnier et interrupteur

50 Ampéres
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Circuit électrique
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Fonctionnement interne du commu atgﬁyr en fonction de la position de la clé.

/)

HO1502

Position Fonction
N\ /)
— Dans cette position, I’alimentation arrive a
0 ’entrée au commutateur.
+ avant contact.
Arrét moteur. (borne 1).
Dans cette position, le contacteur alimente a la
1 boite a fusible.
+ aprés contact. (Bome 3)
Dans cette position, le contacteur alimente le
2 dispositif de préchauffage.
Préchauffage moteur. (Borne 2)
Dans cette position, le contacteur alimente la
3 borne d’excitation du démarreur.

Démarrage moteur. (Borne 4)
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Elément hydraulique

Description machine :

Le circuit hydraulique (voir DR8/10) des minis pelles 8014, 8015, 8016 et 8017 cst alimenté 4 partir
d’un réservoir T d’une capacité de 24L, situé sous la cabine, & droite du siége du conducteur.

La puissance est fournie par une pompe a engrenages P, a trois éléments P1, P2 et P3, directement
entrainée par le vilebrequin du moteur.

Quand le moteur tourne, la pompe aspire le fluide dans le réservoir T via une crépine d’aspiration 16 et
le refoule par les lignes du circuit neutre 1 vers le bloc distributeur hydraulique 5 monté dans I’angle
avant gauche du chissis principal. Ce bloc distributeur 5 regroupe 9 distributeurs de commande, avec
trois soupapes de sireté principale Sm, 5n et Sp dont une pour chaque alimentation de pompe.

Description du circuit hydraulique a servocommande\

La pression de signal de chaque pompe est dirigée vers des llgnes de circuit neutre 1 et pénétre
également dans la valve de régulation de pression d’ asserv:lssement 2.
Quand I'isolateur des servocommandes 2a est excité, la pressmn de circuit neutre passe aux
mampulateurs servo3et4. La pressmn du circuit neutre passe a travers la soupape de siireté 2b (basse
pression) qui réduit la pression de service. Ceci permet tmé progressivité d’utilisation des manettes de
servocommande selon la fonction sollicitée. -
Le point de contrdle de pression 2e permet de venﬁer/la basse pression.
Le point de contréle 2d sert au contrdle de tara,/ge dubircmt hydraulique principal.
)
L’élément de pompe P1 alimente la sectlon d entree droite du bloc distributeur 5 oui il alimente les
distributeurs de commande suivants : N /
- Moteur d’orientation 9
- Vérin de lame niveléuse 13
- Vérin de plvotempnt 14
avant de retourner au réservoir, via le fl]tre 15 et le refroidisseur 17.

L’¢lément de pompe P2 allmentc‘[a section d’entrée gauche du bloc distributeur 5 ou il alimente les
distributeurs de commande- smyants

- Vérin d¢| godeii 12

- Vérin de ﬂech;z 11

- Moteur de chenille gauche 7
rejoignant la pompe P3 pour alimenter les commandes auxiliaires via le tiroir 5f avant de retourner au

réservoir, via le filtre hydraulique 15.

L’élément de pompe P3 alimente la section centrale du bloc distributeur 5 ot il alimente les
distributeurs de commande suivants :

- Vérin de balancier 10

- Moteur de chenille droite 8

- Circuit auxiliaire via le tiroir 5f
avant de retourner au réservoir, via le filtre hydraulique 15 et le refroidisseur 17.

Les soupapes de siireté Sm, 5n et Sp empéchent toute surpression aux pompes en s’ouvrant et
déchargeant le plein de débit de la pompe vers le réservoir T.
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Pression de fonctionnement des soupapes 8017
de surpression principales Bar

- Orientation/ Lame niveleuse/ pivotement 140

- Chenille/ balancier/ godet/ fléche/ Auxiliaires 230
Pression de servo 8017

- Soupape de pressurisation 17 bars

Dimensions des vérins
- Fléche/ godet/ balancier
- Alésage
- Diamétre tige
- Lame
- Alésage
- Diamétre tige

Légende des composants

8018
Bar
140
220

8018
18 bars

55 mm
35 mm

70 mm
35 mm

P! Pompe, élément | Tiroir de fléche

P2 Pompe, élément 2 /Tiroir de godet

P3 Pompe, élément 3 ~Clapet de retenue de charge

T Réservoir ,,,fﬁoupape de siiretés secondaire

S Ligne d’aspiration " Soupape de sfireté principale (Pompe 1)

1 Ligne de circuit neutre (Sortie pompe) Soupape de siireté principale (Pompe 3)
2 Valve de régulation de pression Soupape de stireté principale (Pompe 2)
2a Solénoide d’isolement servo Valve anti-cavitation de non retour

2b Réducteur de pression Joint tournant

2c Sélecteurs de circuit Moteur de chenille gauche

2d Point de contréle de pression (HP) Valve d’équilibrage gauche

Ze Point de contrdle de pression (BPY Moteur de chenille droite

2f Accumulateur NG Valve d’équilibrage droite

2g Accumulateur — soupape de n/q;/rfétﬁi;{ % Moteur d’orientation

3 Manette de servocommande gauche ) Réducteur de débit

4 Manette de servocommande droite Vérin de balancier

5 Bloc distributeur (¢ 7 Vérin de fléche

5a Tiroir d’orientation - Vérin godet

5b Tiroir de lame niveleuse ¢ Vérin de lame niveleuse

5S¢ Tiroir de pivotement.\ /) Vérin de pivotement

5d Tiroir de balancier Filtre hydraulique

Se Tiroir de chenille droite Crépine d’aspiration

5f Tiroir auxiliaire Refroidisseur (hydraulique)

5g Tiroir de chenille gauche

CAP Maintenance des matériels, option matériels de travaux publics et de manutention

Rappel codage

EP1 Analyse fonctionnelle et technologique

DR7/10




DOSSIER RESSOURCE 2009

Circuit hydraulique
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FORMULAIRE
En unités légales :
U=RxI (U en Volt, R en Ohm, I en Ampére)
P=UxI (P en Watt, U en volt, I en Ampére)
P=Cxo (P en Watt, C en N.m, ® en rad/s)
» 2xXN o XN
=———— Ou = ® en rad/s, N en tr/min
60 30 ( )
D*xx
S= 4 Ou S=R*Xx {Sencm? D et R en cm)
En unités pratiques:
F=PxS (F en daN, P en Bar, S en cm?)

1 litre = 1 dm®
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