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Moteurs 1-1441

P Alimentation par 2 fils de sortie.

P Paliers en bronze fritté, lubrifiés a vie, pour le
moteur J 42 mm.

» Moteur 63 mm monté avec 2 roulements &
bllles pout une durée de vie maximale.

Moteurs Variodrive série VD-3
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A courant continu & balais. -

P Ne nécessitent aucun entretien. :
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-, P Protection intégrée en cas de surcharge et
d’inversion de polarité.
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On donne : Le plan 2/3 du ventilateur
vues de face ef de gauche.

La vue de face est observée

VENTILATEUR MONTE SOUPLE

On demande :

De repondre au q

fechnologique sur le document 3/3.

De créer le support 14 modifié

uestionnaire

depuis le haut de l'incubateur. sur CAQ.
231 1 |Bacétanche ABS
22 | 1 | Manchon d'héelice CL0
211 1 | Hélice ABS
20| 2 |Ecrounoyé Rivekle FO, M 4 - 12 EN AW-1050
191 2 | VisFS/90, M4 - 35 NF EN IS0 2009 | Inoxydable
18 | & {Entrefoise ABS
7| 2 | EcrouNylstop M & X5 Cr Ni 18-10
16| 2 | Vis(BS, M4 - 25 NF £ 25-109 | Inoxydable
15| 2 |Entrefoise lonque ABS
14| 1 | Support intermédiaire S 275 Peint
13 | & |Rondelle a dents DEC 3 NF B 27-624 | Inoxydable
121 & | Vis(BS, M3-25 NF £ 25-109 | Inoxydable
11 & |EcrouH, M3 ISO 4032 Inoxydable
101 1 | Support mofeur S 275 Peint
9 | 1 |Rondelle d'étanchéité Polyuréthane
8 | 1 {MoteurITT
T4 1 [Vis(BS, M3-6 NF E 25-109 | Inoxydable
6 | 1 |Rondelle a dents DEC 3 NF E 27-624 | Inoxydable
5 | 1 [ Joint de ventilateur Polysiloxane
t | 1 |Rondelle L 3 NF £ 25-514 | Inoxydable
3 1 1 | Enfretoise de cellule ABS
2 | 1 |Cellule 3 effet Hall 3020 T
1 1 | Aimant permanent
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1/Repérage du support intermédiaire 14 :

Travail sur le poste de CAO (SOLIDWWORKS version 99 ou 2000) !

A I’aide de la perspective du support intermédiaire 14 {support du moteur ITT 8), colorier sur le dessin

d’ensemble (document 2/3) sur toutes les vues, dans des couleurs différentes, le support intermédiaire 14 et Apres I"ouverture du logiciel, charger la piece 14, ( ﬁ'ch’ier PIECE14.SLD ) apparait a I’écran la
le moteur ITT 8. representation en perspective du support 14 non modifié.

Couleur du support intermédiaire
Couleur du moteur ITT 8 /2

2/ Caractéristiques du support intermédiaire 14 :

A T"aide de la perspective ci-dessous du support intermédiaire 14 et du dessin d’ensemble, donner la
fonction des quatre percages de 3,5 repére A et la fonction des deux autres pergages dans le cadre.

FONCTION(des 4 percages A)

/2

-------------------------------------------------- Créer une nouvelle piéce, pour le nouveau moteur en tenant compte des modifications
précédentes, en perspective a I’aide de I’arborescence des fonctions réalisées.
.................................................. ( voir page annexe )

/1
| PROCESSUS DE CREATION |
1/ Créer la vue G sur une esquisse ( épaisseur de la piéce 2 mm , r =3 ) et extruder /4
3/ Dessin de définition du support intermédiaire modifié 2/ Ajouter le pergage de centrage du moteur. /2
o . 3/ Placer les quatre pergages de &5 mm repérés A. /4
La fabrication du moteur ITT s’arréte. 4/ Placer les 2 autres pergages de &S mm. /1

Le moteur qui le remplace est le variodrive Paps série VD3 Référence 225 4142
(Voir documentation technique, document 1/3).
Certaines cotes du support intermédiaire 14 ¥oht devoir étre modifides.

Les modifications concernent :
— La position et le diamétre des quatre trous repérés A ci-dessus. L’entraxe est repéré B sur la
documentation technique ,le & des tiges de fixation est repéré L (ajouter 4/10 pour lel de pergage )

= Donner lavaleurde B= ............. = Donner la valeur du @ de pergage=................ /2

— L’encoche oblongue sera remplacée par un trou cylindrique de méme diamétre que I’axe de centrage du
moteur repére JK sur la documentation technique

= Donner la valeur de @K = e e e 2 Specialité DESSIN DE CONSTRUCTION
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