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BEP Maintenance de véhicules automobiles options A, B, D -EP 3.1

Les véhicules, véritable outil de production, connaissent aujourd'hui un développement trés important
auniveau des systemes électroniques embarqués. Par rapport a la commande manuelle classique, la T.B.V. offre le confort de conduite, car
Tous ces systémes ayant pour objectif de: I'énergie nécessaire au déplacement des fourchettes pour le passage des rapports, est fournie par
- Réduire le colt d'utilisation des véhicules (consommation de carburant, mais aussi limitation de ‘ le réseau pneumatique de bord du véhicule.
l'usure dues a des utilisations incorrectes, etc ...).
- Améliorer la sécurité.
- Améliorer le confort de conduite.

.
- Limiter la poltution. P
- Faciliter la maintenance de systémes. ‘ I
i a
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Le systéme de BOITE de VITESSES a PRESELECTIONS et COMMANDES AUTOMATISEES (appelé ,' e
systeme T.B.V.) développé par Renault est un systéme qui répond & ces objectifs. u
En effet, tout en conservant la boite de vitesses mécanique dont la fiabilité a été largement prouvée, le | P
constructeur a automatisé la commande de changement de rapports. : a
T
A la place du levier classique de vitesse, la T.B.V. comporte: |
- une partie dialogue chauffeur / systéme (levier de commande, afficheur); E
- une partie gestion (calculateur et interfaces); _
- Une partie préactionneurs (électrovalves, distributeurs); c
- Une partie actionneurs ( vérins d'assistance). @ 3 '
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Légende du schéma de principe pneumatique 'B9/B18’

—— Diamétre 2/4 Schéma pneumatique de I'ensemble
= Diamétre 6/8

'‘équi véhicule
Diamétre 9/12 (selon I'équipement du )
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8003 Commande Pneumatique (selon 'équipement du véhicule) . ' 2/4 ' 2/ :ﬁ: ;:n.«n i:
A : positior normale “D” e _gq3:4
NAV: position neutre et démarrage *N start”
AV : position ter rapport "1”
NAR : pasition neutre *“N”
AR : position marche arridre °R"
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7912 Electrovalves
8623 - Vérin relais arriére petite vitesse
8618 - Vérin marche arriére
8620 - Vérin 1™ lente
8624 - Vérin relais amiére grande vitesse
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8025 Vérin de commande relais arriére i
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B : Petite vitesse
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9026 Vérin d'assistance des rapports 1™ et 2¢
A: 1* rapport
-B : point mort

C : 2 rapport . E :
. : ’ : A

9027 Vérin d'assistance des rapports 3° et 4°
A:d4*rapport :
B : point mort

C : 3° rapport
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9028 Vérin d'assistance des rapports 1™ lente et marche arriére
A:1"lente

B : point mort ' " 8029
C : marche arriére
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9029 Vérin d'assistance arbre intermédiaire *DELTA 2*

9024 Vérin de commande relais avant* _ 548
A: grande vitesse
B: petite vitesse
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7912 Electrovaives
8629 - Vérin “DELTA 2" 6/8
8628 - Vérin 4° rapport

8627 - Viérin 3 rapport ' 8627 8621 .. 8695
8626 - Vérin 2¢ rapggrt | 8629 8628 8626 8619 8622
8621 - Vérin relais avant petite vitesse*
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8619 - Point mort 3/12 ]

8625 - Vérin 1¢ rapport , ? . j

8622 - Vérin relais avant grande vitesse* | FraE= 00
8900 Servo-débrayage 1 89
Pour le fonctionnement des appareils (voir CMR 50 800) | b ===

(*) Suivant versicns ou optinng
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/t\CTIGRAMME Niveau A 3 - Transmettre la puissance
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EPAISSEUR CALES 21

Epaisseur des cales: détermination de la cote X.

Mesure de A: Surface de contact carter 14 / cales 21 = basculeur 6 - vitesse enclenchée: 3¢me,
Mesure de B: Surface de contact carter 14 / cales 21 = basculeur § - vitesse enclenchée: 4éme,
Mesure de L: Génératrice supérieure du cylindre bas de piston 3 = face inférieure corps de vérin 1.

Carter BV14 Cales 21 X

Verrouiller le vérinen
position Point Mort

pour la mesure de "L"

[L=451+ 0,25 mm |
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\
NOMENCLATURE (incompléte )

26 1 Anneau élastique pour alésage 75 x 2.5
25 1 Anneau élastique pour arbre 12 x 1
24 1 Axe d’articulation (Monté serré dans 14)
23 1 Anneau élastique pour alésage 17 x 1
22 1 | Anneau élastique pour arbre 85 x 3
21 1 | Cales de réglage
20 1 Joint
19 1 Joint
18 1 Joint
17 1 Joint '
16 2 Joint
15 2 Joint
14 1 Carter de la boite de vitesse
13 3 Vis CHC M6 - 16
12 1 Guide de I’ensemble bille + ressort
11 1 Ressort cylindrique
'10 . 1 Bille de position
9 1 Noyau mdbilé du capteur
8 1 Capteur
7 1 Fourchette
6 1 't Basculeur
5b 1 Piston de centrage
5a 1 Piston de centrage
1 Piston de commande
1 Tige du piston
1 Embout haut du vérin
1 |Corps du Vérin
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