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.. L1, Contacts inexisiants
l_.‘ Contact N° 23 : NO situé COL.1/ ligne d

L » Contact N° 13 : NOwnilisé avee Ja note 4
—————» Contact N® 22 : NO situé COL.2 / ligne k
——» Contaet N° 12 : NF non utilisé mais existant

————» Contact N°21 : NF situé COL.1/ ligne i

——» Contact N® 11 : NF utili%é avec Ja combinatson 7
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TECHNOLOGIE DES RELAIS

1.1. Présentation du relals ES

Il existe quatre types de relais :

ES: Relnis standard

ES/L : Relais retardé (SLUG)
EST: Relais temporisé

ESTR: Relais temporisé renforcé

1.2. Repéres des hobines de relais

Les tensions d’alimentation des bobines peuvent éire différentes en fonction de l'utjli/
tensions, les fils de bobines répondent & un code ds couleur ; N

-2 fils bruns ; 125 volis

- 2 fils rouges : 62.5 volis

- 2 fils oranges : 125 volts (temporisé) —
~ 2 fils jaunes ; 125 volts (SLUG)

- 2 fils verts : 64 volts -

- 2 fils bleus ; 62.5 volts (SLUG) ,

- 2 fils violets 125 valts (temporisé renforcé)

- 2 fils bruns : S

- 1 fil poir } 125 volis (double enronlems

1.3. Particularités des relais

QN
1.3.1. Relais ES/L (SLUG)

Rellais standard _don.t I'enrculement s'el‘fectqg;%ﬁihn tube de cuivre qui constitue un second enroulement comprenant une
spire en courl-circuit, ce qui a pour &ffet de‘retarder légerement le collage.

Celte temporisatlon est relativement faible, mais elle permet d'éviter entre autres les aléas de fonctionnement et les
chevauchements de contacts, 2N\

Vue en coupe de |a bobine
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1.3.2. Relals EST (temporisé)

La tempprisalioq des relais s'effectue par association d’un circuit R.C cabld en paralldle aux bomnes dc la bobine du relais.
Toutefois, une vis tlée a I'armature fixe agissant sur une lamelle ressort solidaire de I'armature mobile, permet d'affiner le
réglage de la temporisation. .
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Nom de la Représentations
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